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Digitalni servozesilova¢ TGZ

TGZ predstavuje novy koncept ménicl pro vice-osé aplikace. TGZ v sobé zahrnuje
moderni prvky digitalniho frizeni, jednoduché prednastavené funkce, které uzivatel muze
volat ve vlastnim uZivatelském programu, propojeni k rychlym digitalnim sbérnicim,
pripojeni modernich digitalnich snimacl zpétné vazby, malé ztraty vykonovych prvka a
unikatni chladici systém. Diky vyuZiti téchto novych technologii se podafilo optimalizovat
rozméry, snizit pocet pinl v konektorech a do stejného prostoru implementovat dvé
vykonové jednotky pro fizeni dvou servomotor(. TGZ predstavuje ekonomické, ale
vysoce kvalitni Feseni fizeni servomotor.

Rychlost K vyznamnym

:og:;;nikace az do vlastnostem ménicu TGZ patfi:
S

Procesor

Zakladem ménice TGZ je kompaktni procesor se dvéma jadry

a integrovanymi funkcemi hradlového pole, co? zajistuje dostatecny
vypocetni vykon pro fizeni dvou motora, rychlou komunikaci

s nadfazenymi a zpétnovazebnimi systémy. Dvoujadrové redenf
umoZiiuje rozdélit procesy, coZ vyznamné zlep3uje stabilitu systému,
2vlasté pfi komunikaci s externimi systémy. Kompaktni procesor
vyznamné zvy3Suje rychlost pfenosu internich dat.

Komunikace

TGZ disponuje tfemi komunikacnimi kanaly:

Ethernet 100/1 000 Mb/s s protokolem UDP, uréeny pro nahravani
parametrd, monitorovani, testovani, ale i on-line Fizeni,

CAN bus protokol je mozZné upravit podle poZzadavk( zédkaznikd,

Ethernet 100/1 000 Mb/s s volitelnym protokolem, programovany
v hradlovém poli a uréeny k pripojeni rychlych primyslovych
sbérnic pro real-time fizeni. Aktudlné je toto rozhrani vybaveno
protokolem EtherCat; podle poZadavk( zékaznik( mdZe byt
modifikovan i na jiny typ protokolu.

Vykonovy modul

Vykonovy modul je FeSen modernimi vykonovymi tranzistory
s povrchovou montdzi. | pfi vysoké frekvenci spinani tranzistor
s (20 kHz) jsou spinaci ztraty optimalizovany a navic unikatni systém
STO Ce l’tlflkace odvodu tepla z desky do chladige vyznamné zjednoduguje

i i . L . mechanickou konstrukci a pFispiva k optimalizaci rozmérG ménice.
Diky systému STO souvisejici s bezpe¢nosti servozesilovacl, fady TGZ

spliiuji normy CSN, které udavaji pozadavky Urovné integrity
bezpecnosti SIL3, pozadavky kategorie 3 a Urovné vlastnosti PL e.



Zpétna vazba

TGZ umozriuje pfipojit moderni digitalni absolutni snimace polohy

s komunikaci Hiperface DSL, EnDat2.2, SSI nebo protokol BISS-C.
Snimace DSL navic umozriuji jednokonektorové (jednokabelové)
feseni servomotor(, ¢imZ je zvyraznéna ekonomicnost

a vysoka efektivita FeSeni celého pohonu. PouZivané snimac¢e mohou
byt jednootackové nebo viceotackové.

Reguldtory

Digitdlni reguldtory momentu, otédcek a polohy jsou fedeny

v rychlych smyckach, proto zajistuji velmi kvalitni chod servomotoru.
Proudova smycka pracuje s frekvenci 40 kHz, otackova a polohova

s frekvenci 20 kHz. Parametry motoru je mozné vycitat ze snfmacd
zpétné vazby. Pro co nejvétsi hladkost pohybu jsou do snimaci
motorG ukladané také hodnoty ,krokovani, které mize ménié pfi
chodu kompenzovat.

TGZ GUI - ovlddaci software,
monitorovani

Ovladaci (servisni) program TGZ GUI komunikuje s méni¢em pomoci
ethernetového rozhrani, protokolem UDP. Rychld komunikace
umoZfiuje ¢asto aktualizovat parametry. Zvlasté funkce osciloskopu
dovoluje sledovat grafické pribéhy témér on-line.

Programovani

Pro poZadavky vytvéreni specidlnich internich funkci pfimo

v servozesilovacich TGZ je v nich implementovan tzv. interpreter
jazyka C. Vykon jedné instrukce, ktera je pfiblizné 47 ns zajistuje velmi
rychlou odezvu uzivatelského programu. UZivatelsky program ma
pfistup k pohybovym funkcim servozesilovace, internim parametrim
(poloha, rychlost, proud apod.) a k digit&lnim a analogovym vstupim
a vystuplm. Funkce Debug a kontrola syntaxe jsou vykonavény ve
vyvojovém prostredi.

Pfenos programu a nastaveni parametrd je mozné provést pouze
pomoci nahréni dat na kartu micro SD, neni nutné pouzit pocitac.
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TGZ-a-b-c/d-xxx

T

a = pocet fizenych os:

S=1-o0sa
D = 2-osy

xxx = komunikace
CAN = CAN bus
ETH = EtherCAT
UNI=CAN,EtherCAT

b = wkonové napéjeci napéti:

48V DC

320V DC
560V DC
230V AC

’ d = maximalni vystupni proud

¢ = jmenovity vystupni proud ‘




Technické parametry

TGZ-48

Servozesilovace TGZ-48 jsou nizkonapétovou verzi pro napéti do 48 V DC, kterd je uréena napfiklad pro mobilni zafizeni nebo zafizeni
vyZadujici bezpecné napéti. TGZ-48 umozriuje fidit jeden nebo dva servomotory.

D-48-13/26 S-48-50/100 D-48-50/100
NAPAJENI
Ovladaci napéti 24V DC+10%
Vykonové napdajeci napéti 6-48V DC
Instalovany prikon
1 kw 4,8 kW 4,8 kW

pro provoz S1
Trvaly proud na jednu osu 15A 50 A 50 A
Trvaly celkovy proud pfi

y y proud p 30A - 100 A
provozu dvou os
Maximalni vystupni proud

2x30A 100 A* 2x100A

(max. 5 s)
Ztraty pfi jmenovité zatézi 20W 30 W 50 W
KOMUNIKACE
CAN 4pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50
ETHERCAT IN/OUT 100/1000 Mb/s, 2 x RI45
ETHERNET UDP (servis) 100/1000 Mb/s, RJ45
VSTUPY/VYSTUPY
2Al, 8DI, 6DO (viz strana
6)
— moznost Fizeni 1 x 22pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50
uzivatelskym programem
(jazyk C)
SIGNALIZACE
LED displej Chybové hlaseni, 2x7-segment LED
LED signalizace OSA1: 1xzelena(SERVOOK),1x¢ervena (SERVOERROR)

OSA2: 1xzelena(SERVOOK),1x¢éervena (SERVOERROR)

OSTATNi KONEKTORY

Napajeni vykonové &asti 1 x 2pin PHOENIX PC5/2-GU 7.62  1X Erni érOUbTDVF?EiST:Y'?rky 2.2Nm M5 1 x WAGO svorky
Ovladaci napéti 1x 5pin WEIDMULLER SC 3.81/05 1x 5 pin MOLEX micro-lock 1x 5pin WEIDMULLER SC 3.81/05
Motor 2 x 6pin WE?%%-GLER SL-SMT  1x Erni $roubovaci svorky 2.2Nm M5 2 x WAGO svorky

: PRESFIT

1x 4 pin molex micro-lock + externi ) .

Brzda = teplotni &idlo 1 x 6pin WEIDMULLER SL-SMT 5.00HC/20
Zpétna vazba 2 x 8pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50
Externi enkodér 1 x 12pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

* Na vyZadani je k dispozici verze s maximalnim vystupnim proudem 125 A.



S-48-100/250 S-48-100/300 S-48-100/425

NAPAJENI
Ovladaci napéti 24V DC + 10 %
Vykonové napajeci napéti 6-48 V DC
Instalovany prikon

4,8 kW 4,8 kW 4,8 kW
pro provoz S1
Trvaly proud na jednu osu 100 A 100 A 100 A
Trvaly celkovy proud pfi
provozu dvou os
Maximalni vystupni proud

250 A 300 A 425 A
(max. 5's)
Ztraty pfi jmenovité zatézi 70W 70W 70W
KOMUNIKACE
CAN

4pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

ETHERCAT IN/OUT

100/1000 Mb/s, 2 x RJ45

ETHERNET UDP (servis)

100/1000 Mb/s, RJ45

VSTUPY/VYSTUPY

2Al, 8DI, 6DO (viz strana 6)
— moznost fizeni uzivatelskym
programem (jazyk C)

1 x 22pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

SIGNALIZACE

LED displej

Chybové hlaseni, 2x7-segment LED

LED signalizace

OSA1: 1xzelena(SERVOOK),1xEervena (SERVOERROR)
OSA2: 1xzelena(SERVOOK),1xcervena (SERVOERROR)

OSTATNi KONEKTORY

Napdjeni vykonové casti

8 x Erni Sroubovaci svorky M5 PRESSFIT, 225683

Ovladaci napéti

1 x 5pin MOLEX Micro-Fit 3.0, 43650-0518

Motor

3 x Wurth Sroubovaci svorky M8 PRESSFIT, 7461099

Brzda

1 x 4pin MOLEX Micro-Fit 3.0, 43045-0412

Zpétna vazba

2 x 8pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

Externi enkodér

1 x 12pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50




TGZ-320

Servozesilovac TGZ-D-320 umoZriuje Fizeni dvou servomotor( a je uréen pro pfipojeni napéti 320 V DC z napéjeci modul TGS-320-10/15.
Verze TGZ-S-230 obsahuje integrovany napajeci modul pro pfipojeni na jednofazové napajeni 230 V AC a umoziiuje fizeni jednoho
servomotoru.

D-320-5/10

D-320-5/15 S-230-5/15

NAPAJENI

Ovladaci napéti

24 VDC £ 10 %

Vykonové napajeci napéti 140-320 VDC 230V AC
Instalovany prikon

2,6 kKW 2,6 kKW 1,6 kW
pro provoz S1
Trvaly proud na jednu osu 5A 5A 5A
Trvaly celkovy proud pfri

y y proud p 8A 8A -

provozu dvou os
Maximalni vystupni proud

2x10A 2x15A 15A
(max. 5s)
Ztraty pfFi jmenovité zatézi 20W 20W 15W
KOMUNIKACE
CAN

4pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

ETHERCAT IN/OUT

100/1000 Mb/s, 2 x RJ45

ETHERNET UDP (servis)

100/1000 Mb/s, RJ45

VSTUPY/VYSTUPY

2Al, 8DI, 6DO (viz strana 6)

— moznost fizeni
uzivatelskym programem
(jazyk C)

1 x 22pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

SIGNALIZACE

LED displej

Chybové hlaseni, 2x7-segment LED

LED signalizace

OSA1: 1xzelena(SERVOOK),1xEervena(SERVOERROR)
OSA2: 1xzelena(SERVOOK),1xcervena (SERVOERROR)

OSTATNI KONEKTORY

Napajeni vykonové casti

1 x 10pin WEIDMULLER SL-SMT

1 x 3pin PHOENIX PC5/3-G 7.62 1 x 3pin PHOENIX PC5/3-G 5.08HC/10

Ovladaci napéti

1x 5pin WEIDMULLER SC 3.81/05

Motor

2 x 6pin WEIDMULLER BLL 5.08/06

Brzda

Zpétna vazba

2 x 8pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

Externi enkodér

1 x 12pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50




TGZ-400

Servozesilovace TGZ-400 jsou urceny pro fizeni jednoho servomotoru velkého vykonu. TGZ-400 se pfipojuje na napéti 400 V AC.

S-400-3/9 S-400-7/15 S-400-10/20 S-400-14/30

NAPAJENI

Ovladaci napéti 24 VDC +10 %

Vykonové napajeci napéti 400 VAC

Instalovany prikon
1,7 kW 3,9 kW 5,6 kW 8,4 kW
pro provoz S1

Trvaly proud na jednu osu 3A 7A 10A 14 A

Trvaly celkovy proud pri
provozu dvou os

Maximalni vystupni proud

9A 15A 20A 30A
(max. 5 s)

Ztraty pfi jmenovité zatézi 30W 50 W 70 W 110 W

Pracovni spinaci frekvence 20 kHz 20 kHz 20 kHz 20 kHz

KOMUNIKACE

CAN 4pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50
ETHERCAT IN/OUT 100/1000 Mb/s, 2 x RJ45

ETHERNET UDP (servis) 100/1000 Mb/s, RJ45

VSTUPY/VYSTUPY

2Al, 8DI, 6DO (viz strana 6)
— moznost fizeni

. P 1 x 22pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50
uzivatelskym programem

(jazyk C)

SIGNALIZACE

LED displej Chyboveé hlaseni, 2x7-segment LED

LED signalizace OSA1: 1xzelena(SERVOOK),1x¢Eervena(SERVOERROR)

OSA2: 1xzelend(SERVOOK), 1 x¢ervena (SERVOERROR)

OSTATNi KONEKTORY

Napajeni vykonové &asti 1x12pin WEIDMULLER BLZ 7.62HP/12/180F

Ovladaci napéti 1x5pin WEIDMULLER BCZ 3.81/05/180F

Motor 1x6pin WEIDMULLER BLF 7.62HP/06/180F

Brzda - - -
Zpétna vazba 2 x 8pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

Externi enkodér 1 x 12pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50




TGZ-560

Servozesilova¢ TGZ-560 je uréen pro fizeni aZz dvou servomotor( velkych vykon(. TGZ-560 se ptipojuje na napéti 560 V DC.

TGz

NAPAJENI

D-560-30/50

Ovladaci napéti

24V DC £ 10 %

Vykonové napajeci napéti

24 -560 V DC
Instalovany prikon
33 kW

pro provoz S1
Trvaly proud na jednu osu 30A
Trvaly celkovy proud pfi _
provozu dvou os
Maximalni vystupni proud

Rl L2 2x50A
(max. 5s)
Ztraty pfi jmenovité zatézi 900W
KOMUNIKACE
CAN

4pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

ETHERCAT IN/OUT

100/1000 Mb/s, 2 x RJ45

ETHERNET UDP (servis)

100/1000 Mb/s, RJ45

VSTUPY/VYSTUPY

2Al, 8DI, 6DO (viz strana 6)
— moznost fizeni

uzivatelskym programem
(jazyk C)

1 x 22pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

SIGNALIZACE

LED displej

Chybové hlaseni, 2x7-segment LED

LED signalizace

OSA1: 1xzelena(SERVOOK),1x¢cervena (SERVOERROR)
OSA2: 1xzelena(SERVOOK), 1x¢ervena (SERVOERROR)

OSTATNI KONEKTORY

Napajeni vykonové casti

1x Sroubovaci svorky M8x12

Ovladaci napéti

1x 5pin WEIDMULLER SC 3.81/05

Motor

2 x WAGO svorky

Brzda

2 x WAGO svorky + externi teplotni ¢idlo

Zpétna vazba

2 x 8pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50

Externi enkodér

1 x 12pin WEIDMULLER S2C-SMT 3.50




TGZ-D-48-13/26

digitalni vstupy/vystupy
analogove vstupy

zpétna vazba 2

. - hY
externi enkodér \

napajeni
vykonové tasti

\\ ovladaci napéti
f / \
| \ LED signalizace / \2tv e

motor 1/ ' zp8fnd vazba 1

TGZ-5-48-50/100

zpétna vazba 2 Ethernet

digitalni vstupy/vystupy (
servisni)

analogové vstupy

externi enkodér EtherCAT OUT

EtherCAT IN

napajeni ovladaci napéti

vykonové fasti

zpétnad vazba 1

tidlo teploty
brzda

TGZ-D-48-50/100

zpétna vazha 2
-1

externi enkodér "'.‘

napéjent digitalni vsfupy{\rysfupy
analogové vstupy

vikonové tasti
A

motor 1

brzda-motor 1 //

/
brzda-motor 2 / o _
/ LED displej / / \_EtherCAT OUT
motor 1 / LED signalizace / ‘ Ethernet

(servisni)



TGZ-5-48-100/250

DCBUS
(+DC,-DC)

Zpétna vazha 1

Ethernet Zpétna vazha 2

EtherCAT OUT
EtherCAT IN

Digitalni vstupy/vystupy
analogové vstup

MicroSD
CAN bus

Ovlédaci napéti STO
Externi Cidlo teploty PT1000

Mator (U, V, W)

TGZ-D-320-5/10,TGZ-D-320-5/15

zpétna vazba 2

externi encodér

digitalni vstupy/vystupy
analog vstupy

napajeni

vikonové Casti
ovladaci napéti

' \ FtherCAT 0UT

\
LED signalizace / | Ethernef

| [servisni)
TGZ-S-230-5/15
L B Ethernet
z08tn4 vazba 1 digitalni vstupy/vystupy (servisni)

analogové vstupy

zpétna vazba 2

externi enkodér

Napajeni vykonové Easti
DC BUS

Brzdny rezistor
Externi teplotni Cidlo

Ovladaci napéti
24 VDC

LED signalizace



TGZ-5-400-3/9, TGZ-5-400-7/15,
TGZ-S-400-10/20, TGZ-S-400-14/30

Externi enkodér

Zpétna vazba 2

Zpétnd vazha 1

Ovladaci napéti 24V OC DC BUS
Brzdny rezistor
Externi teplotni ¢idlo

EtherCAT IN

\\\ EtherCAT OUT

\ Ethernet (servisni)

LED cisplej Motor 1

LED signalizace

TGZ-D-560-30/50

motor 2
—
brzda a teplotni senzor
24V IN (brzda, STO)

brzda a teplotni senzor

digitalni vstupy/vystupy
analogové vstupy

microSD
CAN bus

~_LED displej

LED signalizace

motor 1

Ethernet (servisni)
EtherCAT OUT
EtherCAT IN

zpétnd vazba 2
2pétnd vazba 1 DCIN [0

externi enkodér  pc IN (+)

Fixace kabelu




Rozméry:.

TGZ-D-48-13/26:

TGZ-S-48-100/250:

170

Rozméry:
160 x 49 x 99 mm
(vyska x sitka x hloubka)

Rozméry vietné
konektorovych protikus(:
178 x49 x 116 mm
(vyska x sitka x hloubka)

Hmotnost: 0,8 kg

TGz-D-48-50/100:

Rozméry:
170 x 79 x 135 mm
(vyska x Sitka x hloubka)

Rozméry véetné
konektorovych protikus(:
182 x 56 x 154 mm
(vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 1,6 kg

TGZ-S-48-50/100:

09/]\

6~ 9

/5'/ 3 00
\\\

Rozméry:
160 x 56 x 99 mm
e (vyska x sitka x hloubka)

Rozméry véetné
konektorovych protikus(:
178 x 56 x 116 mm
(vyska x sitka x hloubka)

Hmotnost: 0,9 kg

Rozméry:
160 x 49 x 200 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Rozméry véetné konektorovych protikust:
172 x 49 x 217 mm (vyska x sitka x hloubka)

Hmotnost: 1,6 kg

Rozméry verze s pfidavnym chladi¢em:
160 x 79 x 200 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 2,3 kg

TGZ-S-230-5/15:

Rozmeéry:

Sitka x hloubka)
Rozméry véetné
konektorovych
protikus(:

Sitka x hloubka)

Hmotnost: 1 kg

60 .00

160 x 49 x 135mm (vyska x

172 x 49 x 154 mm (vyska x



TGZ-D-320-5/15

TGZ-D-320-5/10

TGZ-S-400-3/9, TGZ-S-400-7/15, TGZ-S-400-10/20:

Rozméry:

sitka x hloubka)

Rozméry véetné
konektorovych
protikus(:

Sirka x hloubka)

]60 Hmotnost: 1,6 kg

TGZ-D-560-30/50:

Rozméry:

315 %200 x 130 mm
(vyska x sirka x hloubka)

Rozméry véetné
konektorovych
protikus(:

319 x 200 x 206 mm
(vyska x sitka x hloubka)

N
B
N

Hmotnost: 10,15 kg

160 x 59 x 200 mm (vyska x

178 x64 x 204 mm (vyska x /

TGzZ-D-320-5/10, TGZ-D-320-5/15:

Rozméry:
160 x 49 x 135 mm (vyska x sitka x hloubka)

Rozméry véetné konektorovych protikus(:
172 x 49 x 152 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 1 kg

Rozméry TGZ-D-320-5/10 s pfidavnym chladi¢em:
160 x 67 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost TGZ-D-320-5/10 s pfidavnym chladi¢em:
1,2 kg

Rozméry TGZ-D-320-5/15 s pfidavnym chladiéem:
160 x 74 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost TGZ-D-320-5/15 s pfidavnym chladi¢em:
1,3 kg

Rozméry:

160 x 200 x 78,1 mm
TGZ-S-400-14/30: (vyska x $itka x hloubka)
Rozméry véetné
konektorovych
protikus(:
178 x 204 x 83,1 mm
(vyska x sitka x hloubka)

B

p Hmotnost: 2,3 kg
e

o 2

B0




Podporované typy zpétné vazby:

Digitalni servozesilovace TGZ podporuji nasledujici typy zpétnych vazeb:

Hiperface DSL - digitalni komunikace, snimace se vyrabéji s rozliSenim 15 az 24 bitii na otacku, vice-otackové provedeni —
4 096 otacek. Pouziva se u motorti s jednim konektorem nebo kabelem.

EnDat 2.2 -digitalni komunikace, snimace se vyrabéji s rozliSenim 18 az 25 biti na otacku, vice-otackové provedeni — 4096 otacek.
SSI-enkodéry sesynchronnimsériovymrozhranim.
BISS - snimace s protokolem BISS-C.

Hallovy sondy

Vstupy / vystupy:

Servozesilovaée TGZ maji implementovano 8 digitalnich vstupt, 6 digitalnich vystupt a 2 analogové vstupy:

110 Typ Pocet Hodnota

vstup analogovy 2 0—10V

vstup digitalni 8 24VDC(0—10niz./12—24vys.),20 mA
vystup digitalni 6 5-24 V DC, 300 mA/ vystup
Rizeni:

Servozesilovade TGZ je mozZno fidit:
digitalni fizeni po sbérnici EtherCAT, CAN bus (moment, otécky, polohové profily atd.) a Ethernet UDP.

uZivatelskym programem (jazyk C) — digitalnimi vstupy, analogovym napétim atd.



Napajeci modul TGS-320-10/15

TGS-320-10/15

PARAMETRY

Vstupni napéti (VAC - 50/60 Hz) 1x230VAC
Maximalni vstupni proud (AC) 16 A
Vystupni napéti (DC) 320V DC
Maximalni trvaly vystupni proud (DC) 10A
Maximalni kratkodoby vystupni proud (DC, 1 s) 15A
Maximalni vystupni vykon 3200 W
Maximalni brzdny vykon (Interni rezistor) 100 W
Maximalni brzdny vykon (Externi rezistor) 3200 W
Ztraty pri maximalnim vystupnim vykonu 80 W
Jisténi 16 A
VYSTUP

Digitalni vystup Ready (otevieny kolektor) Max. 30 V/2 A
Digitalni vystup Temp Error (otevieny kolektor) Max. 30 V/2 A

SIGNALIZACE

LED signalizace

1 x zelena (Ready), 1 x ¢ervena (Temp Error)

KONEKTORY

Sit ovy konektor

3—pin PHOENIX PC 5/3-G-7.62

DC BUS konektor

8—pin PHOENIX PC 5/8-G-7.62

Ridici konektor

3—pin PHOENIX MC 1.5/3-G 3.81

Vystupni napéti
meziobvodu

LED signalizace

Sit'ové napajeni 230V

TGS-320-10/15:

Napéjeci zafizeni:
160 x 61,5 x 135 mm (vyska x $itka x hloubka)

Rozmeéry vcetné pridavného chladice:
160 x 79,5 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Rozméry véetné konektorovych protikusd:
184 x 61,5 x 135 mm (vyska x Sitka x hloubka)

Hmotnost: 1,2 kg
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