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Digitalni servozesilovace

TG drives

DigitdlIni servozesilovace AKD jsou urceny pro fizeni
synchronnich rotacnich a linedrnich servopohond.

: . S o Servozesilovace jsou vybaveny vstupy pro komunikaci
Komplexni dodavky a zprovoznéni servopohonu, s mnoha druhy snimacti polohy, coZ nabizi cenové optimdini
dodavky Fidicich systéma. Fegeni z hlediska pouZitého zpétnovazebniho snimace

I aplikace servopohonu.
Ceskd spole¢nost TG Drives doddvd jiZ od roku 1995 servopohony pro stroje
a zarizeni'v pramyslové automatizaci. Od ndvrhu pres optimalizaci véetné
programovdni zdkaznickych reseni, zprovoznéni aZ po servis sahd zdbér
nasich technikd. Servopohony a ridici systémy firmy TG Drives se vyuZivaji
v Fezacich stolech, v obrdbécich centrech, v automobilovém, gumdrenském,
potravindrském, skldrském i stavebnim prdmysiu.

DigitdlIni servozesilovace AKD jsou navrZeny pro snadné
pripojeni k riznym ridicim systémdm, a tim jsou vyuZitelné
v mnoha aplikacich. Podle ndro¢nosti aplikace, pouZitého
ridiciho systému a jeho rozhrani pro fizeni servopohond Ize
vyuZit integrované pohyboveé funkce nebo pouZit pouze
zdkladni funkce regulacnich smycek.

Snadné reseni kazdéeho pohybu
Digitalni servozesilovate AKD jsou navrZeny pro pfesné fizeni (polohové, momentové,
rychlostni) a optimalizaci vykonu servomotord, momentovych a linearnich motord.

1. Servomotory 4. Ridici systém TG Motion Tyto moderni servozesilovace nabizi FeSeni pro témér jakoukoliv aplikaci od jednoduchého
& Synchronni servomotory s permanentnimi + Univerzalni softwarovy fidici systém obsahujici funkce pohybu momentového Ci rychlostniho fizeni, pfes polohovani na znacku (indexovani) aZ po viceosé
magnety fady TGN, TGH, TGS a TGT jednoosého, viceosého a souvislého fizeni v p hvb Migs . giiiného fidicih . bizi €pitkovy vk p

+ Momentové (pfimé) motory TGO fizeni pohybu s vyuzitim TG Motion Ci jiného fidiciho systému. AKD nabizi Spickovy vykon a vice
5. Primyslové pocitace a operdtorské panely moznosti komunikace prostiednictvim modernich primyslovych sbérnic pfi malych rozmérech

2. Servozesilovace + Panelové a standardni pramyslové potitace firmy ASEM servozesilovace.

+ DigitéIni servozesilovate AKD ¢ Operdtorské panely firmy ASEM a ESA

+ Digitdlni servozesilovate TGA300

+ Digitdlni servozesilovate S400, S600 a S700

¢ Tri-osé digitalni servozesilovate TGP = ”

+ DigitdIni servozesilovate TGA-24 a TGA-48 Nase sluzby P"-"'klad znaEen"

+ Digitdlni servozesilovace TGZ

*

N&vrh a optimalizace pohonti
< Navrh Fidiciho systému

3. Pfesné mechanické systémy K ;Eﬁg\rg”z‘r?evﬁlr“
.

¢ Linearni aktudtory firmy EXLAR Zarucni a pozarucni servis
+ Presné rotatni aktudtory DRIVESPIN A K D - P O O 3 O 6 - N B C C
+ Cykloidni pfevodovky TWINSPIN ) L : . |

4 Presné planetové prevodovky

Typ AKD: Jmenovity Jmenovité napéti: Komunikacni rozhrani:
P - Position indexer proud: 06 -120/240 VAC1~/3~ NBCC - EtherCat, CAN
T - Basic 003-3A 07 - 240/480 VAC 3~ NBPN - Profinet
006-6A NBEI - Ethernet/IP
012-12A
024-24A
048-48A
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Digitdlni servozesilovace

D "g "ta’ l n ” servozes " IO va Ee A K D Technickd data servozesilovaci AKD s napdjenim 230 V

Parametry Jednotka AKD-P00306 AKD-P0O0606 AKD-P01206 AKD-P02406
Jmenovité napéti Ve~ 3% 108-264 V/50-60 Hz 3x 240V +10%
1x108-264V/50-60Hz
D - i H .0 H g4 T ity zddnlivy vyk S1 kVA 1,2 2,38 3,82 7.6
Rizeni servozesilovaéti Komunikacni rozhrani: ooty o (3o e
x 0
AKD EtherCat, CAN, Profinet, Ethernet IP, Modbus TCP/IP - prijmenovitém napeti 120V Aet 5 6 12 :
o ) o ) - pfijmenovitém napéti 240 V Aef 3 6 12 24
Rizeni pomoci komulmkacnlch rozhrani Maximalni proud (max. 5 s, +3 %) Aef 9 18 30 48
Ethe.rCAlT, CA,N' Profinet or Ethernet IP Trvaly brzdny vykon interniho odporu (RBint) W - - 100 100
servisnikanal Modbus/TCP Brzdna energie kondenzatord meziobvodu Ws 60(120V) 60(120V) 160 (120V) 180(120V)
(pouzivan pro nastaveniparametrd) 20 (240 V) 20 (240 V) 55 (240 V) 60 (240 V)
Analogové napéti +10 V (16 bits) pro fizeni . —
v Trvaly brzdny vykon ext. odporu kw 0,77 15 3 6

momentu nebo otacek = = —
Rizeni digitalnimi vstupy (7) a vystupy (2) - Maxmjélm externi brzdny vykon kw 5,4 5,4 5,4 11,8
spousténi naprogramovanych polohovych Rozméry
profild Vyska mm 168 168 195 250
Rizeni signaly pro krokové motory Sitka mm 57 57 76 100
,,VKROK” a.SMER” Hloubka mm 153 153 186 230
Rizeniv reZzimu Elektronickd prevodovka Hloubka s konektory a kabely mm 184 184 215 265

K AKD Ize pripojit tyto
polohoveé snimace

Technickd data servozesilovaci AKD s napdjenim 3x 400 V

Resolver
HDSL (jednootackovy nebo viceotackovy)

Parametry AKD-P00307 AKD-P00607 AKD-P01207 AKD-P02407 AKD-P04807

Hiberf iod < Ekowy nebo vi . Fovy Jmenovité napéti Ve 3x 216-528 V/50-60 Hz
Iperface (jednootackovy nebo viceotackovy) Jmenovity zdanlivy vykon (provoz S1) KVA 2,24 4,49 7,65 152 40,9
EnDat Uednootackg\v/y ne/bo V|ce9tack9yy) ) Jmenovity proud (£3 %) Aef 3 6 12 24 48
Enl/)atVZ.Z (Jtlednpota?ckovy nebo viceotckovy) Maximalni proud (max. 5s, £3 %) Aef 9 18 30 48 96
Snimac se signaly sincos ek e
InkrementaIni snimat s komutagnimi signaly Trvaly brzdny vykon interniho odporu (RBint) W 80 100 100 200 -
MoZnost pripojeni dvou snimacl soucasné Brzdnd energie kondenzatord meziobvodu Ws 5(240V) 5(240V) 10 (240V) 15 (240 V) 20 (240V)
(napF. resolver a inkrementalni snimat) 35(400V) 35(400V) 70 (400V) 110(400V) 146 (400 V)
20(480V) 20(480V) 40 (480V) 60 (480V) 80 (480V)
Trvaly brzdny vykon ext. odporu
DCIISI VICIStnOS'l'I pri2z40V/400Va480V kW 0,77/1,5 15/3 3/6 6/12 6/12
. wv o Maximalni externi brzdny vykon kW 5,4/21,4 5,4/21,4 5,4/21,4 7,7/30,6 17,6/70,5
servozesilovacu Rozmery
Vyska mm 256 256 256 310 385
Digitalni proudova (0,67 ps), rychlostni Zitka i 70 70 70 105 185
(62,5 ps) a polohova regulacni smycka Hloubka mm 186 186 186 229 229
(125 ps) zajistuji vysokou dynamiku pohonu Hloubka s konektory a kabely mm 221 221 221 264 264
a opakovatelnost nastavenych pracovnich
pohyb(l
Servozesilovace s napdjenim 3 x 400 V jsou
vybaveny odrusSovacim filtrem . ~ P e . v P P
Ovladani Klidové brzdy motoru Servozesilovac s napdjenim 230 V Servozesilovac s napdjenim 3% 400 V
Vstup (STO - Safe Torque Off) AKD PO0O306 AKD PO1207

pro zablokovani opétovného chodu - SIL2
dle IEC61508

Univerzalnost pouZiti zvySuje Siroky
rozsah napajecich napétilx 120 -

3x 240V proverzi 230V a3x 240 -

3x 480 V a certifikace CE, UL a cUL
Jednoduché uZivatelské rozhrani —
WorkBench slouZi pro rychlou a efektivn{
praci uZivatele s AKD. WorkBench nabizi
moznost nastaveni servozesilovace

s motory TG drives jednoduchym vyuZitim
integrované.




D ig "ta’ ln ” servozes i’ovaEe A KD Bas iC Technickd data servozesilovacii AKD Basic s napdjenim 230 V

Parametry Jednotka AKD-T00306 AKD-T00606 AKD-T01206 AKD-T02406
Programovatelné servozesilovate AKD Basic mohou byt pouZity v jednoduchych aplikacich Jmenovité napEt! v e 2 eo e 3240V +10%
bez pouZiti externiho PLC. |menovity zdanlivy vykon (provoz S1) KVA 12 2,38 3,82 7.6
Jmenovity proud (+3 %)
rychld implementace uZivatelskych funkci - pfi jmenovitém napéti 120 V Aef 3 6 12 _
méngé hardwaru, nizsf instalatni ndklady - pFi jmenovitém nap&ti 240 V Aef 3 5 12 24
implementace bezzmeny fizenistroje Maximalni proud (max. 55, £3 %) Aef 9 18 30 48
Jéiﬂcf;dkllJuCgfiSBtbpnﬁgFamOVEnI vjazyku Basic Trvaly brzdny vykon interniho odporu (RBint) w = = 100 200
Brzdna energie kondenzatord meziobvodu Ws 60 (120V) 60 (120V) 160 (120V) 180 (120V)
Cas cyklu PLC programu zavisi na zatiZeni procesoru, obvykle se pohybuje 20(240V) 20(240V) 25(240V) 60(240V)
P Trvaly brzdny vykon ext. odporu kW 0,77 15 3 6
v rozmezi 5-30 ms. -
Maximalni externi brzdny vykon kw 5,4 5,4 5,4 11,8
Rozméry: Standard version
S AKD Basic — vysokd flexibilita pro kaZdou osu o o = = = ~
Hloubka mm 153 153 186 230
rychlé uvedeni do provozu vyuZitim funkce Auto-Tuning Hloubka s konektory a kabely mm 184 184 215 265
jednoducha obsluhg, iptqitivpi progvrarpovénl’vjazyku Basic o S - Rozméry: Expanded I/0 version
snavdno ovladatelné vyvojové prostiedi, WorkBench a program pro nahravani a stahovani dat jako jediny nastroj Vyika o 168 168 195 250
moznost ochrany programu pes'lem e - = 0 = o0
velky pocet vstupll a vystupt (viz tab. nize)
pFenos programu a nastaveni parametrd pres SD kartu (bez nutnosti pouZiti potitace) Hloubka i 153 153 186 230
Hloubka s konektory a kabely mm 184 184 215 265
Pomoci digitdlnich servozesilovac AKD Basic miZete fidit pohyb servomotord a ovladat tak stroj bez pouZiti externiho PLC. UZivatelé mohou
sami optimalizovat funkce pohonu a mohou tak naplnit poZadavky zdkaznika rychle, bezpetné a bez nutnosti nadfazeného fidiciho systému.
Dochazi tak ke zkraceni testovaci faze a predchazeni problém(m vznikajicich béhem zprovoznéni pohonu. Programovaci jazyk Basic je velice H 2 H X0 H 2 e
jednoduchy, programy pro ovladani pohypbu motor( apf)l'zenl' stroje je takJmoine' vytvéfgt za velmi kFr)étkou dobu?Ovlédaci pJJro)g/ram TGJDrives TEChnICkU data SerVOZESIIOVUCU AKD BGSIC ) napa.lenlm 3 X 400 V
WorkBench déle nabizi vyuziti dalSich ndstrojl, programového editoru s kontrolou syntaxe, programovych $ablon a rozsahlych moZnostf
testovani programu véetné odladén. Parametry AKD-T00307 AKD-T00607 AKD-T01207 AKD-T02407 AKD-T04807
Jmenovité napéti Ve~ 3x 216-528V/50-60 Hz
Jmenovity zdanlivy vykon (provoz S1) kVA 2,24 4,49 7.65 15,2 40,9
Jmenovity proud (+3 %) Aef 3 6 12 24 48
: ' N 7 o - o Maximalni proud (max. 5s, £3 %) Aef 9 18 30 48 96
Konﬁgurace AKD BGSIC 5 I/O rozsirenim VStupu a vyStupu Trvaly brzdny vykon interniho odporu (RBint) W 80 100 100 200 =
Brzdna energie kondenzatori meziobvodu Ws 5(240V) 5(240V) 10 (240V) 15(240V) 20 (240V)
Vstupy a vystupy AKD BASIC Standard AKD BASIC s I/0 rozsifenim 35 (400V) 35 (400V) 70 (400V) 110(400V) 146 (400V)
T 7 19 20 (480 V) 20 (480V) 40 (480 V) 60 (480 V) 80 (480 V)
Digitalni vystupy 2 12 Trvaly brzdny vykon ext. odporu (RBext) max.
Analogové vstupy 1 > pri240V/400Va480V kW 0,77/1,5 15/3 3/6 6/12 6/12
Analogoveé vystupy 1 2 Maximdlni externi brzdny vykon (RBext) max. kW 5,4/21,4 5,4/21,4 54/21,4 7,7/30,6 17,6/70,5
Rozméry: AKD Basic
Vyska mm 256 256 256 310 385
Sitka mm 70 70 70 105 185
/ 1I=Y4 /i / Hloubka mm 186 186 186 229 229
MGXImaInI prOdUktIVIta S TG Dr’ VES WorkBenCh Hloubka s konektory a kabely mm 221 221 221 264 264
Rozméry: AKD Basic s I/0 rozsitenim
Vykonny ovladaci software TG Drives WorkBench poskytuje kompletni uZivatelské rozhrani Vyska mm 256 256 256 310 385
rays : H H H H 4 H R o it 1t It Sitka mm 100 100 100 105 185
pro programovani, konfiguraci a optimalizaci se sprdvou jednotlivych pohond, jejich fizenim T e o6 e o6 ~od =
a ovladanim komunikacniho rozhrani. Vyvojové prostfedi programu TG Drives WorkBench Hloubka s konektory a kabely mm 221 221 221 264 264

pro AKD Basic poskytuje vSechny nastroje potfebné pro tvorbu uZivatelského programu,
jeho testovani a odladéni.

TG Drives WorkBench jako nastroj pro tvorbu programu a spravu pohon( jednotlivych os
preddefinované funkce a knihovny pro jednodussi programovani

funkce autodokonceni pro zrychleni prace a zobrazeni potencidlnich chyb v programu
barevné odliSeni parametrd, komentar{, prikaz( pro tisk a dalSich ¢asti struktury programu
moznost variabilniho sdileni s HMI

jednoducha a pfehledna struktura menu, intuitivni oviadani

moZnost zardzek a kontroly programu krok za krokem v rezimu odladéni

konfigurovatelné rozloZeni oken



Servomotory « Servozesilovace & Pfevodovky e Ridici systémy
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