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Informace uvedené v této priruéce jsou povazovany za presné a spolehlivé, avsak firma TG Drives
nenese Zadnou odpovédnost za jejich pouziti. Firma si rovnéZ vyhrazuje prdvo na zmény v souvislosti
s informacemi spojenymi s provozem daného zafizeni ¢i jinych informaci uvedenych vtomto
dokumentu. Jakékoliv dal$i informace a doporuceni neuvedené vtéto pfiruéce by mély byt
konzultovdny a potvrzeny vyrobcem tohoto zafizeni. Firma TG Drives rovnéZ nenese Zadnou
odpovédnost za chyby ¢i zmény v informacich pfevzatych od ostatnich vyrobcd ¢i subdodavatel.
Informace v tomto dokumentu mohou byt zménény bez upozornéni.
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1. UVOD

1.1 Popis

Manual k pouZiti je soucdsti rotacnich aktudtor( DriveSpin a obsahuje dlleZité informace
a pokyny pro jeho provoz, udrzbu a servis. Tato pfirucka je uréena predevsSim pro osoby
vykonavajici montdz, zprovoznéni i servisni prace na daném zafizeni.

Pfed zapocetim praci a pouzivanim aktudtor( DriveSpin je vyrobcem doporuceno seznamit
se s nasledujicimi dokumenty (pokud jsou k dispozici):

e Manual k pouziti rotacnich aktuatord DriveSpin (tato pfirucka)

e ZkuSebni protokol (je soucdsti dodavky aktudtoru DriveSpin)

e Navod k instalaci a poufiti digitalniho servozesilovace

e Prirucka k pouZiti software pro nastaveni digitalniho servozesilovace
e Navod k instalaci a pouZiti rozsifujicich karet a modull

e Manual k pouZiti a nastaveni dalSiho pfislusenstvi

1.2 Pouziti

Rotacni aktudtory DriveSpin jsou zafizeni uréené pro pouziti v priimyslové vyrobé
a automatizaci. Aktudtory DriveSpin jsou navrieny pro pohony obrabécich stroj(,
pramyslovych stroju a robotd, pro Siroké pouziti v automatizacni technice a vSude tam, kde
je kladen pozadavek na vysokou presnost polohovani a dynamiku pohonu. Mezi hlavni
prednosti rotacnich aktuator( DriveSpin dale patfi:

e bezvllové provedeni

e maly moment setrvaénosti

e vysoky pfevodovy pomér

e vyborna kinematicka presnost

e vysokda momentova pretizitelnost

e velky dynamicky vykon

e vysokad torzni a klopna tuhost

e velka kapacita integrovanych radialné-axialnich vystupnich loZisek
e dlouha Zivotnost

Pokud by se jejich predpokladané zatizeni mélo pohybovat nad pfipustnymi hodnotami
deklarovanymi vyrobcem, pfipadné se uvaZzuje vyuziti aktuator( v jinych oblastech, nez pro
které jsou aktuatory DriveSpin uréeny, je nutné tyto informace konzultovat s vyrobcem
tohoto zafizeni.

Aktudtory jsou Fizeny vyhradné prostiednictvim digitalnich servozesilovaéd. Uplnd shoda
deklarovanych hodnot a parametr( je zarucena pouze tehdy, jsou-li vSsechny ¢asti pohonu
(digitalni servozesilovac, aktuator, kabely atd.) dodany vyrobcem.
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Aktudtory Drivespin je zakazano provozovat v:

e prostfedi s nebezpedim vybuchu

e prostfedi s elektricky vodivymi kyselinami, zasaditymi roztoky, oleji, agresivnimi
plyny, parami ¢i vysokou prasnosti

e pfimo na trasach napajecich siti

e na zafizeni, které nevyhovuje pozZadavkim evropskych smérnic EC Machinery
Directive, EMC Directive a Directive Low Voltage

Aktuatory DriveSpin mohou byt v nékterych pfipadech zdrojem ohroZeni osob a majetku,
proto veskeré montazni a instalacni prace véetné zprovoznéni a servisu smi byt vykonavany
pouze kvalifikovanymi pracovniky, ktefi jsou pro tyto odborné praci zplsobili. Neodborné
zachazeni se zafizenim a jiné Ciny, které nejsou v souladu s timto navodem, vedou ke ztraté
zaruky od vyrobce.

1.3 Bezpecnostni pokyny

Dodrzujte bezpecénostni pokyny, které jsou uvedeny v jednotlivych kapitoldch tohoto
dokumentu! Neodborné zachazeni se zafizenim muize zpUsobit poranéni osob a poskozeni
stroje, proto dodrzujte pokyny uvedené nize a v jednotlivych ¢astech této prirucky!

Pouze kvalifikované osoby jsou oprdvnény vykondvat ukoly, jakymi jsou zejména preprava,
montaz, nastaveni, uUdrzba a servis daného zatizeni. Kvalifikovanou osobou se rozumi
odborny pracovnik, ktery ma potfebnou kvalifikaci pro danou ¢innost.

Aktudtor muUze mit za provozu, v souladu s uréenym pouZitim, zvySenou
povrchovou teplotu, pfi kontaktu sjeho povrchem tak hrozi nebezpeci
popaleni. Nedotykejte se aktuatoru béhem jeho provozu, ani béhem jeho
chladnuti po vypnuti.

Pfed vytazenim jakéhokoliv konektoru musi byt vSechny obvody vypnuty —
odpojeny od napéti.

Poskozené vyrobky se nesmi instalovat a uvadét do provozu!
Pfi doruceni poskozené zasilky neodkladné reklamujte u pfepravni firmy.

Dbejte na obsah pfislusnych dokumentt a fid'te se uvedenymi pokyny!
e (téte zminéné navody kpouZiti a schémata dodavané jako
prislusenstvi
e respektujte vystrazné a bezpecnostni Stitky na aktuatoru
e dodrZujte ustanoveni a pozadavky specifické pro dané zarizeni
e Tidte se prislusSnymi predpisy o bezpecnosti a ochrané zdravi pfi praci
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Nasledujici prace smi vykonavat pouze kvalifikovany personal!
e instalace / montaz
e zapojeni
® zprovoznéni
e obsluha
e Udrzba

Dodrzujte zasady spravného a bezpecného skladovani!
V pfipadé, Ze aktudtor nebude hned namontovan a uvadén do provozu,
skladujte jej v suché mistnosti s nizkou prasnosti, vidy v originalnim obalu!

POZOR!
Béhem provozu i po jeho skoncéeni se na aktuatoru nachazi ¢asti, které jsou
pod elektrickym napétim, pohybuijici se ¢asti, pripadné horké povrchy!

Zapojeni

Zapojeni aktuatoru se fidi prislusnym zkuSebnim protokolem, ktery je soucasti dodavky
kazdého servomotoru.

PFi pokusu o pfipojeni Spatného kabelu do konektoru ¢i jeho Spatné orientaci maze dojit
k poskozeni konektoru. Pfed pfipojenim se proto ujistéte, Ze rozmisténi pini na kabelu a
konektoru si vzajemné odpovida.

Nikdy nezkousSejte pfipojit nebo odpojit pohon pod napétim, nebot muiZe dojit
k vaznému poskozeni zafizeni a zranéni obsluhy! Mnoho digitalnich servozesilovacli muze i
po odpojeni zafizeni od sité disponovat zbytkovym napétim, proto i po vlastnim odpojeni
doporucujeme nékolik minut pockat.

Nastaveni parametri

Nastaveni parametrl pro digitdlni servozesilovate je provadéno kvalifikovanym
pracovnikem vyrobce (pfipadné obsluhy provozovatele, kterd byla vyrobcem proskolena).
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Vedeni kabell

Pokud jsou kabely vystaveny rliznym olejlim &i jinym kapalnym latkdm, které mohou kabely
znecistovat a dostat se aZz ke konektorim, jenZz mohou byt nasledné poskozeny,
doporucujeme upravit vedeni kabelu zavedenim smycky v misté pred jeho pfipevnénim ke
konektoru. NiZze jsou zndazornény pfiklady zavedeni smycky v zavislosti na orientaci
konektoru:
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Pozn. Pfi umisténi konektoru na spodni ploSe pohonu neni zavedeni smycky vyZzadovano.
POZOR: Dodrzujte doporucené poloméry ohybu jednotlivych kabelG!

Bezpecnostni brzda

Vsechny aktuatory mohou byt vybaveny elektromagnetickou brzdou, kterd je umisténa ve
vlastnim motoru aktudtoru. Brzda neni uréena k polohovani, ale slouzi k mechanickému
zajisténi aktuatoru v klidovém stavu. Délka aktuator( s brzdou je vyssi — viz vykresova
dokumentace.

Nikdy nezkousejte pracovat s aktuatorem v zabrzdéném stavu, muzZe dojit k vaznému
poskozeni brzdy ¢i pohonu aktuatoru! NepouzZivejte brzdu k zajiSténi tézkych bfemen,
pokud pod nimi pracuje obsluha - uZivejte vidy dalsSi prostfedky pro zajisténi bfremene!
Brzda funguje jako pruzinovy tfeci mechanismus, nemusi poskytnout spolehlivé zajisténi!
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2. ROZMERY

2.1 Rozméry DS50
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Rozmér K Bez brzdy S brzdou
Resolver 99 mm 136,6 mm
Hiperface 100,5 mm 139,21 mm
EnDat 1 109,1 mm 135,1 mm

1) délka DS50 s konektory y-tec = 135,1mm, délka DS50 s kabelovymi vyvodkami = 132,6mm
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2.2 Rozméry DS70*
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* vystupni ¢ast prevodovky se muize lisit - viz str. 11

Rozmér K Bez brzdy S brzdou )
Resolver 1 115 mm 168 mm
EnDat 2)4) 145,5 mm 193 mm
Sin/cos 3) 145,5 mm 193 mm

1) Resolver R15-1-A14 (2 poles) LTN

2) EnDat, EQN 1325 (8192 x 4096 ) Heidenhain

)

)

3) ERN 1387 (2048) Heidenhain

4) EQN 1313 (2048) Heidenhain
)

5) Elektromagneticka brzda 05.P1, KEB

% TG d ri\les ROTACNI AKTUATORY DRIVESPIN — Manual k pouZiti 2/2017.



2.3 Rozméry DS110

40.5

12xM5x10

138.5

Rozmér K Bez brzdy S brzdou )
Resolver 1 161 mm 212,3 mm
EnDat 2)4 202,4 mm 241,8 mm
Sin/cos 3) 202,4 mm 241,8 mm

1) Resolver R15-1-A14 (2 poles) LTN

)
2) EnDat, EQN 1325 (8192 x4096 ) Heidenhain
3) ERN 1387 (2048) Heidenhain
4) EQN 1313 (2048) Heidenhain

)

5) Elektromagneticka brzda 05.P1, KEB

Q TG drives
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3. INSTALACE A PROVOZ

3.1 Mechanicka instalace

Pfed zapocetim mechanické instalace aktuatoru je doporuc¢eno zkontrolovat:

e Udaje na vyrobnim Stitku aktuatoru a parametry digitalniho servozesilovace
(predevsim vystupni napéti — musi se shodovat)

e mechanicky stav aktuatoru (zda nedoslo k poSkozeni béhem prepravy ¢i skladovani)

e teplotu okoli (pokud neni v rozsahu -10°C aZ +40°C, konzultujte s vyrobcem)

e zda nejsou pritomny zadné oleje, kyseliny, pary, apod.

Pripravné prace

Je dllezité, aby vystupni a upeviiovaci pfiruba aktuatoru byla ociSténa od konzervacnich
prostiedkl a také pripadnych necistot. Vyrobce doporucuje pouZit béznych rozpoustédel,
avsak je potfeba dbat na to, aby se rozpoustédlo nedostalo do pfevodovky ¢i k tésnicim
krouzktm, mohlo by dojit k jejich poskozeni.

Spravné vystredéni aktudatoru

Aktuator je nutné peclivé vycentrovat, aby jeho vystupni pfiruba nebyla nepfipustné
zatizena. Ohledné montdZe vlastniho aktuatoru, zde je doporuceno stfedéni na vnéjsi
tolerovany pramér prevodovky aktuatoru (plati pro vétsi velikosti aktuatoru - DS70 a DS110),
pfipadné na tolerovany prliimér osazeni predni pfiruby aktuatoru (plati pro mensi aktuatory -
DS50). Oba pripady jsou zndzornény na obrazku nize.

@47 9,011 (=DS50) @70h7 (=DS70)

@110h7 (=DS110)

% TG d ri\les ROTACNI AKTUATORY DRIVESPIN — Manual k pouZiti 2/2017.
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V souvislosti se stfedénim rotujiciho dilu montovaného na prevodovku aktuatoru je
doporuceno stredit tento dil na tolerovany vnitini primér prevodovky. U nékterych typl
aktudtoru je vdaném prliméru vloZena ucpdavka, kterou je moziné prostym poklepanim

posunout hloubéji do téla prevodovky.

@15,5 *3°*® (=DS50)

@26H6 (=DS70)*
@32H7 (=DS110)

* pozn. - Od 1. ledna 2017 je v obéhu druhy typ DS70 s odliSnym vystupem prevodovky, jejiz
vnitfni tolerovany prameér je #13+0,1mm a lisi se i poloha a velikost dér se zavity, které jsou

uréeny pro montaz zatéze, viz rozméry nize:
T6x

22.50:3605

7.5

16xM3 V7

~—__ ] _ — .
5x M6 W7 A‘ | @6HTV 6

1.5

§ TG drives
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47.8
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Dodrzujte pripustné hodnoty zatizeni uvedeného v tabulce technickych parametr(

prislusného aktuatoru.

Zabrarite jakymkoliv raziim ¢i uderim na povrch aktuatoru, zvlasté na jeho vystupni

pfirubu, mize dojit k jejimu vaznému poskozeni!!!

Hodnoty celniho a obvodového hdzeni vystupni priruby

Typ aktudtoru T [mm] Z [mm]
DS 50 0.006 0.015
DS 70 0.007 0.02
DS110 0.008 0.025

T = radialni hazeni stfedniho prdméru vystupni
pfiruby vzhledem k ose cela (zakladna A)
a vstupu nosného cela béhem rotace pfiruby.

Z = axialni hazeni stfedniho priméru vystupni
pfiruby vzhledem k ose cela (zakladna A) vstupu
nosného télesa béhem rotace pfiruby.

Utahovaci momenty sroubl a pripustny prenosovy moment

Aby doslo ke spolehlivému zajiSténi prenosu vnéjsiho zatizeni aktuatoru, pouZivejte
spojovaci Srouby tfidy ISO 898 T1-10.9 nebo 12.9.

Utahovaci L o iy
. . Upinaci sila Tfida materidlu Sroubu -
Velikost Sroubu moment .
[N] specifikace
[Nm]
M3 1,9 3100
M4 4,3 5300
ISO 898 T1 - 10.9 nebo 12.9
M5 8,4 8800
M6 14 12400

§ TG drives
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3.2 Elektricka instalace

Pred provadénim elektrickych praci na zafizeni je doporuéeno procist prislusné manudly a
technickou dokumentaci daného zafizeni (hlavné aktudtoru a digitdlniho servozesilovace).
Dale by méla byt zkontrolovano neposkozeni a spravna funkénost zafizeni. Pfi delSim
skladovani aktuatoru by na ném mélo byt provedeno méreni izola¢niho odporu.

Aktuator neni mozné pfipojit pfimo k napajeci siti. Pro pfipojeni aktuatoru je nutné pouzit
origindlni kabely i servozesilova¢ od dodavatele. Pro odpojeni aktuatoru od sité slouzi
odpojovaci prostiedek digitdlniho servozesilovace (viz prirucka digitalniho servozesilovace).

Pokyny k zapojeni

Trasu pripojovacich kabell a ostatnich prvk( volte tak, aby bylo zabranéno jejich moznému
poskozeni pfi provozu, predevsim pak pred:
e mechanickym poskozenim zplsobenym pohyblivymi ¢astmi stroje
e tepelnym poskozenim od prehratého povrchu
e jinymi moznymi destrukénimi vlivy okolniho prostredi

Tepelna ochrana aktudtoru

Tepelnd ochrana aktuatoru DriveSpin je zajisténa teplotnim snimacem — termistorem, ktery
je zabudovany ve vinuti servomotoru. Kromé snimani teploty je moZné i monitorovani
proudu.

3.3 Zprovoznéni

Uvedeni aktuatoru do provozu musi byt v souladu s podminkami popsanymi v kapitole 1.

Pfed uvedenim do provozu je rovnéz nutné zkontrolovat:

e aktuator nesmi byt poskozeny nebo zablokovany

e po delSim skladovani je nutné provést opatieni — viz kap. 3.2

e veskerd kabeldZz musi byt v poradku

e smér otaceni aktudtoru musi byt spravny

e vSechny ochranné kryty musi byt funkéni a fadné upevnéné

e nesmi byt pfitomny Zadné prvky nebo zdroje pfipadného nebezpedi

V dalsim kroku nastavte na servozesilovaci maximalni otacky servomotoru tak, aby byly
stejné nebo nizsSi nez pripustné vstupni otdcky aktudtoru (viz technické parametry
aktuatoru). Pokyny k postupu naleznete k prirucce konkrétniho digitdlniho servozesilovace.
V pripadé potreby dalSich informaci kontaktujte dodavatele.
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Béhem provozu se musi aktuator chovat standardné, bez prehfivani, bez nezadouciho

kolisani otdcek a pti nizké hladiné hlu¢nosti. Pokud se za provozu vyskytnou nékteré
problémy, postupujte dle kap. 3.4.

Zajistéte, aby byly pfi provozu aktuatoru splnény nasledujici pozadavky:

kontrolni a ochranna zatizeni nesmi byt vyrazena z c¢innosti (to plati i béhem
zkusebniho provozu)

teplota okoli se musi pohybovat v rozsahu -10 az +40°C (jinak konzultujte s vyrobcem)
povrch aktuatoru musi byt spolehlivé spojen s PE sbérnici v elektrickém rozvadédi
stroje, elektrickd bezpeénost zafizeni je zavisla na co nejmensim odporu zemniho
spojeni

nerozpojujte konektory béhem provozu — hrozi nebezpeci smrtelného Urazu a
rozsahlé materidlni Skody

nikdy neodpojujte kabely na strané aktuatoru ani na strané servozesilovace, pokud je
zafizeni (nebo servozesilovac) stale napajené ze sité — muizZe nastat elektricky vyboj
s moznym ndsledkem zranéni osob a poskozeni zafizeni

kabely i c¢asti aktuatoru nebo digitdlniho servozesilovace mohou byt pod tzv.
zbytkovym napétim, i kdyzZ je aktudtor jiz chvili odpojeny

po odpojeni servozesilovace od sité pockejte minimalné pét minut pred dotykem
nebo rozpojenim vodivych spoji a ,Zivych“ ¢asti obvodu (napf. kontakty, Sroubové
spoje, apod.)
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3.4 Poradce p¥i potizich
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POPIS PROBLEMU

MOZNA PRICINA

RESENI

Aktuator se
nerozbéhne.

Kabely nejsou zapojené.

Zkontrolujte celistvost zapojeni
kabeld.

Spalené pojistky.

Vyménite pojistky.

Sepnula se ochrana
aktuatoru.

Zkontrolujte spravné nastaveni
ochrany, pfipadné nastavenych
hodnot v servozesilovaci.

Aktuator se otaci
opacnym smérem.

Aktudtor neni zpravné
pfipojeny.

Zkontrolujte hodnoty v
servozesilovaci, pfipadné schéma
zapojeni.

Aktuator vréia ma
vysoky odbér proudu.

Aktuator je zablokovany .

Zkontrolujte aktuator.

Brzda neodbriduje.

Zkontrolujte neporusenost el.
obvodu brzdy, napajeni 24V.

Porucha zpétné vazby.

Zkontrolujte kabel a konektor od
zpétnovazebniho snimace.

Aktuator se nadmérné
zahftiva (teplota je vyssi
nez 65 °C).

Aktuator je pretizeny.

Zmérte zatéz, pripadné pouzijte
silnéjsi aktuator anebo snizte
zatiZeni, zkontrolujte pracovni
cyklus.

Teplota okoli je pfilis
vysoka.

Dodrzujte predepsany rozsah
teplot.

Doslo k prekroceni
stanoveného druhu
provozu (S1 az S10, EN
60034), napf. pfilis velky
efektivni kroutici moment

Dany druh provozu aktuatoru je
nutné pfizpusobit poZzadovanym
provoznim podminkam;
pfipadné pozadejte odborného
pracovnika o urceni vhodného
pohonu.

Hluénost aktuatoru za
provozu.

Poskozeni lozisek.

Nutnd vyména lozisek
u dodavatele.

Poskozeni aktuatoru.

Kontaktujte dodavatele.

§ TG drives
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4. UDRZBA

Pf¥i provadéni udriby na aktuatoru bezpodminecné dodrZujte bezpecnostni pokyny
uvedené v této prirucce!

Intervaly prohlidek

Intervaly mezi jednotlivymi prohlidkami jsou ovlivnény fadou faktorld a mohou se lisit.
Potfebné intervaly prohlidek je tedy nutné stanovit individualné v zavislosti na celkovém
vytiZzeni aktudtoru. Spolu s aktuatorem je nutné pravidelné kontrolovat i elektricky rozvadéc
véetné digitalnich servozesilovacll a kabelaze. V pfipadé poskozeni izolace kabelu je nutné
okamZzité vyradit zafizeni zprovozu (hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem)
a poskozené kabely vymeénit.

Cisténi

Znacné znecisténé povrchy, tfisky nebo prach mohou nepfiznivé ovlivnit funkénost i
celkovou Zivotnost aktudtoru, vextrémnich pripadech mohou vést i kjejich zniceni.
V pravidelnych intervalech (maximalné 2-3x ro¢né) podle provoznich podminek je vyrobcem
doporuceno zbavit aktudtory téchto necistot, hlavnim ddvodem je zamezeni moZného
posSkozeni aktuatoru a zabezpeleni dostatecné velké cinné plochy pro odvod tepla.
Nedostate¢ny odvod tepla stejné jako nadmérné pretéZovani aktudtoru (a tim i jeho
nadmérné zahrivani) znacné snizuje jeho Zivotnost.

Mazani

Cast aktudtoru — loZiskovy reduktor je plnény mazacim tukem, typ mazaciho tuku je
vyznacen na vyrobnim Stitku aktudtoru. Vyména a doplnéni mazaciho tuku neni pro bézny
provoz aktudtoru potfeba, vysoké zatizeni aktuatoru — vysoké teploty, vysoké rychlosti a
zatiZzeni na hranici Unosnosti vSak snizuji Zivotnost maziva. Zplisob a intervaly vymény tuku
v pfipadé extrémnich podminek pouziti konzultujte s vyrobcem.

Preprava a skladovani

Aktutatory by se mély prepravovat v krytych dopravnich vozidlech, v kontejnerech
zajisténych proti pohybu &i preklopeni. Metoda dopravy musi odpovidat vzajemné dohodé
mezi zdkaznikem a dodavatelem. Aktuatory by mély byt skladovany zakonzervované a
zabalené ve vnitinich prostorach. Vyrobek je nutné chranit pred primymi povétrnostnimi
vlivy, agresivnimi vypary, prachem a mechanickymi razy.
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Podminky spravné prepravy a skladovani:

e skladovat v suché mistnosti s nizkou prasnosti

e pokud je to nutné, pouzit vhodné, dostatecné dimenzované prepravni pomucky
e skladovaci klimaticka kategorie 1K4 dle EN50178

e skladovaci teplota -25 az +55°C

e relativni vlhkost 5% az 95% bez kondenzace

e skladujte pouze v origindlnich obalech od vyrobce

e vyrobek chrarite pfed pfipadnymi prudkymi narazy a otfesy

e dobu skladovani konzultujte s vyrobcem
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5. TECHNICKE PARAMETRY JEDNOTLIVYCH TYPU AKTUATORU

5.1 Technické parametry DS50

Parametry DS 50
Pfevodovy pomér i - 63
Jmenovity moment Man Nm 18
Kratkodoby moment Mamax Nm 36
Jmenovité vstupni otacky nn ot./min 2000
Maximaln{ vstupni otacky & Nmax ot./min 5000

Klopna tuhost 1 © M Nm/arcmin 4

Torzni tuhost 7 ki Nm/arcmin 2,5
Maximalni vale @ LM arcmin 1,5

Max. klopny moment 23) Memax Nm 14

Dovolena radialni sila 2 Fr kN 0,044/(a2+0.0305) °)
Dovolend axialni sila 24 Famax kN 1,9

Napéti meziobvodu Unc VvV DC 24 320
Jmenovity moment motoru My Nm 0,24 0,24
Jmenovité otacky motoru nn ot./min 4000 4500
Jmenovity vykon motoru P W 100 113
Jmenovity proud motoru In A 7,8 0,68
Klidovy moment motoru Y/ Nm 0,26 0,26
Klidovy proud motoru lo A 7,9 0,7
Maximalni moment motoru Mmax Nm 1 1
Maximalni proud motoru Imax A 33 2,9
Momentova konstanta Km Nm/A 0,03 0,37
Napétova konstanta Ke V/1000min-t 2 21
Pocet poll motoru 2p - 6 6
Odpor dvé faze R2pH Q 0,29 36,8
Indukénost dvé faze Lap mH 0,5 62
Frekvence f Hz 0+200 0+225
Hmotnost bez brzdy m kg 0,95
Hmotnost s brzdou MaR kg 1,2

Brzdny moment brzdy Magg Nm 0,4

Stupen kryti

standardné IP 64 (volitelné aZ IP 67)
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5.2 Technické parametry DS70
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Parametry DS 70
Pfevodovy pomér i - 57, 75 57, 75 57, 75
Jmenovity moment Man Nm 50 50 50
Kratkodoby moment M2max Nm 100 100 100
Jmenovité vstupni otacky nn ot./min 2000 2000 2000
Maximalni vstupni otacky & Nmax ot./min 5000 5000 5000
Klopna tuhost 1 © M Nm/arcmin 35 35 35
Torzni tuhost V7 ke Nm/arcmin 7 7 7
Maximalni vale 9 LM arcmin 1,5 1,5 1,5
Max. klopny moment 23 Memax Nm 142 142 142
Dovolend radialni sila 2 Fr kN 2,8 2,8 2,8
Dovolend axialni sila 24 Famax kN 4,1 4,1 4,1
Napéti meziobvodu Unc VvV DC 36 320 560
Jmenovity moment motoru My Nm 0,86 0,76 0,76
Jmenovité otacky motoru nn ot./min 3000 4500 4500
Jmenovity vykon motoru P w 270 358 358
Jmenovity proud motoru In A 13,2 1,87 1,04
Klidovy moment motoru Mo Nm 0,95 0,95 0,95
Klidovy proud motoru lo A 13,7 2,1 1,18
Maximalni moment motoru Mmax Nm 2,4 2,4 2,4
Maximalni proud motoru Imax A 50 7,8 4,4
Momentova konstanta Km Nm/A 0,07 0,45 0,8
Napétova konstanta Ke V/1000min-! 4,2 27 48,5
Pocet polt motoru 2p - 10 10 10
Odpor dvé faze R2pH Q 0,12 4,9 15,6
Indukénost dvé faze Lopy mH 0,35 14,7 46,7
Frekvence f Hz 0+250 0+375 0+375
Hmotnost bez brzdy m ke 2,8 (s Iizé?lssaiz:;(:;zrlj:z:erface)
Hmotnost s brzdou MagR kg 2,95 (s resolverern)

3,4 (s EnDatem nebo Hiperface)
Brzdny moment brzdy Mer Nm 4,5 4,5 4,5

Stupen kryti

standardné IP 64 (volitelné az IP 67)
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Parametry DS 110
Pfevodovy pomér i - 67, 89, 119 67, 89, 119 67, 89, 119
Jmenovity moment Man Nm 122 122 122
Kratkodoby moment M2max Nm 244 244 244
Jmenovité vstupni otacky nn ot./min 2000 2000 2000
Maximalni vstupni otagky & Nmax ot./min 4500 4500 4500
Klopna tuhost 1 © M Nm/arcmin 150 150 150
Torzni tuhost 17 ki Nm/arcmin 22 22 22
Maximalni vile ° LM arcmin 1 1 1
Max. klopny moment 23 M emax Nm 740 740 740
Dovolena radidlni sila 2 Fr kN 9,3 9,3 9,3
Dovolena axialni sila 24 Famax kN 13,1 13,1 13,1
Napéti meziobvodu Unc VvV DC 36 320 560
Jmenovity moment motoru My Nm 3,8 3,2 3,2
Jmenovité otacky motoru nn ot./min 1000 3000 3000
Jmenovity vykon motoru P w 397 1005 1005
Jmenovity proud motoru In A 20,5 5 2,8
Klidovy moment motoru Mo Nm 4,1 4,1 4,1
Klidovy proud motoru lo A 21,3 6 3,4
Maximalni moment motoru Mmax Nm 11,1 11,1 11,1
Maximalni proud motoru Imax A 85 24,1 13,6
Momentova konstanta Km Nm/A 0,2 0,67 1,19
Napétova konstanta Ke V/1000min-! 11,5 40,5 72
Pocet pold motoru 2p - 10 10 10
Odpor dvé faze R2pH Q 0,1 1,24 4
Indukénost dvé faze Lapn mH 0,8 10,6 34
Frekvence f Hz 0+84 0+375 0+375
Hmotnost bez brzdy m ke 7,89 (sTE':;a(:e:isrc:levbec:eHTr:erface)
Hmotnost s brzdou Msr kg 816(s resolvererT\)

8,82 (s EnDatem nebo Hiperface)
Brzdny moment brzdy Mer Nm 4,5 4,5 4,5

Stupen kryti

standardné IP 64 (volitelné az IP 67)
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Vysvétlivky

Jedna se o stredni statistickou hodnotu.
V pfipadé potfeby dalSich informaci kontaktujte dodavatele.

Zatizeni plati pro vystupni rychlost 15 ot/min.

Hodnota klopného momentu byla méfena pti podminkach Fa=0.
V pfipadé potfeby dalSich informaci kontaktujte dodavatele.

Hodnota axidlni sily byla méfena pro Mcmax = 0.
V pfipadé potfeby dalSich informaci kontaktujte dodavatele.

a2 = vzddlenost pusobisté radialni sily od cela vystupni pfiruby.
Tento parametr zavisi na verzi loZiskového reduktoru.

Tento parametr zavisi na verzi loZziskového reduktoru, prevodového poméru
a hodnoty maximalni vile.

Je pripustné pouze kratkodobé pouziti n max v pracovnim cyklu.
V pfipadé potfeby dalSich informaci kontaktujte dodavatele.

Prdmérna chyba Ghlového pfenosu je +36arcsec. 17
V ptipadé potreby dalSich informaci kontaktujte dodavatele.

Dulezité poznamky:

Hodnoty zatiZzeni uvedené v tabulkach plati pro nominalni Zivotnost L10 = 6000 [hod].
Aktuatory DriveSpin jsou prednostné uréeny pro rezimy prace S3-S8. Jiné rezimy je
nutné konzultovat s vyrobcem.

Montazni poloha je libovolna.

LoZiskové reduktory jsou naplnény tukem Grease Castrol Optitem TT1.

Maximalni provozni rychlost v daném cyklu konzultujte s vyrobcem.
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Obchodni nazev spolecnosti

TG Drives, s.r.o.

Pravni forma

Spolec¢nost s ru¢éenim omezenym

Sidlo

Olomoucka 1290/79, CZ - 627 00 Brno

Fakturaéni adresa

Olomoucka 1290/79, CZ - 627 00 Brno

ICO 60738821

DIC Cz60738821
Telefon +420548141811
Fax +420548141890
E-mail info@tgdrives.cz
Web www.tgdrives.cz
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POZNAMKY:
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