& TG drives

TG Motion

verze 4

Oscilloscope

navod k obsluze

|
1


mailto:info@tgdrives.cz

H komplexni dodavky a zprovoznéni servopohon(
’ TG d rlves dodavky Fidicich systémd{

Historie revizi

datum verze popis

10. 1. 2017 1.0

31.7.2017 11 upravena typografie, doplnény typy
paméti a typy proménnych v
Apendixu

TG Drives, s.r.o. Tel.: 4420 548 141 811

Olomoucka 1290/79 -2- Fax: +420 548 141 890

CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz



mailto:info@tgdrives.cz

H komplexni dodavky a zprovoznéni servopohon(
TG d rlves dodavky Fidicich systémd{

Obsah

I @ =T [o 1=l o] o = O URRPPPRPPN 4
1.1 Popis fUNKCE StrUKIUNY OSCIllOSCOPE ... uuiiieeei ittt ee e e e e et et e e s e r e e e s s et e e e e e e s saarere e e e e e e s s annnrrraeeeeens 4
1.2 Registry OscilloSCOpe @ JEJICh VYZNAIM ......ooiiiiiiiiiii e e 5

P 01T 0 To | G TP T PP P PP TP TP PPPTPRTPPTRPRTTRRRN 8
Prehled a popis registrll OSCIIOSCOPE ........coiuuiiiiiiiiiie ettt ettt sbe e e eb e e be e e snbeeaneeea 8

TG Drives, s.r.o. Tel.:  +420 548 141 811

Olomoucka 1290/79 -3- Fax: +420 548 141 890

CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz



mailto:info@tgdrives.cz

Q, TG drives
1. Oscilloscope

1.1 Popis funkce struktury Oscilloscope

Oscilloscope je sofistikovany nastroj pro zaznam az 32 kanall - hodnot az 32 r{iznych registrd v zavislosti
na Case. V urcitétm Casovém intervalu detekuje a uklada do sdilené paméti TGM_Oscilloscope hodnoty
zvolenych registri. S daty pak Ize pracovat v jinych ¢astech PLC nebo ve Windows aplikacich.

Sdilena pamét TGM_Oscilloscope ma zpravidla velikost 1 048 576 bytd. Skute¢nou velikost je nutno zjistit
z hodnoty registru TGM_System.HEADER.Mem_Size_OSC.

Pamét TGM_Oscilloscope je spoleéna pro data vSech zaznamenavanych kanal(l. Pfi zaznamu hodnot
jednoho kanalu je jemu vyhrazena cela pamét, pfi zaznamu dat vice kanalu je pamét rovhomérné rozdélena mezi
jednotlivé kanaly. RozloZzeni zaznamenavanych dat v paméti TGM_Oscilloscope a jejich offsety urCuje
TG Motion; tyto parametry ulozi do pfislusnych registru.

i] Rovnomérnost rozdéleni paméti TGM_Oscilloscope je vztazena k poctu bytd potfebnych k zaznamu
: hodnot jednotlivych registri.
Napr. pri zaznamu dvou registru, jednoho typu Long Integer (4 byty) a druhého typu Double (8 bytu),
rozdéli TG Motion sdilenou pamét TGM_Oscilloscope v poméru 1:2, aby u obou kanali mohl byt
zaznamenan stejny pocet vzorkd.

]C | Se zvysujicim se poétem zaznamenavanych kanal( klesa ¢as zaznamu.

Na urovni TG Motion se nacteni a zaznam dat utilitou Oscilloscope do sdilené paméti
TGM_Oscilloscope provadi po vykonani Program_04. Tim je zaru€ena €asova synchronizace zaznamenanych
hodnot. Nacteni a zdznam v8ak nemusi prob&hnout kazdy Cycle_Time; po¢et Cycle_Time, b&hem nichz dojde k
jednomu zaznamu, uréuje registr Number_Periods.

NumberiPEROUSEN NumberiPERDUSESS:
Cycle_Time |Cycle_Time Cycle_Time |Cycle_Time Cycle_Time |Cycle_Time Cycle_Time Cycle_Time
n n+1 n+2 n+3 n n+1 n+2 n+3
zZaznam zaznam zaznam zaznam zaznam zaznam
osC osC osc osc oscC oscC

Obr. Vliv registru Number_Periods na ¢etnost zaznami Oscilloscope

~ Na drovni Windows nabizi Control Observer utilitu Oscilloscope, v niZz Ize zaznamenana data zobrazit
1 | formou grafu, uloZit do souboru, zpétné nacist, ménit parametry zéznamu i zobrazovani, pfipadné provadét
vlastni zaznam.

]: | Oscilloscope funguje jako jedna instance, ktera muze byt vyuZivana z PLC i Control Observeru. Nelze ji
- v8ak pouzivat soucasné z PLC, Control Observeru, pfipadné z jinych aplikaci.
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Obr. Utilita Oscilloscope obsazena v Control Observeru

f | Podrobny popis utility Oscilloscope Control Observeru se nachazi v kapitole Control Observer.

1.2 Registry Oscilloscope a jejich vyznam

Registry, kterymi se utilita Oscilloscope fidi, nebo kam uklada sva nastaveni, se nachazeji ve sdilené
paméti TGM_System od offsetu 4736. Pro prehlednost je Ize rozdélit do tfi skupin:

obecné registry — tykaji se nastaveni utility Oscilloscope jako celku
registry kanalll — plati pouze pro konkrétni kanaly
pomocné registry — obsahuji informace o zaznamu

Obecné registry Oscilloscope
Obecné registry slouzi k celkovému nastaveni a ovladani utility Oscilloscope.

Control — slouzi k ovladani struktury Oscilloscope
0 — neprobiha zaznam nebo slouzi k zastaveni zaznamu

>0 — aktivace zaznamu; spousti zaznam nebo &ekani na Trigger (podle registru Status)
Status — zobrazuje stav struktury Oscilloscope

0 — neprobiha zaznam ani ¢ekani na Trigger

1 — probiha zaznam

2 — Cekani na Trigger
Number_Periods — pocet servotik(l na jeden vzorek. Uréuje pocet Cycle_Time, za néz se provede jeden

zdznam dat Oscilloscope.

Number_Channels — po€et zaznamenavanych nebo zaznamenanych kanal(
Memory_Type_Trigger — typ sdilené paméti, v niZ se nachazi triggerovaci registr
— TGM_System
— TGM_Data
— TGM_Cam_Profile
— TGM_Oscilloscope
—TGM_Servo
— TGM_Dio
— TGM_Interpolator
— InterpolatorWriteMemory
— InterpolatorReadMemory
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9 —TGM_ODS

10 — TGM_CNCEX

11 — TGM_GCODE
Offset_Trigger — offset triggerovaciho registru v paméti dané registrem Memory_Type_ Trigger
Mode_Trigger — mod triggerovaciho algoritmu

0 - triggerovani neaktivni

1 - triggerovani na nabé&znou hranu

2 —triggerovani na sestupnou hranu
Type_Trigger — datovy typ triggerovaciho registru
Level_Trigger — hodnota triggerovaciho registru, pfi niz se spusti zaznam

f | Triggerovacim registrem mizZe byt jakykoli registr sdilenych paméti.

i] Presto, Ze nadtené hodnoty triggerovaciho registru nemuseji byt spaojité, triggerovaci algoritmus spojitost
predpoklada.
Napf. pri Level_Trigger = 20, Mode_Trigger =1 a nactenych po sobé jdoucich hodnotach triggerovaciho
registru 17 a 22 se predpoklada, Ze hodnoty 20 jiz bylo dosazeno a zaznam Oscilloscope se spusti.

Princip fungovani utility Oscilloscope

Je-li Mode_Trigger =0, pak pfi nastaveni registru Control > 0 spusti utilita Oscilloscope zaznam dat.
Zaznam lze ukon¢it nastavenim registru Control = 0.

Je-li Mode_Trigger > 0, pak pfi nastaveni registru Control > 0 aktivuje utilita Oscilloscope triggerovaci
algoritmus, ktery kazdy Cycle_Time testuje a vyhodnocuje hodnoty triggerovaciho registru. PFi splnéni
triggerovaci podminky se spusti zaznam dat. Zaznam Oscilloscope Ize ukoncit nastavenim registru Control = 0.

]: Jestlize béhem zaznamu Oscilloscope dojde k zapinéni vyhrazené paméti TGM_Oscilloscope, dojde
automaticky k zastaveni zaznamu a registry Control a Status jsou nastaveny na hodnotu 0.

]': | Kompletni vyéet vSech registrii Oscilloscope vcéetné popisu viz Apendix.

Registry kanalu

Tyto registry uréuji parametry tykajici se jednotlivych kanall. Jedna se o umisténi zaznamenanych dat v
paméti TGM_Oscilloscope, uréeni zdroje dat (typ paméti a offset) a datovy typ zaznamenavaného registru.
Kazdému kanalu nalezi nasledujici ¢tvefice registrl.

Offset — offset zaznamenavanych dat kanalu v paméti TGM_Oscilloscope (pfidéleny systémem TG Motion)
Memory_Type_Value — typ sdilené paméti, v niz se nachazi zaznamenavany registr
— TGM_System

— TGM_Data

— TGM_Cam_Profile

— TGM_Oscilloscope

— TGM_Servo

— TGM_Dio

— TGM_Interpolator

— InterpolatorWriteMemory

— InterpolatorReadMemory

- TGM_ODS

— TGM_CNCEX

- TGM_GCODE

POOWoOO~NOOUA_WNEO
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Offset_Value — offset zaznamenavaného registru v paméti dané hodnotou Memory_ Type_ Value
Type_Value — datovy typ zaznamenavaného registru
0-3 —integer 32 bitd
4-7 — integer 64 bitd
8 — double (&islo v plovouci fadové ¢arce o velikosti 64 bit()
9 —float (Eislo v plovouci fadové ¢arce o velikosti 32 bitu)

]: | Kompletni vycet vSech registri Oscilloscope véetné popisu viz Apendix.

Pomocné registry
Pomocné registry informuji o parametrech zaznamu utility Oscilloscope.

Number_Samples — pocet vzorkl k dispozici
Actual_Samples — aktualni po¢et zaznamenanych vzorki
Sample_Time — ¢asovy interval vzorkovani (Sample_Time = Cycle_Time x Number_Periods) [us]

i

Registr Actual_Samples se pfi probihajicim zaznamu s kazdym vzorkem zvySuje o 1. Pri zastaveni
vzorkovani (napr. pri nastaveni registru Control = 0) oznacuje hodnota registru Actual_Samples posledni
provedeny vzorek.

]C | Kompletni vycet vSech registri Oscilloscope véetné popisu viz Apendix.
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Prehled a popis registri Oscilloscope

obecné registry Oscilloscope
nazev pristup | offset popis
Control RW 4736 |slouzi k ovladani struktury Oscilloscope
0 — neprobiha zaznam nebo zastaveni zaznamu
>0 — aktivace zaznamu Oscilloscope (spousti zaznam nebo Eekani na Trigger)

Status R 4740 |stav struktury Oscilloscope
0 — neprobiha zaznam
1—zaznam
2 — ¢ekani na trigger
Number_Periods RW 4744 |pocet servotikl na jeden vzorek. Uréuje pocet Cycle_Time, za néz se provede jeden zaznam
dat Oscilloscope
Number_Channels RW 4748 |poCet zaznamenavanych kanald
Memory_Type_Trigger RW 4752 |typ sdilené paméti, v niz se nachazi triggerovaci registr
Offset_Trigger RW | 4756 |offset triggerovaciho registru v paméti dané registrem Memory_Type Trigger
Mode_Trigger RW | 4760 |madd triggerovaciho algoritmu

0 — triggerovani neaktivni

1 - nabézna hrana

2 — sestupna hrana

Type_Trigger RW 4764 |datovy typ proméné triggerovaciho registru
Level_Trigger RW | 4768 |hodnota triggerovaciho registru, pfi niz se spusti zaznam

egistry kanalu OSC -> CHANNEL_00

nazev pristup | offset popis
Offset R 4776 |offset zaznamenavanych dat kanalu v paméti TGM_Oscilloscope
Memory_Type_Value RW 4780 |[typ sdilené paméti, v niz se nachazi zaznamenavany registr
0 — TGM_System
1-TGM_Data

2 — TGM_Cam_Profile
3 — TGM_Oscilloscope
4 — TGM_Servo
5 - TGM_Dio
6 — TGM_Interpolator
7 — InterpolatorWriteMemory
8 — InterpolatorReadMemory
9-TGM_ODS
10 - TGM_CNCEX
11 - TGM_GCODE
Offset_Value RW | 4784 |offset zaznamenavaného registru v paméti dané hodnotou Memory_Type_Value
Type_Value RW | 4788 |datovy typ zaznamenavaného registru
0-3 — integer 32 bith
4-7 — integer 64 bitd
8 — double (&islo v plovouci fadové ¢arce o velikosti 64 bitu)
9 —float (&islo v plovouci Fadové ¢arce o velikosti 32 bitd)

egistry ostatnich kanalit OSC -> CHANNEL_01 - CHANNEL_31

nazev offset popis
CHANNEL_O01 4792 |registry nalezejici kanalu 01
CHANNEL_02 4808 |registry nalezejici kanalu 02
| | |

CHANNEL_31 5272 |registry nalezejici kanalu 31

nazev pristup | offset popis
Number_Samples R 5288 |pocet vzorkl k dispozici
Actual_Samples R 5292 |aktualni po¢et zaznamenanych vzorkl
Sample_Time R 5296 |Casovy interval vzorkovani (Sample_Time = Cycle_Time x Number_Periods) [us]
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