& TG drives

TG Motion

verze 4

Hardware

navod k obsluze

|
1


mailto:info@tgdrives.cz

H komplexni dodavky a zprovoznéni servopohon(
’ TG drlves dodavky fidicich systémd{
I

Historie revizi

datum verze popis

10. 1. 2017 1.0

31.7.2017 11 upravena typografie
TG Drives, s.r.o. Tel.: 4420 548 141 811
Olomoucka 1290/79 -2- Fax: +420 548 141 890

CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz


mailto:info@tgdrives.cz

‘ TG drives
Obsah

L =1 1= T TSSO U TP RR 4
1.1 Popis hardwaroVENO FESENI .........cevueiiii e 4
I e O o T o3 = TSP 5

Podporované a testované SitoVEe Karty.................uuuuuuiiuiimiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeees 5
1.3 SEIVOPONONY ... 6
Podporované a testované typy SErvOPONONU ...........uuuuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiieeaaeaaaaes 6
R 1@ =Y [T} | /R 7
Podporované a testované typy 1/O JedNOtekK ...........cooovriiiiiiiiiii e 7
1.5 EXIErni KOMUNIKACE .......uuuiiiiiie ittt e et e e e e e e e e e eennn s 8


mailto:info@tgdrives.cz

‘ TG drives

1. Hardware
1.1 Popis hardwarového reseni

Centrem hardwarového feSeni je primyslové PC, které prostfednictvim EtherCAT muze komunikovat az
s 256 periferiemi. Periferiemi jsou nej¢astéji servopohony, I/O jednotky nebo tenzometrické mustky.

UzZivatelské rozhrani je zabezpe€eno pomoci operatorského panelu. Lze také vyuzivat klasického ovladani
pomoci mysi, klavesnice nebo tabletu.

S okolim muze PC komunikovat z Windows aplikaci prostfednictvim PROFINETu, ethernetu nebo internetu.

®
T i%%%%y “I
!
Operatorsky panel ! - ‘ >

A=

G— AN Ethernet / Internet
Primyslové PC e
O
.
az 256 pohonl ... EtherCAT. ™ | 100Mbit/s ... aZ 256 1/0 modulli

1/0 Modul 1 1/0 Modul 2 1/0 Modul 3
Senvos  Sewo6 Servo4 Servo3 Servo2 Servo1
Servo 7 Servo 5
=3 ' - AP
$2rY909091)Y D]O jzdnoiicy

Obr. Hardwarové reseni TG Motion
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i Vzhledem k tomu, Ze systém bézi na PC s nainstalovanym operacnim systémem Windows, Ize také vyuZivat
vSech moznosti konektivity OS.
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Q@ TG drives

Spole¢nost TG Drives dodava ucelené systémy s pramyslovym PC jako Fidici jednotkou. Hardwarové poza-
davky na PC jsou nejvice dany operacnim systémem. Systém TG Motion spolupracuje s OS Windows.

Podporované OS: Windows XP Embedded

Windows 7

Windows Embedded Standard 7
Windows 8.1 (x64)

Windows Embedded Standard 8.1 (x64)

Mezi vyzadovana rozhrani patfi USB2 nebo USB3 a sitova karta pro pfipojeni k EtherCAT. Vyc&et podporo-
vanych sitovych karet je uveden v nasledujici tabulce.

| ované a testované sit'ové karty
vyrobce| driver popis obchodni oznaceni slot test
Intel Rt8255x |82557/8/9/0/1 Intel PRO/100 S Server Adapter (82550EY)) PCI ano
Rt8255x (82559 ER (8255xER/IT) Intel Fast Ethernet PCI ne
Intel RtE1000 |Intel 82566 MM Gigabit Ethernet Controller PCI ano
RtE1000 |Intel 82566 DM Gigabit Ethernet Controller PCI ne
RtE1000 |Intel 82574L Gigabit Ethernet Controller PCI ano
Intel RtIGB {1210 T1 Ethernet Server Adapter PCI ano
RtIGB {1350 10/100/1000 Mb/s Ethernet Controller, x4 PCle, Copper PCI ne
Realtek | RtRtI81x9 |8139 8100 8169 8110 GigaFast EE110-AXP, 8139(c) (non plus) TP-Link: TF-3239DL PCI ano
RtRtI81x9 |GigaFast GE1000-AXP 8169 PCI ano
RtRtI81x8 |[RTL8168/8111(B, C, CP, D, DP) TP-Link: TG-3468 PCle ano
]: System TG Motion by mohl byt provozovan i na béznych PC. Ucelené systémy dodavané firmou TG Drives

ale tuto variantu nepreferuji.
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TG Motion bézici na priimyslovém PC mUiZe po rozhrani EtherCAT nezavisle komunikovat az s 256 servo-
pohony. Miize nacitat jejich polohy, posilat pozadované pozice, nacitat data vstupu a nastavovat vystupy (pokud
jimi servozesilovace disponuiji). Pokud se jedna o viceosy servopohon, mohou byt jednim servozesilovacem fizeny
dvé osy (pfipadné vice os). Viz kapitolu Struktura Servo.

[Podporované a testované typy servopohont
vyrobce popis test
Seidel TGP PowerStage ano
Danaher ServoStar S300 ano
ServoStar S700 ano
AKD ano
TG Drives TGZ-D ano ﬁ
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TG Motion bézici na priimyslovém PC muize po rozhrani EtherCAT nezavisle komunikovat az s 256 1/O jed-
notkami. MUze nacitat data analogovych i digitalnich vstupl a nastavovat analogové i digitalni vystupy, pfipadné
nacitat data tenzometrickych mustku.

ované typy /O jednotek
vyrobce popis test
TG Drives DIO Module (old) ano
DIO Module ano
Tenzometer (old) ano
Tenzometer ano
B&R X20BC00G3 — Coupler ano
X20DI9371 — 12x Digital Input 24V (0,2 ms) ano
X20D09322 — 12x Digital Output 24V (0,5 A na kanal) ano
X20PS9400 — Power Supply 24V (max. 10 A) ano
X20PS9402 — Power Supply 24V (max. 10 A) ano
X20PS2100 — Power Supply 24V (max. 10 A) ano
X20AI1744 — 1x Full bridge Input (24 bit, 5 kHz) ano
X20A12622 — 2x Analog Input +10 V nebo 0-20 mA (13 bit, 300 ps) ano
X20Al14632 — 4x Analog Input +10 V nebo 0-20 mA (16 bit, 50 ps) ano
X20A02622 — 2x Analog Output +10 V nebo 0-20 mA (13 bit, 200 ps) ano
X20A04622 — 4x Analog Output +10 V nebo 0-20 mA (13 bit, 300 ps) ano
X20A04632 — 4x Analog Output +10 V nebo 0-20 mA (16 bit, 50 pys) ano
X20DC2395 — 2x PWM Output 24V (1 Hz — 24 kHz) ano
Beckhoff BK1120 — Coupler ano
ET1100 chipset ano
KL3404 — 4x Analog Input -10az 10V (12 bit, 2 ms) ne
KL3464 — 4x Analog Input 0-10 V (12 bit, 2 ms) ano
KL3408 — 8x Analog Input -10V az 10 V (12 bit, 4 ms) ne
KL3468 — 8x Analog Input 0-10 V (12 bit, 4 ms) ne
KL3061 — 1x Analog Input 0-10V (12 bit, 1 ms) ano
KL3062 — 2x Analog Input 0-10V (12 bit, 2 ms) ne
KL4001 — 1x Analog Output 0-10 V (12 bit, 1,5 ms) ano
KL4002 — 2x Analog Output 0-10 V (12 bit, 1,5 ms) ano
VSechny jednoduché digitalni terminaly jako:
KL1418 — 8x Digital Input 24V (0,2 ms) ano
KL2408 — 8x Digital Output 24V (0,5 A na kanal) ano
Beckhoff EK1100 — Coupler ano
EL1008 — 8x Digital Input 24V (3,0 ms) ano
EL2008 — 8x Digital Output 24V (0,5 A na kanal) ano
Festo CPX-FB38 + Digital Input, Digital Output, ... ano i



mailto:info@tgdrives.cz

y TG drives

Na primyslovém PC bézi OS Windows, pro uZivatele jsou k dispozici vSechny typy komunikaci, které tento
OS nabizi. Windows aplikace tedy mohou komunikovat prostfednictvim PROFINETu, ethernetu nebo internetu.
TG Motion nabizi komunikaci s jinymi systémy pomoci sbérnice CAN.

]’- | Komunikace TG Motion po CAN funguje nezavisle na komunikaci prostfednictvim EtherCAT.
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