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Control Observer li
Popis Control Observeru

Control Observer je soubor utilit vyvinuty pro diagnostiku systému TG Motion, odladovani PLC a obsluz-
nych Win aplikaci. Control Observer obsahuje nastroje pro pfimé testovani a ovladani servopohon, nacteni PLC
kédu a zobrazeni parametrd Systémového ¢asovace. Dalsi skupina utilit slouzi k zobrazovani, sledovani, ¢i zméné
zvolenych registri sdilené paméti. V dalSi sekci Ize ukladat a nacitat projekty Control Observeru (zobrazeni a
parametry jednotlivych utilit, rozmisténi a nastaveni oken, ...) a ¢asti sdilené paméti.

Control Observer je samostatné spustitelny program Control_Observer_ll.exe, ktery se dodava se tfemi
knihovnami:

TGM_Comm_Int_2.dll — slouzi ke komunikaci s TG Motion na stejném pocitaci.

TGM_Mini.dll — umozriuje pfipojeni k TG Motion bé&zicim na TGMmini.

TGM_Remote.dll — slouzi ke spojeni s TG Motion na jiném pocita¢i pomoci sité.

Pracovni médy Control Observeru

Po spusténi Control Observeru se v oznamovaci oblasti hlavniho panelu Windows objevi ikona, jejiz barva
indikuje pracovni méd Control Observeru potazmo stav TG Motion. Stejna ikona se nachazi v zahlavich oken jed-
notlivych utilit.

online — zelena ikona @

Control Observer je spojen s TG Motion, sdilené paméti jsou uz definovany bézicim TG Motion, Con-
trol Observer muze komunikovat s TG Motion i s Win aplikacemi. Tento méd slouzi k odladovani celého systému
TG Motion, PLC, obsluznych Win aplikaci a k testovani servopohont a I/O modulu.

offline — ruda ikona @&
Control Observer neni pfipojen k TG Motion, sdilené paméti byly definovany pfi spusténi Control Obser-
veru. Ten mlze komunikovat pouze s Win aplikacemi. Méd slouzi zejména k odladovani Win aplikaci.

konflikt verzi — Zluta ikona

Control Observer detekoval TG Motion, sdilené paméti jsou uz definovany bézicim TG Motion, Con-
trol Observer mize komunikovat s Win aplikacemi, ale z divodu nekompatibility verzi nemaze komunikovat s
TG Motion. Je tfeba updatovat verzi Control Observeru nebo TG Motion.

> -
Recycle Bin
Free Registers | Im|
Groups ==~ Iltems
» - SYSTEM M
SERVO —
»-DIO ENg@m . & o 10:08 AM
» - INTERPOLATOR 10/27/2016

Obr. Umisténi ikony Control Observeru v zahlavi okna a v oznamovaci oblasti
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Utility Control Observeru
Zakladni utilit

Servo Tester
Utilita k testovani a ovladani jednotlivych servopohond.

PLC Loader
Slouzi k nacteni PLC a jeho spusténi.

System Timer
Zobrazuje aktualni vytizeni CPU jednotlivymi procesy TG Motion.

Oscilloscope
Slouzi ke grafickému zobrazovani hodnot vybranych registrt v zavislosti na Case.

Graphic Viewer
Pouziva se ke grafickému zobrazeni kontinualni fady vybranych registrd.

Select Registers
Pomocna utilita ur€ena k vybéru registrl, které chceme sledovat, ménit, nebo pouzit v jinych utilitach.

|
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o
>
C
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~

Slouzi k zalozeni nového WatchListu nebo k vybéru jiz existujiciho.

Pomocné utilit

UmoZhuje otevfit nebo uloZit projekt nebo uloZit sdilené paméti.

o
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Connection Info
Dava prehlednou grafickou informaci o zapojeni a funk&nosti systému.

Ukonci Control Observer vcetné vSech jeho utilit. TG Motion bézi dal.

TG Drives, s.r.o. Tel.:  +420 548 141 811
Olomoucka 1290/79 -5- Fax: +420 548 141 890

CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz
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Servo Tester
Popis utility Servo Teste

Utilita Servo Tester se vyuziva pfi diagnostice pfipojeni a spravné funkénosti jednotlivych servopohonu a je-
jich vzajemnych interakci. Control Observer umoznuje spustit jednu instanci Servo Testeru.

Utilita umozZnuje diagnostiku parametru jednotlivych servopohond, jejich pfimé ovladani, simulaci pfevodovky
a nastaveni referencni polohy. K polohovani a ovladani servopohon( pouziva interface strukturu Servo.Command.
Pro zvySeni pfehlednosti ma uzivatel moznost jednotlivé servopohony pojmenovat.

Servo Tester nabizi ve v8ech zaloZkach dvé tlaCitka Reset All a Stop All. Nachazeji se vzdy na spodni
strané okna a jsou kdykoli okamzité pristupna.

¢ ResetAll B stopau

Obr. Tlacitka Reset All a Stop All

Reset All — udéla reset poruchy vSech servopohont. Pfipadny pohyb serv se nezrusi.
Stop All — zastavi veSkeré servopohony podle aktualni decelera¢ni rampy, nastavi na vSech servopohonech
Mode=0 a vSechny servopohony necha pod momentem.

Config je prvni zaloZkou, ktera formou tabulky zobrazuje jednotlivé servopohony. Maximalni pocet pfipoje-
nych servopohon( je 256 (0-255).

=)

O
O
O
O
O

L= - B = L T B o N

i Stop All

Obr. Servo Tester — zalozka Config

No. — uréuje indexové &islo virtualniho servopohonu. Pfipojeni fyzickych servopohonu k virtualnim logickym
servam je dano souborem Tgmotion4xx.ini.

-6 -
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Enable — umoziiuje uzivateli zobrazit zalozku s ovladacimi parametry pfislusného servopohonu. Pocet
servopohonu je defaultné nastaven na 4.

Name — obsahuje pofadové Gislo servopohonu (viz sloupec No.). UzZivatel vSak m{ize nazvy jednotlivych
virtualnich servopohon( libovolné ménit v ramci Servo Testeru. To slouzi ke zvySeni prehlednosti a
orientaci zvlasté pfi vétSim poctu servopohond.

]: | Néazev servopohonu je platny pouze v ramci Servo Testeru.

alozky Servopohon

PFi volbé zalozky konkrétniho serva se otevie dialogové okno s informacemi o zakladnich hodnotach vybra-
nych registrd a zalozkami pro ovladani serva a nastavovani hodnot nékterych registrad.

|config[-0- |-1- [-2- [-3- [-2- | |
Status: Ready [3] Mode: PG [1] ‘
Position: -1 438 418 Resolution: 1048 576 (20 bit)

jf [w-pos.: 1438 442 [w.speed: 0 !l

Obr. Status servopohonu a dilezité registry

V pfislusnych polich se zobrazuji hodnoty nasledujicich registri zvoleného serva:

Status — zobrazeni hodnoty registru Servo_xxx.Status (Ready, >> OFFLINE <<).

Servo Mode — zobrazeni hodnoty registru Servo_xxx.Mode (PG[1], Gear + PG[4], >> OFFLINE <<).
Position — aktualni absolutni pozice ¢tena ze serva [inc].

Resolution — rozliSeni jedné otacky serva [inc].

W.Pos. — pozadovana absolutni pozice [inc].

W.Speed — pozadovana rychlost; je pocitana, nikoli odecitana ze serva [inc/s].

Tyto parametry jsou zobrazovany vzdy, bez ohledu na zvolenou podzaloZku ovladani konkrétniho serva.
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Pét podzalozek kazdé zalozky Servo umozriuje pfimé rychlostni i polohové ovladani serva v rliznych médech,
nebo nastaveni hodnot nékterych registru.

Podzalozka Jog

Slouzi k rychlostnimu fizeni serva stylem Jog, tladitkovy spina¢ bez aretace — dokud je stisknuto jedno z
tlaCitek pohybu (Positive, Negative), servopohon se pohybuje pfisluSnym smérem. Po uvolnéni tlaCitka se servo-
pohon zastavi.

Stats
Postion: -1 428 435 Resohston: 1| 048 57 (20 twt)
Whos: -1 48 2 W Speed: 0

| Jog |speed [ positioning | Gear | Other|

Acceleration 20 000 000 inc/s2 [ e

Speed 1000000 incfs

Ramp Type 0:L>>H fL>>H ~

Obr. Podzalozka Jog

Popis ovladacich prvku

Acceleration — zrychleni; do pole se vepiSe pozadovana hodnota zrychleni [inc/s?].

Speed — rychlost; do pole se vepiSe pozadovana hodnota rychlosti v [inc/s].

Ramp Type — vybér jednoho ze ¢tyF typl prabéh( rozbéhu a dobéhu. L (linear), H (harmonic).

/PQ-Wpeﬂ\ /Pg-wpeﬂ \ /Pg-TVpe=2\ / PaType=3 \

Obr. Typy ramp

Positive, Negative — tlaCitka pro pohyb vpred, vzad.

Popis funkce

Po stisknuti a drzeni tlacitka Positive se servo da do pohybu v kladném sméru (hodnota Position se zvySuje)
zrychlenim danym hodnotou parametru Acceleration. Prabéh rozjezdu je dan tvarem rozbéhové Rampy. AZ servo
dosahne rychlosti dané hodnotou parametru Speed, pohybuje se dale touto konstantni rychlosti.

Po uvolnéni tla¢itka Positive zacne servo zpomalovat podle hodnoty parametru Acceleration. Pribéh zpo-
maleni je dan tvarem dobéhové Rampy. Az servo zastavi, zlistane pod momentem a ¢eka na dalSi instrukce.

Pokud dojde k uvolnéni tladitka béhem zrychlovani (tedy ve fazi, kdy jesté nebylo dosazeno rychlosti dané

hodnotou parametru Speed), fizeni serva plynule prejde do faze zpomalovani podle parametru Acceleration a
Ramp Type.
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Slouzi k rychlostnimu Fizeni serva stylem Toggle (tlaitkovy spina€ s aretaci) — po kliknuti na jedno z tlagitek
pohybu (Positive, Negative) se servo da do pohybu pfislusnym smérem. K zastaveni serva je nutné kliknout na
tlacitko Stop. Pro setrvani serva v pohybu neni tedy nutno drzet jakékoli tlacitko a uzivatel se mize vénovat jinym
¢innostem (sledovani hodnot registri ve WatchListu, utility Oscilloscope, ...).

Postion: 1 894 44 Resoluton: 1 048 576 (20 bwt)
Whos.: -2 894440 W . Speed: 0

[ 0g | SDEEdW Psitioning | Gear | Other |

Acceleration 20000 000 inc/s2 [ S]8)

Speed 1000000 incfs

Ramp Type 0:L>>H fL>>H v

Obr. Podzalozka Speed

Popis ovladacich prvku

Acceleration — zrychleni; do pole se vepiSe pozadovana hodnota zrychleni [inc/s?].
Speed — rychlost; do pole se vepiSe pozadovana hodnota rychlosti [inc/s].

Ramp Type — vybér jednoho ze ¢tyf typl pribéhl rozjezdu. L (linear), H (harmonic).

/P9~WP9=°\\ /Pg-Typeﬂ \ /ngType=2\ / Palype=3 \

Obr. Typy ramp

Positive, Negative — tlaCitka pro pohyb vpred, vzad.
Stop - tlacgitko pro zastaveni pohybu.

Popis funkce

Po kliknuti na tlagitko Positive se servo da do pohybu v kladném sméru (hodnota Position se zvy3uje) zrych-
lenim danym hodnotou parametru Acceleration. Prubéh rychlosti je dan tvarem rozbéhové Rampy. AZ servo do-
sahne rychlosti dané hodnotou parametru Speed, pohybuje se dale touto konstantni rychlosti.

Po kliknuti na tlacitko Stop zacne servo zpomalovat podle hodnoty parametru Acceleration. Pribéh je dan
tvarem dobéhové Rampy. Po zastaveni zlistane servo pod momentem.

Pokud b&hem jakékoli faze dojde ke zméné zadani uZivatelem, systém plynule pfejde z aktualniho stavu k
nové pozadovanému fizeni.

Pokud béhem zrychlovani dojde ke stisku tlacitka Stop (tedy ve fazi, kdy jeSté nebylo dosaZeno rychlosti
dané hodnotou parametru Speed), fizeni serva plynule pfejde z aktualni rychlosti do faze zpomalovéani podle
parametr( Acceleration a Ramp Type.

i
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i

i

Pokud béhem zrychlovani nebo ve fazi dosazeni zadané rychlosti dojde ke stisknuti tlaCitka pro pohyb opac-
nym smérem (v nasSem pripadé Negative), systém plynule pfejde pfes fazi zpomalovani k nulové rychlosti
podle dobéhové Rampy k fazi akcelerace podle pfislusnych parametrli v opaéném sméru pohybu (v nasem

pfipadé k niz§im hodnotam Position).

Pokud behem pohybu nebo béhem akceleracni faze dojde k vlioZeni jinych hodnot parametrt Acceleration,
Speed, nebo Ramp Type, systém akceptuje nové hodnoty a po stisku tlaCitka Positive nebo Negative ply-

nule prejde na rychlostni fizeni pohybu podle novych parametrg.

-10 -
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Podzalozka Positioning
Slouzi k polohovému Fizeni serva, tedy k zapolohovani serva na pfislusnou pozici. Polohovani maze byt
relativni nebo absolutni.

tats
Postion: -2 854 4% Resoluton: 1048 57% (20 )
Whos.: -2 894 400 W . Speed: 0

| Jog ISpeed ‘PE(]&IE] Gear I Other |

Acceleration inc/s2 [i:l &
Deceleration 20 000 000 inc/s2

PosSpeed 2000000 incfs (®) Relati
Position 1 0 inc |(») Absolute

Position 2 (cyding) 2000000 inc @ Cycling

Ramp Type [0:L>>H /L>>H ']

€ ResetAll [ stopAll

Obr. Podzélozka Positioning

Popis ovladacich prvku

Acceleration — zrychleni pfi rozjezdu [inc/s?].

Deceleration — zpomaleni pfi dojezdu do nové polohy [inc/s?].

PosSpeed — rychlost pohybu, jiz ma byt dosazeno po fazi zrychleni [inc/s].

Position 1 — cilova pozice v inkrementech; pfi cyklickém pohybu jedna z pozic, mezi nimiz dochazi k cyklic-
kému pohybu [inc].

Position 2 — druha pozice v inkrementech; slouzi pouze k cyklickému pohybu [inc].

Ramp Type — vybér jednoho ze ¢tyF typl rampy pro prabéh rychlosti. L (linear), H (harmonic).

/PQ-WPﬁO\ /Pg-wpe=1 \ /Pg-wpe=2\ / PaType=3 '\

Obr. Typy ramp

Relative — aktivuje relativni polohovani.

Absolute — aktivuje absolutni polohovani.

Cycling — aktivuje cyklicky pohyb mezi dvéma absolutnimi pozicemi.
Stop - tlagitko pro zastaveni pohybu.

Relative

PFi stisku tlacitka Relative dojde k rozjezdu serva pfisluSnym smérem o pocet inkrementl danych hodnotou
parametru Position 1. Pohyb za¢ne zrychlenim danym hodnotou parametru Acceleration s prlibéhem rychlosti
podle rozbéhové Rampy. Dojezd na cilovou pozici prob&éhne zpomalenim danym hodnotou parametru Decelera-
tion podle tvaru dobéhové Rampy. Po zastaveni zUstane servo pod momentem.

Absolute

P¥i stisku tlacitka Absolute dojde k rozjezdu serva pfislusSnym smérem na absolutni pozici danou hodnotou
parametru Position 1. Pohyb zaéne zrychlenim danym hodnotou parametru Acceleration s priibéhem rychlosti
podle rozbéhové Rampy. Dojezd na cilovou pozici probéhne zpomalenim danym hodnotou parametru Decelera-
tion podle tvaru dobéhové Rampy. Po zastaveni zUstane servo pod momentem.

-11 -
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Cycling

P¥i stisku tlacitka Cycling dojde k rozjezdu serva pfislusnym smérem na absolutni pozici danou hodnotou
parametru Position 1. Pohyb za¢ne zrychlenim danym hodnotou parametru Acceleration s pribéhem rychlosti
podle rozbéhové Rampy. Dojezd na Position 1 probéhne zpomalenim danym hodnotou parametru Deceleration
podle tvaru dobéhové Rampy. Po zastaveni dojde opét k fazi akcelerace pohybu na Position 2 podle pfislusnych
parametrd. Po jejim dosazZeni se cely cyklicky pohyb neustale opakuje.

PFi zméné vstupnich parametrt béhem cyklického pohybu systém dokonéi aktualni fazi pohybu, pfi zastaveni
aktualizuje parametry a zahaji cyklicky pohyb s novymi parametry.

Pokud se za pohybu zméni méd (napf. pfi cyklickém pohybu dojde ke stisknuti tladitka Absolute), systém
plynule pfejde na novy méd fizeni.

Stop
Pri stisku tlacitka se zastavi pohyb servopohonu a ten je nastaven pod moment.

-12 -
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Podzalozka Gear

Slouzi k simulaci vazaného pohybu dvou a vice servopohonu. Jedna se o simulaci linearniho pfevodu s
danym pfevodovym pomé&rem.

Pomtion: -2 894 461 Resokston: 1048 576 (20 )
Whos.: 2894400 W Speed: 0

| 3og | speed [ Positioning | Gear | Other |

Gear In 1 000] th]

Gear Out | 1000

Gear Ramp 10 inc/servo_tick

Source Servo 0

Mode Desired Position - @ start

&l Stop+Off

€ ResetAll [ stopAll

Obr. Podzéalozka Gear

Popis ovladacich prvku
Gearln — jmenovatel pfevodového poméru (pocet zubl hnaciho kola).
GearOut — citatel prevodového poméru (poc¢et zubld hnaného kola).
Gear Ramp — (Gear.Incin) slouzi k plynulé aktivaci pfevodu.
Source Servo — servo, které slouzi jako master (hnaci ozubené kolo).
Mode — zpUsob, jakym je servo napojeno na Source Servo.

Desired Position — pozadovana pozice WritePosition.

Actual Position — aktualni pozice Position.

Time — Casova zakladna TG Motion v ticich.

External Position — aktualni pozice z externiho snimace polohy Source Serva.
Start — aktivace Gear.
Stop+Off — zastaveni serva a odpojeni od Source Serva (deaktivace Gear).

-13 -
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Popis funkci
Gearln a GearOut slouzi k nastaveni pfevodového poméru. Napf. Gearln = 1000 a GearOut = 500 nastavi
prevodovy pomeér 1:2. Tedy pfi jedné otaéce Source Serva dojde ke dvéma otackam fizeného serva.

]: Gearln mizZe nabyvat i zapornych hodnot. V tom pfipadé se méni smér otaceni hnaného serva.

Gear Ramp — Protoze aktivace pfevodu muize byt zahajena i za chodu Source Serva, je tfeba zarugit plynuly
nabéh prevodu (princip spojky). Gear Ramp urcuje, jak rychle dojde k dosazeni zadanych parametr( pfevodu. Ke
kazdému tiku Source Serva se pficte/odecte hodnota Gear Ramp az do dosazeni zadaného prevodového poméru.

Source Servo — urtuje indexové Cislo servopohonu, ktery slouzi aktualnimu servu jako master (Source).

Mode — definuje zplsob napojeni na Source Servo.
Desired Position — zdrojovou hodnotou pro synchronizaci je pozadovana pozice WritePosition.
Actual Position — zdrojem pro synchronizaci je aktualni pozice Position. Tedy faktickd hodnota ode-
Citana z encoderu Source Serva.
Time — Casova zakladna TG Motion v ticich — Cycle_Time. Nastaveni parametru Source Servo nema
na vysledek synchronizace vliv.
External Position — zdrojem je aktualni hodnota polohy odecitana z externiho snimace polohy pfi-
slusného serva.

Start — aktivuje Gear prevod s aktualnimi parametry.

Stop+Off — zastavi a odpoji aktualni (hnané) servo od Source Serva, deaktivuje aktualni Gear pfevod. Chod
Source Serva se odpojenim nijak neovlivni.

-14 -


mailto:info@tgdrives.cz

‘ TG drives

Podzalozka Other
Slouzi pro nastaveni referenéni pozice, pracuje s hodnotou registru Offset.

Resokston: 1048 576 (20 b0)
W.Pos.: 2894442 W Soeed: 0
| 3og_|speed [ Positioning | Gear | Other |

Reference Position

Obr. Podzéalozka Other

Reference Position — pole slouzi k vlozeni hodnoty referenéni pozice.
Set Pos. — pfifadi aktualni absolutni pozici serva hodnotu vloZzenou do pole Reference Position.
Reset — reset poruchy serva; resetuje aktualni servo a nastavi je pod moment.

_"l Pri absolutni pozici 10 000 000, vioZené hodnoté Reference Position = 50 000 a stisku tlacitka Set Pos. bu-
i dou v pfislusnych registrech nésledujici hodnoty:

APos = 10 000 000

Position = 10 000 000

Offset = 9 950 000

RefPosition = 50 000
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Kopirovani a vkladani hodno

V kazdé podzalozce zalozky Servo jsou v pravém hornim rohu dvé ikony pro kopirovani a vkladani hodnot
parametr(.

[ BRy
B o Set Pos.

Obr. Ikony kopirovani a vkladani

Kopirovat Ize pouze data stejnych typl zaloZzek mezi riznymi servopohony. Tedy napf. hodnoty parametrd
zalozky Gear do parametrll Gear jiného serva. Z logiky véci nelze kopirovat napf. data zalozky Positioning do
zalozky Jog.

]: | Pro kopirovani konkrétnich hodnot jednotlivych parametrt Ize pouzit schranku Windows (Ctrl+C, Ctri+V).
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PLC Loader

PLC Loader je jednoducha utilita s intuitivnim rozhranim. Slouzi k zakladni manipulaci s PLC kédem (nacteni,
pozastaveni chodu, ...). Control Observer povoluje spustit jednu instanci PLC Loaderu.

PLC File (= tgm)

| [ oot | IR | < ][ 0 rove |

Obr. PLC Loader

PLC
PLC je soubor obsahujici uzivatelsky kéd pro ovladani servopohont a I/O jednotek. Programovani PLC se

provadi v programovacich jazycich podporujici nativni dil (C++, Delphi, apod.). Obsahuje instrukce, podle nichz
pracuje TG Motion. Soubory PLC maji extenzi *.tgm.

Vybér souboru PLC

Vybér souboru Ize provést napsanim cesty a nazvu souboru do textového pole. PFi kliknuti na ikonu ]
vedle textového pole se otevrie klasické dialogové okno Windows pro vybér adresafe a souboru, pomoci néhoz Ize
zvolit PLC soubor a jeho umisténi.

Volbou tla¢itka Load se vybrany PLC nacéte a automaticky spusti. Aby nedoslo k nedefinovanym stavim
(zvlasté u servopohoni), je vhodné pouzivat Load nového PLC, kdyz servopohony nejsou v pohybu a neprobihaji
jiné dulezité operace.

Reset
Zastavi chod PLC a znovu je spusti od zacatku.

]: | Reset je vhodné provadét pii zastavenych servopohonech.

Docasné zastavi béh PLC. Po opétovném stisknuti PLC pokraduje dale v €innosti. Pfi aktivni Pause je tlacitko
Ccervené oramovano.

]: Okno PLC Loaderu zobrazuje v dolini ¢asti status TG Motion. Online (zelena), Offline (Cervena) a Konflikt
verzi (Zluta).
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System Timer je utilita slouZici k diagnostikovani a ladéni PLC z hlediska vyuzivani ¢asovych prostredki
systému. Control Observer povoluje spustit jednu instanci System Timeru.

Settingin| Actual | Minimum | Maximum
System maximum 500 6
System average 500
Servo 500
FLC 1 200
FLC 2 3000
PLC 3 2000
PLC 4 (Servo) 500

PLC 5 (Interp.) 100

7
7
7
i
i
o
i
i

Obr. System Timers

Tabulka zobrazuje maximalni a primérné hodnoty pro systémové prostfedky, servopohony a pro Program_01
az Program_05 aktualné béziciho PLC. Hodnoty polozek (nastavena hodnota, aktualni hodnota, minimaini a maxi-
malni dosazena hodnota) jsou zobrazovany v mikrosekundach. Vpravo je progress bar graficky zobrazujici aktualni
hodnotu kazdé polozky.

-18 -


mailto:info@tgdrives.cz

§ TG drives

Oscilloscope

Utilita slouzi k odladéni PLC nebo jinych obsluznych programu bézicich pod Windows. Control Observer
povoluje spustit jednu instanci.

Oscilloscope je sofistikovany nastroj pro grafické zobrazeni hodnot registri v zavislosti na ¢ase. Detekuje a
uklada do sdilené paméti TGM_Oscilloscope data — hodnoty zvolenych registr(i v uritém ¢asovém intervalu a pak
je zobrazuje ve formé grafu, kde je na vodorovné ose vynasen ¢as a na svislych hodnoty registrl. Nasledné je
mozno data analyzovat, provadét vypocCty a méreni.

Zobrazované hodnoty a nastaveni Oscilloscope Ize ulozit do souboru *.0sc_CO2 a zpétné je nacitat.

Uzivatelské rozhrani sestava z hlavniho menu, grafu a sekce obsluznych funkci v dolni ¢asti okna.

Oscilloscope  Channels  Trigger Contro] Zoom  Files
92—

Time [s]

Chamnels | Trigger | Yaws | Crosshair | Contral_|_zoom ==
4|x—_| j|5 @* Open & Save

= o v ca
Enable Mem  Offset Name Unit Scale  Visible Color YAxis Line Style ’l pen ] ’U ve ]

SER 520 Servo_000 -> WriteSpeed Double . ] istLeft % Options Export
- 4 *
SER 2568 |Servo_001-> WriteSpeed Double . B istleft | options ] Save (*.csv)

IPL 1768  Interpolator_00 -> Act_Speed Double i [ ] istRight || 55 Options

Obr. Uzivatelské rozhrani utility Oscilloscope

]: Pomeér velikosti grafu a dolni ¢asti s registry a funkcemi Ize ménit taZzenim ¢erné délici listy mezi obéma
oblastmi.
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Menu Oscilloscope

Menu utility Oscilloscope obsahuje funkce a nastaveni, které jsou pfehledné k dispozici v dolni &asti okna
Oscilloscope formou tabulek a zalozek. Jejich podrobny popis se nachazi v dalSich odstavcich.

Oscilluscope-'l(:hannels ﬁnggel Control Zoom Files

= | J Add Registers...

Select All

|

a Delete
@
3

. 107

] Move Up o
/ Move Down
i

Obr. Menu utility Oscilloscope

Oscilloscope — obsahuje pfikaz k ukonéeni Oscilloscope. ProtoZe data ve sdilené paméti zUstavaji i po za-
vireni utility Oscilloscope, jsou po jeho opétovném otevreni stale k dispozici véetné nastaveni
parametru.

Channels — obsahuje funkce pro praci a manipulaci s polozkami tabulky Channels.

Trigger — obsahuje funkce pro praci a manipulaci s polozkami tabulky Trigger.

Control — umozriuje spusténi a zastaveni zaznamu hodnot registra.

Zoom — obsahuje pfikazy pro pohyb po historii Zoomu a reset historie.

Files — umoznuje ulozit zobrazena data a nastaveni Oscilloscope do souboru *.0sc_CO2 a jejich opétovné

nacteni. Pro sdileni dat s jinymi aplikacemi slouzi export do souboru *.csv.

Graficka oblast

Graficka oblast je sektorem, kde jsou formou grafu znazorfiovany hodnoty zvolenych registrii v zavislosti na
Case. Na vodorovné ose je vynasen ¢as spolecny pro vSechny registry. Na svislych osach jsou hodnoty zobrazova-
nych registrd. Svislé osy mohou byt zobrazeny &tyfi soucasné; pro Gtyfi razné registry (viz odstavec Y Axis).
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2 20000
15000
—10000

—5000

T R e e LA R R B S e e I 5000

Obr. graficka oblast utility Oscilloscope

V grafu mohou byt zobrazeny Crosshairs (kurzory), pomoci nichz Ize odecitat hodnoty, provadét méreni a
vypoCty.

Zoom - vyiez grafu
ZvétSeni urcité Casti grafu, tedy zobrazeni jeho vyrezu, Ize docilit vybérem obdélnikové oblasti mysi pfimo
na grafu metodou Drag&Drop.

Qucoscope  Channels  Trgger - Controf  Zoom  Fles

a0

Obr. Zvétseni Casti grafu pomoci vybéru mySi

Oblast parametru

V levé dolni ¢asti okna Oscilloscope se nachazeji Ctyfi zalozky slouzici pro zobrazované registry, pro trigge-
rovaci registry, nastaveni os y a kurzory.

Channels — umozriuje vybér registri a nastaveni jejich zobrazeni.

Trigger — nabizi vybér triggerovacich registri a nastaveni podminéného spusténi zaznamu.
Y Axis — slouzi k nastaveni osy y jednotlivych graf(.

Crosshair — nastaveni kurzor(.

Zalozka slouzi pro vybér registrq, jejichz hodnoty se maji zobrazovat, a nastaveni formatu jejich zobrazeni.
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Channels | Trigger l

I/ @S

Enable Mem Offset
SER 520
SER 2568
IPL 1768

Obr. Utilita Oscilloscope — zalozka Channels

Y Axis Crosshair | [ Control | Zoom | Files J
‘ Zoom
_ = = i . @ (ad
Name Unit Scale Visible Color Y Axis Line Style Back Reset Redo
Servo_000 -> WriteSpeed Double 1.0 | istLeft 4% Options
Servo_001 -> WriteSpeed Double 1.0 [ istLeft | % Options
Interpolator_00 -> Act_Speed Double 1.0 [ | istRight |45 Options

V levé horni ¢asti zaloZzky se nachazi pét ikon slouzicich k vybéru registrd a zménu poradi v tabulce.

Add Register... (pfidat registr) .
Po volbé Add Register se otevie dialogové okno Select Registers pro vybér a pfidani registrd, jejichz hod-
noty se maji v Oscilloscope zobrazovat. Podrobny popis utility Select Registers najdete v kapitole Select Regis-

ters.

Po pfidani registrll se tyto zobrazi v tabulce, ktera ukazuje nékteré jejich parametry a umozriuje nastavit
parametry jejich grafického zobrazeni.

E B E

Delete (odebrat registr) x|
Odebere z tabulky vybrany registr nebo vybrané registry.

Zalozka Channels mizZe obsahovat i vice stejnych registra.

Zalozka Oscilloscope/Channels mize obsahovat maximalné 64 registra. Pri vkladani je o presahnuti ma-
xima uzivatel informovan. Tabulka je pak dopinéna na maximalni pocet registra.

Maximalni pocCet sou¢asné zobrazovanych registrd je 32 (viz dale sloupec Enable).

]: | Vybér registru v tabulce se provadi kliknutim na libovolnou jemu nalezejici buriku. Vybér vice registri nebo
bunék tabulky Ize provést metodou Drag&Drop pres oblast bunék nalezejicich pozadovanym registrum.

SER
SER
SER
SER
SER
SER
SER
SER
SER.

SER.

eFD
4

Channels |

Trigger | Y Axis |Crosshair|

520
2568
2520

F|E@ S *

Mem  Offset

Name
Servo_000 -> WriteSpeed
Servo_001 -= WriteSpeed
Servo_001 -> Position
Servo_001 -> RefPosition
Servo_001 -> ExtPosition
Servo_001 -> Offset

Servo_001 -> Wril i

Unit
Double
Double

Servo_001 -> Speed

Servo_001 -= WriteAcc
Servo_001-=Pg-» Acc
Servo_001 -=Pg - Dec

Carun AN o DA - ADAe

Double
Double
Double
Double

M dhla

Scale  Visible Color

10
10

18R EEEEEEEERR

INEEEROOCNEE N

Y Axis
1stLeft
ist Left
1st Left
1st Left
1st Left
1st Left
1st Left
1st Left
1st Left
1st Left
1stLeft

1ot | afk

Line Style -
4% Options
435 Options
455 Options
i35 Options
43 Options
4% Options
435 Options
455 Options
425 Options
435 Options
4% Options

R

i

Obr. Vybér registrt v tabulce

Select All (vybrat vie) -
Vybere v8echny poloZky tabulky.
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Move Down, Move Up (pfesunout doli, pfesunout nahoru) % @
Presune vybrané fadky tabulky (registry) o jednu pozici dolt nebo nahoru.

Tabulka zobrazovanych registrii — polozky

Al

Enable — umozni nacitat data registru ze sdilené paméti. Sou¢asné je mozno zobrazovat hodnoty maximalné
32 registra.

Mem — typ sdilené paméti, v niz se registr nachazi.

Offset — ukazatel na misto paméti, kde se registr v Mem nachazi.

Name — nazev registru. Nazev muze uzivatel zménit. Novy nazev plati pouze u jednoho registru v ramci
tabulky zalozky Channels.

Unit — typ proménné registru.

Scale - koeficient zobrazeni v ose y. Defaultné je nastaven na 1.0.

Pri aktivnim parametru Autorange zaloZzky Y Axis se zména koeficientu Scale neprojevi.

Visible — zobrazi graf hodnot registru.
Color — volba barvy grafu registru.
Y Axis — umisténi osy y pro dany registr.

Pokud jsou osy nékolika registri umistény na stejném misté a parametr Autohide zalozky Y Axis je aktivni,
zobrazuje se pouze osa y registru umisténého v tabulce nejvyse.

Line Style — otevie dialogové okno pro nastaveni barvy a stylu grafu i zobrazeni bod{ grafu pfisluSného
registru.

(5 Line & Point =

Point

Visible
Symbol
Caolor

Size 1 %

Border Color .

Border Width 1 %

Obr. Nastaveni grafickych parametril zobrazeni

Line

Visible — povoluje zobrazeni spojitého grafu.

Style — nabizi styl zobrazeni Cary grafu (spojita, Carkovana, ¢erchovana, ...).

Color — nastavuje barvu Cary (jedna se o tentyz parametr jako Color v tabulce Channels).
Width — nastavuje silu Cary.

Point

Visible — povoluje zobrazeni naméfenych hodnot formou bodu.
Symbol — nabizi vybér tvarll zobrazenych bodu.

Color — nastavuje barvu bodd.

Size — nastavuje velikost bodu.

Border Color — nastavuje barvu ohraniceni.

Border Width — nastavuje silu ohraniceni.

Oba typy zobrazeni Ize libovolné kombinovat. Aktivni musi byt alespori jedno zobrazeni.
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H komplexni dodavky a zprovoznéni servopohon(
’ TG drlves dodavky Fidicich systémd{

]: | Sitku sloupcti Ize ménit tazenim predélu mezi zahlavimi.

Obr. Nastaveni Sifky sloupct tabulky

TG Drives, s.r.o. Tel.: +420 548 141 811
Olomoucka 1290/79 -24 - Fax: +420 548 141 890
CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz
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Trigger

Zalozka slouzi pro volbu registru, jehoz hodnoty jsou vyuzity k podminénému automatickému spusténi za-

znamu Oscilloscope. Po dosazeni urcité hodnoty registru nebo prichodem pfes ni se automaticky spusti zaznam.

Trigger ¥ Axis Crosshair

I/EB|S e

Enable Mem  Offset Name Unit Mode Value
SER 2520  Servo_001 -> Position Double Rising
O SER 2576  Servo_001 - Speed Double  Falling 1}

Obr. Zalozka triggerovacich registri

Pétice tlacitek v levém hornim rohu zalozky Add Register..., Delete, Select All, Move Down a Move Up

ma stejnou funkci, jako v zalozce Channels.

Add Register... (pfidat registr) -
Po volbé Add Register se otevie dialogové okno Select Registers pro vybér a pfidani registru, jejichz hod-

noty ur€uji spusténi zaznamu. Podrobny popis utility pro vybér registru najdete v kapitole Select Register.

Po pfidani registrd se tyto zobrazi v tabulce, ktera ukazuje nékteré jejich parametry a umozriuje nastavit

parametry triggerovani (podminéného spusténi).

]':
i
Al

Al

Zalozka Oscilloscope/Trigger miize obsahovat maximalné 4 registry. Pfi vkladani je uZivatel o pfesahnuti
maxima informovan. Tabulka je pak doplnéna na maximalni pocet registrd.

Aktivni (Enable) muze byt pouze jeden triggerovaci registr (viz dale sloupec Enable).
Zalozka Trigger muze obsahovat i vice stejnych registrd.

Delete (odebrat registr) xJ
Odebere z tabulky vybrany registr nebo vybrané registry.

Vybér registru v tabulce se provadi kliknutim na libovolnou buriku jemu naleZejici. Vybér vice registrii nebo
bunék tabulky Ize provést metodou Drag&Drop pfes oblast bunék naleZejicich poZzadovanym registrim.

_Channglij Trigger Y Axis Crosshair [

I/E@| S 2
Enable Mem Offset Name Unit Mode Value
SER 2520  Servo_001 -> Position Double  Rising 50 000
[0 ]ser 2544 servo_0o01-> offset Double _ Rising 0
O ser 2576  Servo_001-> Speed Double | Falling 0

Obr. Viybér registri v tabulce

Select All (vybrat vée) |
vybere vSechny polozky tabulky.

Move Down, Move Up (presunout dold, pfesunout nahoru) 3 e
presune vybrané radky tabulky (registry) o jednu pozici dold nebo nahoru.
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Tabulka triggerovacich registrti — polozk

il

Enable — zvoli registr, jehoz hodnotu sleduje algoritmus pro spusténi zaznamu.

Mem — sekce sdilené paméti, v niz se registr nachazi.

Offset — ukazatel mista sdilené paméti, kde se registr v sekci nachazi.

Name — nazev registru. Nazev |ze zménit; novy nazev plati pouze u jednoho vlozeného registru v ramci ta-
bulky zalozky Trigger.

Unit — typ proménné registru.

Mode — volba zplUsobu detekovani hodnoty registru.
Rising — prirlstkovy (pfedpoklada narlst hodnoty registru).
Falling — ubytkovy (pfedpoklada pokles hodnoty registru).

Value — hodnota, pfi jejimz dosazeni se spusti zaznam Oscilloscope.

Hodnoty triggerovaciho registru nemuseji nabyt prfesné pozadované hodnoty. Oscilloscope podle parame-
tru Mode testuje hodnotu triggerovaciho registru a jak dojde k jejimu dosaZeni, nebo predpokladanému ,pra-
chodu pres ni*, spusti se zaznam Oscilloscope.

.. Value=20, Mode=Rising

Hodnoty sledovaného registru inkrementuji s pfirtistkem 3 a nabyvaji hodnot ... 12, 15, 18, 21, 24, 27, 30...
Po detekovani hodnot 18 a nasledné 21 triggerovaci algoritmus vyhodnoti, Ze registr jiz ocekavané hodnoty
20 nabyl a spusti zaznam Oscilloscope.

Sitku sloupcti Ize ménit taZzenim predélu mezi zahlavimi.

Obr. Zména Sirky sloupcd v tabulce

Nastaveni triggerovani

Po nastaveni registr v zaloZzce Channel, nastaveni a aktivaci triggerovaciho registru a stisku tlac¢itka Record

se pod tlaCitkem objevi status Waiting to Trigger ve zZlutém poli. Oscilloscope je pfipraven k zaznamu a ¢eka na
splnéni triggerovaci podminky. Jakmile je tato spinéna, automaticky se spusti zaznam hodnot zvolenych registra.
O probihajicim zdznamu je uzivatel informovan v dolni ¢asti zalozky napisem Recording ve Zlutém poli spolu s
indikatorem prabéhu informujicim formou progress baru o zaplnéni paméti TGM_Oscilloscope. K ukon¢eni za-
znamu slouzi tlacitko Stop.

Po skonéeni zaznamu dojde k vykresleni zaznamenanych hodnot registrli, nastaveni ¢asové osy podle délky

zaznamu a os y podle zaznamenanych hodnot. Soucasné se deaktivuji oba kurzory.

]':

Pokud pocet zaznamenavanych hodnot dosahne velikosti paméti TGM_Oscilloscope, dojde automaticky k
ukonceni zaznamu.
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Zalozka slouzi k nastaveni a zobrazovani os y v grafické oblasti Oscilloscope.

Crosshair

Y Axis Caption Autorange Min Max Type Reverse Autchide
-
1st Right -
2nd Left
2nd Right

0.0 1.0 | Linear
0.0 1.0 | Linear
0.0 1.0 | Linear

R REE
Oooono
R REE

0.0 1.0 | Linear

Obr. Zalozka Y Axis

K dispozici jsou Ctyfi osy vy, které zobrazuji rozsah prvnich &tyr registrd v zaloZzce Channels. Na levé strané
grafu mohou byt zobrazeny dvé osy y (1st Left, 2nd Left). Stejné tak vpravo od grafu mohou byt zobrazeny zbylé
dveé osy y (1st Right, 2nd Right).

Parametry jednotlivych os y
Y Axis — umisténi osy na strané grafu.
Caption — nazev (popis) osy. Ten se také objevi u pfisluSné osy v grafické oblasti.

=
m
Servo 6

Registr 1

=
'y

-1

Obr. Zobrazeni os y v grafu

Autorange — pfi aktivaci se automaticky nastavi rozsah osy y podle naétenych hodnot zobrazovaného regis-
tru. PFi vypnutém parametru Autorange ma osa y rozsah dany nasledujicimi dvéma parametry.

Min — minimalni hodnota rozsahu osy y.

Max — maximalni hodnota rozsahu osy .

Type — ur€uje prabéh zobrazeni hodnot osy y — linearni (Linear), logaritmicky (Log) a exponencialni (10EE).

Reverse — invertuje zobrazeni hodnot registru v ose y.

Autohide — pfi aktivnim parametru ma prioritu zobrazeni osa registru umisténého v tabulce vy3e. Pfi deakti-
vaci se zobrazuji na pfislusné strané grafu obé osy. Na grafické zobrazeni hodnot registru tento
parametr nema vliv.
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V zélozZce se nachazi nastaveni pro dva kurzory slouzici k odecitani hodnot a k provadéni méfeni. Ty se pak

TG drives

v grafické ¢asti Oscilloscope zobrazuji ve formé kfize.

| Channels I Trigger

Measure
Time 1 - Time 2
Value 1 - Value 2

13.572000
9996 175.128

| Crosshair |

Measure on Crosshairs Range

14064 131.4844 | &2

Y Axis
Mo. Visible Visival. Snap Y Axis Curve Name Time [s] Value [?] r“\
1 1stLeft Servo_000 -> WriteSpeed 15.664000 1191 124.716 1] Time:' 15.664000
: 1] value: 1191 124.716
2 istleft  Servo_000 -> WriteSpeed 2.092000 -3 805 050,412
— s L

Obr. Tabulka kurzor( a zobrazeni kurzort v grafu

Tabulka nastaveni kurzorti obsahuje nasledujici parametry

Visible — aktivuje a deaktivuje kurzor (po rekordu je automaticky deaktivovan).

Visi.Val. — umoznuje v grafické ¢asti u kurzoru zobrazit Time a Value na aktualni pozici.

Snap — umoznuje zachytavani kurzoru ke grafu/grafum.

Y Axis — nastavuje osu vy, jejiz hodnoty kurzor odecita. Pokud je aktivni parametr Snap, funkce Y Axis neni k
dispozici.

Pri volbé osy y, ktera neni zobrazovéana (zalozka Y Axis, parametr Autohide), je uzZivatel na tuto skute¢nost
upozornén. Na odecitani hodnot tato skutecnost nema viliv.

Curve Name — pii aktivovaném parametru Snap zobrazuje Curve Name nazev registru, na néjz je kurzor
zachycen, a jehoz hodnotu ode¢ita.

Time [s] — Cas aktualni pozice kurzoru.

Value [?] — hodnota aktualni pozice kurzoru (zavisi na Y Axis nebo zachytavani funkci Snap).

Pri aktivované funkci Snap se kurzor prichytava k nejblizsi kfivce grafu.

Measure (méfeni)
Time 1 — Time 2 — zobrazuje Casovy interval, v némz probiha méreni.
Value 1 - Value 2 — zobrazuje rozdil hodnot registrd na pozicich kurzorg.

Measure (méfeni) je aktivni pouze pii aktivnich obou kurzorech (parametr Visible).

Measure on Crosshairs Range

Slouzi k vypoctim hodnot v ¢asovém intervalu daném obéma kurzory.

rozbalovaci lista — slouzi k vybéru vypocétu Maxima, Minima, Priméru nebo Efektivni hodnoty.
pole hodnot — zobrazuje vysledek vypoctu.

Calculate — tlacitko slouzi k provedeni vypoctu.

Tlacitko Calculate (provedeni vypoctu) je aktivni pouze tehdy, jsou-li oba Kurzory prichyceny ke stejné krivce;

i tedy zobrazuji-li oba Kurzory hodnoty stejného registru.
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V pravé dolni ¢asti okna Oscilloscope se nachazeji tfi zalozky slouzici k zaznamu, ovladani zoomu a ukla-
dani i naditani dat.

Control — nabizi ovladani zaznamu a podplrné funkce.
Zoom — umoziiuje pohyb po historii zoomu a jeho reset.
Files — slouzi k ulozeni dat a nastaveni Oscilloscope do souboru *.Osc_CO2, jejich nac¢teni a export do *.csv.

Slouzi ke spusténi zaznamu hodnot registri do sdilené paméti TGM_Oscilloscope a informaci o zakladnich
parametrech zaznamu.

Contral Foom Files

Sample Time

0.5ms x 2 % =| 1.0ms

12 Mumber Samples, Record Time
43690 43.690 5

’@ Reomd] Li stop]
| RecordngReady

o

Obr. Pomocné funkce — Control

Record — spousti zaznam registr(i, nebo aktivuje triggerovaci algoritmus.

Stop — zastavuje zaznam a vykresli zaznamenané hodnoty registrd do grafu. Sou¢asné nastavi parametry
Zoom a v8ech Y Axis na vychozi hodnoty (Fit to Window). Sou€asné se smaze historie Zoom a de-
aktivuji se oba kurzory.

Sample Time — zobrazuje vzorkovaci ¢as Oscilloscope. Jedna se o nasobek Cycle_Time. K nastaveni slouzi

koeficient, ktery se pohybuje v intervalu 1-64. Vice v kapitole Oscilloscope.

]’- | Pri Sample Time = 1 ms nacte Oscilloscope 1000 hodnot registrii za 1 s, pfi Sample time = 50 ms nacte
: Oscilloscope 20 vzorkt za 1 s.

Number Samples — maximalné mozny pocet vzork(. Zavisi na po¢tu zaznamenavanych registri a typu je-
jich proménnych (poctu bytd potfebnych k jejich zaznamu).
Record Time — maximalni ¢as zaznamu. Zavisi na hodnoté Number Samples.

Sdilena pamét TGM_Oscilloscope ma velikost danou registrem TGM_System.HEADER.Mem_Size_Osc
a je spole¢na pro data vS§ech zaznamenavanych kanalU/registri. Pfi zaznamu hodnot jednoho kanalu je jemu vy-
hrazena cela pamét, pfi zaznamu dat vice kanall je pamét rovnomérné rozdélena mezi jednotlivé kanaly. RozloZeni

zaznamenavanych dat v paméti TGM_Oscilloscope a jejich offsety urCuje TG Motion; tyto parametry ulozi do
pFislusnych registru.

-

i Rovnomérnost rozdéleni paméti TGM_Oscilloscope je vztaZzena k poctu bytu potfebnych k zaznamu hodnot
jednotlivych registra.
Napfr. pfi zaznamu dvou registrd, jednoho typu Long Integer a druhého typu Double, rozdéli TG Motion sdi-

lenou pamét TGM_Oscilloscope v poméru 1: 2, aby u obou kanalti mohl byt zaznamenan stejny pocet
vzorkd.

Ve spodni &asti zaloZky je zobrazen status TG Motion a Oscilloscope.
, Waiting to Trigger, [BHfll@ a Konflikt verzi v prislunych barvach.
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Postup pfi zaznamu

Po nastaveni registrd v zalozce Channel (pfipadné deaktivaci triggerovani) a stisku tlacitka Record se spusti
zdznam zvolenych registr. O probihajicim zaznamu je uzivatel informovan v dolni ¢asti zalozky napisem Recording
spolu s indikatorem prabéhu informujicim formou progress baru o zaplnéni paméti TGM_Oscilloscope. K zasta-
veni zaznamu slouzi tlacitko Stop.

Pokud velikost zaznamenavanych hodnot dosahne velikosti paméti TGM_Oscilloscope uréené pro zaznam,
zdznam se ukondi.

Po skonéeni zaznamu dojde ke grafickému vykresleni zaznamenanych hodnot, nastaveni ¢asové osy podle
délky zaznamu a os y podle zaznamenanych hodnot. Sou€asné se deaktivuji oba kurzory.

Kazda zména zvétSeni je ukladana do paméti a k pohybu po historii zoomu slouzi funkce zalozky Zoom. Pro
zobrazeni celého zaznamu je mozno zoom resetovat.

Control Zoom

Zoom
(@ ][~
| | Reset | | Redo

TS

Obr. Pomocné funkce — Zoom

Back — krok zpét v historii zoomu.
Reset — zobrazeni celého grafu (tzv. Fit to Window) a sou¢asné vymazani historie zoomu.
Redo — krok vpfed v historii zoomu.

= | Zvétseni urcité casti grafu (zobrazeni jeho vyrezu) Ize docilit vybérem obdélnikové oblasti mysi pfimo na
grafu.

| Qucitoscope  Channes - Tripger ~Conmo|  Zoom - Fles

a0

Obr. Zvétseni Easti grafu pomoci vybéru mysSi
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Zalozka je urcena pro ukladani a nacitani hodnot i nastaveni Oscilloscope a export nactenych hodnot re-
gistr( do formatu *.csv.

Contral | Zoom Files

Open & Save

12|| Export

Obr. Pomocné funkce — Files

Open & Save

Zalozka obsahuje dvojici tlacitek pro otevieni a ulozeni ve formatu *.Osc_CO2.

Open — otevie standardni dialogové okno pro otevirani soubort. Po zvoleni souboru se Oscilloscope na-
stavi podle parametr(i oteviraného souboru a pak nacita data do sdilené paméti TGM_Oscilloscope. O pribéhu
nacitani dat informuje progress bar. Po nacteni se automaticky zobrazi grafy.

= | Pokud Oscilloscope uz néjaka data obsahuje, je uzZivatel pred otevienim nového souboru upozornén, Ze
otevfenim souboru se aktualni data pfepiSou daty novymi.

Save — otevie standardni dialogové okno pro ukladani soubort. Po zvoleni nazvu souboru a jeho umisténi
Oscilloscope ulozi své aktualni nastaveni a data sdilené paméti TGM_Oscilloscope do souboru. O prabéhu ukla-
dani informuje progress bar.

]’- | Historie Zoomu se do souborti *.0Osc_CO2 neuklada.

Export
umoznuje exportovat data paméti TGM_Oscilloscope do formatovaného souboru *.csv. Data je pak mozno
dale zpracovavat jinymi programy.

Save (*.csv) — otevie standardni dialogové okno pro ukladani soubord. Po zvoleni nazvu souboru a jeho
umisténi Oscilloscope vyexportuje data sdilené paméti TGM_Oscilloscope do formatovaného souboru *.csv. O
pribéhu exportu informuje progress bar.

]‘: Soubor *.csv obsahuje datum a ¢as vytvoreni, nazvy registrd, jejichZ hodnoty byly zaznamenavany a vzorky
jako samostatné radky ve formatu T; v1; v2; ...; vX, kde
T =cas
v1, v2, ..., vX = hodnoty registri 1, 2, ..., X, kde X je pocCet soucasné zaznamenavanych registri

Ukazka formatu *.csv souboru:

3.12.2015 13:23:28

Time [s];Servo_000 -> Position;Servo_000 -> Speed
-5E-200;-2;1000
.001;1;3000
.002;5;4000
.003;3;-2000
.004;-1;-4000
.005;-4;-3000
.006;-2;2000
.007;1; 3000
.008;2;1000
.009;-5E-200;-2000
.01;1;1000
.011;-5€E-200;-1000

[eleololololololololole)]
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Utilita slouzi k odladéni PLC nebo jinych obsluznych programu bézicich pod Windows. Control Observer
povoluje spustit jednu instanci.

Graphic Viewer je nastroj pro grafické zobrazovani hodnot série po sobé jdoucich registrii jedné sdilené
paméti. Na vodorovné ose je vynasen offset a na svislé hodnoty registrd. Data se mohou neustale aktualizovat,
nebo je mozno aktualizaci vypnout a detailné zkoumat konkrétni stav, provadét vypocty a méreni.

Zobrazené hodnoty Ize ulozit do souboru *.GV_Data. Data Ize zpétné nacist a v Graphic Vieweru zobrazit.

Uzivatelské rozhrani sestava z hlavniho menu, grafu a sekce obsluznych funkci v dolni ¢asti okna.

Graphic Viewer Zoom  Files

2| Offzet: 2 392.0000 1| Offset: 2 536.0000
2| value: -0.0000 1| value: -0.0000

LI I I
2000 2100 2200 2300 4400 2500 2600 2700 2800

Offset

Crosshair Zoom

Zoam

Meo. Visible Visival. Snap Offset Value [?]
iy 2 536.0000 -0.0000
2 l 2 392.0000 -0.0000

5

Py
Back Reset

~»
Redo

Measure Measure on Crosshairs Range

Offset 1 - Offset 2 144.000000 42023 775.0000

Value 1 - Value 2 0.000

Obr. Uzivatelské rozhrani utility Graphic Viewer
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Menu obsahuje stejné funkce a nastaveni, které jsou prehledné k dispozici v dolni ¢asti okna Graphic Vie-
weru. Jejich podrobny popis se tedy nachazi v dalSich odstavcich.

Graphic Viewer Zoom

=% OpenFile
4 L9 SaveToFile

Obr. Graphic Viewer — Menu

Graphic Viewer — obsahuje pfikaz k ukonceni Graphic Vieweru.
Zoom — obsahuje pfikazy pro pohyb po historii Zoomu a jeho reset.
Files — umoznuje ulozit aktualni data do souboru *.GV_DATA.

Graficka oblast

V této ¢asti jsou graficky znazorfiovany hodnoty zvolené série registri. Na vodorovné ose je vynasen offset
registrd, na svislé ose jejich hodnoty. Graphic Viewer mize automaticky pfizplsobovat vertikalni rozliSeni aktual-
nimu rozsahu zobrazovanych registru.

Value

2| offset: 2 392.0000 1| offset: 2 536.0000
N 2| value: -0.0000 1| value: -0.0000
TT T T[T T T T[T T T T [T T T T [T T T T[T T T T [T T T T[T T T[T T T T[T T T T[T T [T I T T[T TT T[T T T T[T TITT[TTITT]
2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800
Offset

Obr. Graficka oblast Graphic Vieweru

V grafu mohou byt zobrazeny Crosshairs (kurzory), pomoci nichZ Ize odeditat hodnoty, provadét méfeni a
vypocty.
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Zoom

— vyrez grafu

ZvétSeni urcité &asti grafu (zobrazeni vyfezu) Ize docilit vybérem obdélnikové oblasti mysi pfimo na grafu.

Zeom e Goaphic Viewss Zoom  fes

i

Obr. Uziti funkce zoom pomoci vybéru mysi

Pokud je aktivni Auto Update v zaloZce Config, bude neustale automaticky upravovan zoom (Fit to Window).

Oblast parametrt

zory.

V levé dolni ¢asti okna Graphic Vieweru se nachazeji dvé zalozky slouzici pro zobrazované registry a kur-

Config — slouzi pro vybér registri a nastaveni jejich zobrazeni.
Crosshair — nastaveni kurzor(.

ZalozZka slouzi pro vybér série registrll a nastaveni formatu jejich zobrazeni.

Config Crosshair

Auto Update Mem  Start Offs. Reg.Type Num.of Reg. Line Style

SER 2000 | Double 100 || &% Options

Obr. Zalozka Config utility Graphic Viewer

K dispozici jsou nasledujici polozky:

Auto Update — pfi aktivnim Auto Update se hodnoty registrii neustale nacitaji a zanaseji do grafu. Sou¢asné
se automaticky méni rozsah osy y podle aktualniho rozsahu zobrazovanych registra. Akti-
vace Auto Update deaktivuje parametr Visible obou kurzor(.

Mem — sekce sdilené paméti, jejiZ obsah chceme zobrazovat.

Start Offs. — ukazatel na misto paméti, kde se v sekci nachazi prvni zobrazovany registr.

Reg.Type — typ proménnych nacitanych z paméti. Kolik bytd paméti je Graphic Viewerem chapano jako je-

den zobrazovany registr.

Reg.Type nemusi odpovidat skute¢nému typu proménnych nachazejicich se v dané ¢asti paméti. Reg.Type
urcuje, do jakého typu proménné (po kolika bytech) bude obsah ¢asti sdilené paméti pro zobrazovani nacitan.

Num.of Reg. — pocCet zobrazovanych registrd. Min=3, maximaini po¢et zobrazovanych registra je dan veli-
kosti sekce zobrazované paméti a hodnotami Start Offs. a Reg.Type.
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T: Graphic Viewer nabizi zobrazeni dat v ramci jedné sdilené paméti. Nelze soucasné zobrazit data vice rtz-
nych sdilenych paméti.

Line Style — otevie dialogové okno pro nastaveni barvy, stylu grafu a zobrazeni bodu.

- ~
(&) Line & Point [
Line Point
Visible Visible 0
Style - Symbol |§| -
Color . Color .
width 2 & sie 1 &
Boreder Color
Border width 1 0

— 4

Obr. Nastaveni vizualnich parametr( grafu

Line

Visible — povoluje zobrazeni spojitého grafu.

Style — nabizi styl zobrazeni Cary grafu (spojita, Carkovana, ¢erchovana, ...).
Color — nastavuje barvu &ary.

Width — nastavuje silu Cary.

Point

Visible — povoluje zobrazeni naméfenych hodnot formou boda.
Symbol — nabizi vybér tvarl pro zobrazeni bodu.

Color — nastavuje barvu boda.

Size — nastavuje velikost bodu.

Border Color — nastavuje barvu ohraniceni.

Border Width — nastavuje silu ohraniceni.

f | Oba typy zobrazeni Ize libovolné kombinovat. Aktivni musi byt alespori jedno zobrazeni.

T: | Sitku sloupcti Ize ménit tazenim predélu mezi zahlavimi.

| e
sartofis. «fp ReaTvoe

4224 | Double

Obr. Zména Sirky sloupct tabulky
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V zélozZce se nachazi nastaveni pro dva kurzory slouzici k odecitani hodnot a k provadéni méfeni. Ty se pak

v grafické ¢asti Graphic Vieweru zobrazuji ve formé kfize.

Crosshair

Mo. Visible Visival. Snap Offset Value [?]

1 25326731 19 471 299.0937

2 2672.0000 -0.0000

Measure Measure on Crosshairs Range 2| Offset: 2 672.0000
Offset 1 - Offset 2 - 139.321867 [ calaiate 2| Value: -0.0000
Value 1 - Value 2 19 471 299.094

1| Offset: 2 532.6781
1] Value: 19 471 299.0937

i:

Obr. Crosshair (méfici kurzor). Parametry a zobrazeni v grafické oblasti

Tabulka nastaveni Crosshair — parametry
Visible — aktivuje nebo deaktivuje kurzor.

Je-li aktivovan parametr Auto Update zalozky Config, dojde pri kazdém nacteni hodnot k deaktivaci para-
metru Visible obou kurzord.

Visi.Val. — umoznuje v grafické €asti u kurzoru zobrazit offset a hodnotu.

Snap — umozniuje zachytavani kurzoru ke grafu.

Offset — ukazuje offset aktualni pozice kurzoru.

Value [?] — ukazuje hodnotu zobrazovaného registru na aktualni pozici kurzoru.

Measure (mérfeni)
Offset 1 — Offset 2 — zobrazuje velikost intervalu méreni.
Value 1 — Value 2 — zobrazuje rozdil hodnot na pozicich kurzord.

Measure (méreni) je funkcni pouze pri aktivnich obou kurzorech — parametr Visible.

Measure on Crosshairs Range

Slouzi k vypoctim hodnot v intervalu daném obéma kurzory.

rozbalovaci lista — slouzi k vybéru vypoctu maxima, minima, praméru nebo efektivni hodnoty.
pole hodnot — zobrazuje vysledek vypodtu.

Calculate — tlaCitko slouZi k provedeni vypoctu.

Tlacitko Calculate (vypocty) je aktivni pouze tehdy, je-li u obou Kurzort aktivni Snap (oba kurzory jsou pri-
chyceny ke grafu a ukazuji pfesné hodnoty grafu).
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V pravé dolni ¢asti okna Graphic Vieweru se nachazeji dvé zalozky slouzici k ovladani zoomu a ukladani i
nacitani dat.

Zoom — umozriuje pohyb po historii zoomu a jeho reset.
Files — slouzi k ulozeni dat do souboru *.GV_DATA a jejich zpétné nacteni.

Kazda zména zvétSeni je ukladana do paméti a k pohybu po historii zoomu slouzi funkce zalozky Zoom. Pro
zobrazeni celého grafu je mozno zoom resetovat.

Obr. Zalozka Zoom Graphic Vieweru

Zalozka obsahuje tri tlacitka:
Back — krok zpét v historii zoomu.
Reset — zobrazeni celého zaznamu (Fit to Window) a sou¢asné vymazani historie zoomu.
Redo — krok vpied v historii zoomu.
]C Zvétseni urcité casti grafu, tedy zobrazeni jeho vyrfezu Ize docilit vybérem obdélnikové oblasti my$i pfimo na
grafu.

Obr. Zvétseni vyrezu grafu pomoci vybéru mysi

]: Pokud je aktivni Auto Update, bude pri kazdém nacteni dat automaticky upravovan zoom, aby Graphic Vie-
wer zobrazoval véechna data.
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Zalozka je ur€ena pro ukladani a nacitani hodnot Graphic Vieweru.

Obr. Graphic Viewer — zalozka Files

Open & Save

Obsahuje dvoijici tlagitek pro otevreni a uloZeni ve formatu soubor( *.GV_Data.

Open — otevre standardni dialogové okno pro otevirani soubort. Po zvoleni souboru importuje Graphic Vie-
wer data grafu. O pribéhu informuje progress bar. Po natazeni dat se automaticky zobrazi grafy,
soucasné se nastavi parametry zalozky Config.

Pokud Graphic Viewer uz néjaka data obsahuje, je uZivatel pred otevienim nového souboru upozornén, Ze
otevfenim souboru se aktuélni data vymazou.

Pri aktivnim parametru Auto Update jsou importovana data aktualizovana podle obsahu zobrazované sdi-
lené paméti.

Save — otevie dialogové okno pro ukladani souborli. Po zvoleni nazvu souboru a jeho umisténi ulozi
Graphic Viewer aktualni data do formatovaného textového souboru. O prabéhu ukladani informuje
progress bar.

Soubor *.GV_Data obsahuje v zahlavi nastaveni jednotlivych parametrt a informaci o po¢tu datovych polo-
Zek. Za polozkou // Data nasleduji na samostatnych radcich hodnoty zobrazovanych registra.

Ukazka €asti souboru *.GV_Data:

// Memory type: | SYS | DAT | CAM | OSC | SER | DIO | IPL | I_w | I_R
SER

// Start offset

0

// Data type: | I32-Dec | I32-Hex | I64-Dec | I64-Hex | Double
DoubTe

// Number of Data

00

// Data

.12199579096527E-314
.06099789553204E-313
.85922673504069E-271
.36598737289582E-314
.94065645841247€E-324
.95252516672997E-323

.89486637328638E-311
.12199574155871E-314

QOO OOONVOWRORMRN
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Select Registers

Select Registers je pomocnou utilitou pro Oscilloscope a Watch Listy. Slouzi k vybéru registru, které se
pak vkladaji do uvedenych utilit. Control Observer umoziuje spustit jednu instanci Select Registers.

System Registers | Free Registers | Import Registers |
Groups r Items (Registers)

4 SERVO Mem 4 Offset Group Name Unit

--{ Servo_000

- Servo 001 SER a Servo_000 Mumber 132-Dec
Servo:[JDZ SER 4 Servo_000 Mode 132-Dec
- Servo_003 SER 8 Servo_000 Axe 132-Dec
- Servo_004 SER 12 Servo_000 Type 132-Dec
. Seryo 005 SER 15 Servo_000 Resolution ul3zDec
Servo:DDG SER. 20 Servo_000 SerialMumber 132-Dec
- Seryo_007 SER 24 Servo_000 Control I32-Dec
- Servo_008 SER 28 Servo_000 Status 132-Dec
- Servo_009 SER 32 Servo_000 Mode I132-Dec
- Gerva_010 SER. 36 Servo_000 Error 132-Dec
- Servo_011 SER 40 Servo_000 EtherCATState 132-Dec
bt SER 44 Servo 000 Digitalln 132-Dec
- 5erve_013 Mask for Name S T
sl @- @
Destination
@ WatchList

() Oscilloscope Channels Insertion Progress

(7) Oscilloscope Trigger [

Obr. Okno utility Select Registers

Okno sestava z horni ¢asti slouzici pro vybér registrll a dolni obsahujici moznost volby cilové utility pro
vloZeni registru.

Destination (cil vlozeni

Slouzi k vybéru cilové utility, kam se vybrané registry vlozi.

Destination
(@ Watchlist [No.o:

(") Osdilloscope Channels Insertion Progress

() Oscilloscope Trigger [

Obr. Select Registers — rameéek Destination

K dispozici jsou tfi moznosti:

WatchList — vloZi vybrané registry do zvoleného WatchListu.

Oscilloscope Channels — vlozi vybrané registry do Oscilloscope zalozky Channels.
Oscilloscope Trigger — vlozi vybrané registry do Oscilloscope zalozky Trigger.

Pokud je utilita Select Registers volana pfimo z Oscilloscope (zalozky Channels nebo Trigger) nebo z kon-
krétniho WatchListu, parametry ramecku Destination se automaticky nastavi na pfislusné hodnoty.
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WatchlList

PFi aktivni volbé WatchList se (po pfikazu Insert Registers) vlozi vybrané registry do zvoleného WatchListu.
Cilovy WatchList se nastavi v rozbalovaci li§té vedle RadioButtonu ,WatchList“. Ta nabizi vybér z jiz existujicich
WatchListq.

Destination

() Osdilloscope Channels

@ WatchList INc.O; v] ; )
Noo: | B
Mo, 1: Serva

MNo.2: DIO
No.3: Help List

Obr. Select Registers — volba WatchList
]: | WatchList je utilita pro sledovani hodnot vybranych registrii s moznosti vkladani explicitnich hodnot do jed-
: notlivych registri. Viz kap. WatchLists.

]: | Pri spusténi Control Observeru neexistuje Zadny WatchList. Pro zaloZzeni nového WatchListu slouZzi pfi-
' kaz New WatchList v polozce WatchLists v menu Control Observeru.

Servo Tester
PLC Loader

@ o E

System Timers

Oscilloscope
Graphic Viewer
Select Registers
WatchLists

(1@ =

New WatchList

No.0:

No.1: Serva
No.2: DIO
No.3: Help List

Open 4

Save 4

Connection Info

gouug el
& o ED

Exit
= 10/27/2016

4 Control Observer II

Obr. Zalozeni nového WatchListu

WatchList mUze obsahovat maximalné 600 poloZek. Pfi pfesahnuti maxima je o této skute¢nosti uzivatel
informovan. Prislusny WatchList je pak z vybranych registri doplnén na maximaini pocet registra.

]’- | V jednom WatchListu mizZe byt i vice stejnych registra.

Oscilloscope Channels

Volba vlozi vybrané registry do utility Oscilloscope do zalozky Channels. (viz kap. Oscilloscope)
ZaloZka Oscilloscope/Channels miize obsahovat maximalné 64 registrd. Pfi pfesahnuti maxima je o této
skute€nosti uzivatel informovan. Tabulka je pak doplnéna na maximalni pocet registru.

= | Pr.: Tabulka obsahuje 50 polozZek (registrti), uZivatel chce pridat 20 dalSich registrd. Pfida se pouze 14 prv-
nich registra (tim se dosahne maxima poctu registri v tabulce) a pfidani dalSich 6 registrd je ignorovano.
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Oscilloscope Trigger
vlozi vybrané registry do utility Oscilloscope do zalozky Trigger. (viz kap. Oscilloscope)
Zalozka Oscilloscope/Trigger miize obsahovat maximalné 4 registry. PFi pfesahnuti maxima je o této sku-
te€nosti uzivatel informovan. Tabulka je pak doplnéna na maximalni pocet registru.

]C

Pr.: Tabulka obsahuje 2 poloZky (registry), uzZivatel chce pridat 5 dalSich registrd. Pridaji se pouze 2 prvni
registry (tim se dosahne maxima poctu registri v tabulce) a pfidani dalSich 3 registrd je ignorovano.

Insertion Progress
V pravé dolni ¢asti okna se nachazi ProgressBar informujici o stavu procesu vklada

* ¥ Registers |

nels Insertion Progress

er

Obr. WatchList — Progress bar procesu vkladani

Oblast vybéru registri
Horni ¢ast okna utility Select Registers je rozdélena do tfi zalozek:

System Registers — slouzi pro vybér systémovych registr(i definovanych v TG Moti

ni registrd.

on.

Free Registers — umoziiuje vytvorit libovolnou formu/masku pohledu do sdilenych paméti.

Import Registers — nabizi vloZeni dat ze soubort *.tgmr.

E | *tgmr soubory jsou textové soubory obsahujici informace o registrech a jejich datovych typech. Hodnoty

registrt soubory *.tgmr neobsahuji.

System Registers

Zalozka slouzi k vybéru systémovych registri explicitné definovanych v TG Motion
pro definici vybéru, filtr zobrazeni a pfikazové tlacitko Insert Register.

. Obsahuje dva ramecky

System Registers | Free Registers | Import Registers |
Groups o Items {Registers)
> SYSTEM £ | Mem 4 Offset Group Mame Limit ([
i E::g\«'o |—| DIO a Dio_000 Mumber 132Dec EI
---|W| DIO 4 Dio_000 Mode 132-Dec
s pio 8 Dio_000 Type 132-Dec
- Dio 002 DIO 12 Dio_000 Control I132-Dec
- Dio 003 DI 16 Dio_000 Status 132-Dec
Dio:004 DIO 20 Dio_000 Error 132-Dec
- Dio_005 DI1O 24 Dio_000 Murmber_In I32Dec
- Dio_00& DI1O 28 Dic_000 In-=0 132-Dec
- Dio_007 DIO 32 Dio_000 In-»1 I132Dec
- Dio_008 pIo 36 Dio_000 In-»2 132-Dec
- Dio_009 DIo 40 Dio_000 In-»3 132-Dec
IRt DI04 Dio 000 In-»4 132Dec T
D?o_ﬂll Mask for Name =t
el N - @ |5 pegetes

Obr. Select Registers — zalozka System Registers
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Sekce pro volbu skupiny registrt podle rozdéleni registrd ve sdilenych pamétech. Zobrazeni skupin systé-
movych registrd je formou rozbalovaciho stromu, kde u kazdé vétve jsou k dispozici vSechny jeji podslozky.

Groups o L Groups =4

Fs

> SYSTEM

» [SERVO

> -DIO

> - INTERPOLATOR

Obr. Rozbalovaci seznam skupin registrt podle sdilenych paméti

Vybirat Ize ze ¢ty zakladnich skupin:

SYSTEM - obsahuje systémové registry, registry Oscilloscope, Timery a dalsi.
SERVO - nabizi registry vSech 256 virtualnich servopohonu.

DIO - obsahuje registry vSech 256 virtualnich 1/0 moduld.

INTERPOLATOR - nabizi registry vSech interpolatort.

PFi rozkliknuti kazdé skupiny jsou k dispozici jeji podskupiny. Podskupin |ze vybrat i vice pomoci vicenasob-
ného vybéru. Pomoci klavesy Shift Ize vybrat skupinu, pomoci Ctrl Ize libovoIné polozky pfidavat nebo odebirat.

Groups

4 SERVO

- Servo_000
- Servo_001
Servo_bOZ
Seruo_bUS
Servo_ﬁ04
Servo_bOS
- Servo_006
-{ Servo_007 |
- Servo_008
| Servo_009
Servo_ﬁlﬂ
- Servo_011
- Gervo_012
| Servo_013
- Servo_014

... Carun NG

0
||‘I’H’H’l

Obr. Vicenasobny vybér skupin registri

Expand All, Collapse All
V pravém hornim rohu ramecku Groups se nachazeji dvé ikony slouzici k otevfeni a zavieni vSech vétvi.

Obr. Rozbaleni a sbaleni vSech vétvi

Expand All — rozbali vSechny vétve. =
Collapse All — zabali vSechny vétve. &
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Items (Registers
Slouzi k vybéru konkrétnich registri a poskytuje o nich zakladni informace.

Items (Registers)
Mem & Offset Group Name Unit =
SER 40 Servo_000 EtherCATState 132Dec
SER 44 Servo_000 Digitalln I32Dec EI
SER 43 Servo_000 DigitalOut I32Dec

- 52 Servo_000 TorqueFeedForward 132-Dec

| SER 56 Servo_000 ControlWord 132-Dec

| sER &0 Servo_000 StatusWord 132-Dec
SER. a4 Servo_000 SysTimeDifference I32Dec
SER. 464 Servo_000 WritePosition Double

| SER 472 Servo_000 Position Double |
SER. 480 Servo_000 RefPosition Double

| sER  4s8 Servo_000 ExtPosition Double |
SER 496 Servo 000 Offset Double i

Obr. Okno Items (Registers)

Okno je rozdéleno do péti sloupcu:
Mem — skupina paméti (zvolena v ramecku Groups).

Offset — offset registru v ramci skupiny Mem.
Group — podskupina v ramci skupiny Mem.

Name — nazev registru.

Unit — typ proménné registru.

]C | Kliknutim na prislusné zahlavi sloupce se budou zobrazené registry alfabeticky tridit podle tohoto sloupce.
Opétovnym klikanim na stejné zahlavi Ize volit vzestupné nebo sestupné fazeni. O zptsobu sefazeni infor-
muje Sipka v zahlavi sloupce.

T Offset

Obr. Vzestupné fazeni registri podle sloupce Offset

]C | Sitku sloupcti Ize ménit tazenim predélu mezi zahlavimi.

&

Obr. Zména Ssirky sloupct
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Vybér registra
Pomoci klavesy Shift [ze vybrat skupinu, pomoci Ctrl Ize libovolné polozky pfidavat nebo odebirat. K vybéru
vS§ech zobrazenych registra slouzi tlacitko Select All v pravém hornim rohu ramecku.

Obr. Ikona Select All pro vybér vSech polozek

Mask for Name

Pro vétsi pfehlednost a orientaci v nabizeném seznamu registrd je k dispozici filtr nazvu registrd, v némz Ize
nastavit podminky pro zobrazeni registrd. Prefix, kliCové slovo a sufix.

Mask for Name

Obr. Okno pro definici zobrazovaci masky

Hledany vyraz
Do textového pole Ize vlozit kliCoveé slovo. Registry, které v ndzvu obsahuji zadany vyraz, se pak zobrazuji,
ostatni jsou maskovany.

]’- | Velikost znakt je ignorovana. Tedy Position a position chape maskovaci rutina jako stejné vyrazy.

]’- | Mezery na zacatku i na konci jsou soucasti masky; _position, position a position jsou z hlediska maskovaci
: rutiny tfi rizné vyrazy.

Prefix a Sufix

Parametry urCuji, jestli se pfed nebo za kliCovym vyrazem v nazvu hledaného registru mohou nachazet libo-
volné znaky, nebo zda se hleda striktné zadany vyraz. Prefix (libovolné znaky pfed) a Sufix (libovolné znaky za) se
mohou aktivovat nezavisle na sob& pomoci zatrhavacich poli pfed a za textovym polem.

Mask for Mame

- + ‘o |

A A

| | |

prefix hledany vyraz sufix

Cela maskovaci Sablona se vypada nasledovné: Prefix & Hledany vyraz & Sufix.

V nésledujicich pfikladech je hledanym vyrazem Position:

Pokud neni zatrZzen ani Prefix ani Sufix, hleda se pfesné zadany vyraz. Rutina zobrazi registry s ndzvem
Position.

Pokud je zatrzen pouze Prefix, rutina vyhleda registry, jichZ je vyraz soucasti, navic pfed vyrazem mohou byt
i jiné znaky. Zobrazi se tedy registry Position, WritePosition, RefPosition apod.

Pokud je zatrzen pouze Sufix, rutina vyhleda regqistry, jichZ je vyraz souéasti, navic za vyrazem mohou byt i
jJiné znaky. Zobrazi se tedy registry Position, PositionError.

5B
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]: Pokud jsou zatrZzeny oba pfiznaky, rutina vyhleda regqistry, jichZ je vyraz soucasti, navic pfed i za vyrazem
mohou byt i jiné znaky. Rutina tedy zobrazi registry Position, WritePosition, RefPosition i PositionError.

Insert Registers
Po vybéru registrli je Ize pfidal do zvolené destinace stiskem tlacitka Insert Registers v pravé dolni ¢asti
ramecku Registers.

et
7m| Insert
ki .l B3y Registers

= ]1

Obr. Tlacitko Insert pro viozeni vybranych registri

Zalozka slouZzi k vytvofeni vlastniho virtuélniho registru a jeho vioZeni do pfislusné utility. Pomoci pocitadel
Counter C1 a Counter C2 Ize vytvofit sérii/sekvenci registri. Nové vytvorené registry nemuseji korespondovat se
systémovymi registry TG Motion na pfisluSnych mistech sdilené paméti, a to jak z hlediska offsetu, tak i typu pro-
ménné. Jedna se o masku pohledu do sdilené paméti. Po vytvofeni se pak chovaji jako regulérni registry; ve
WatchListech Ize sledovat jejich stav nebo do nich vkladat hodnoty.

System Registers | Free Registers | Import Registers

Memory Offset MName Unit Data Unit Func
[c1] User Registers[C2] 132Dec v |0 132Dec ~
Counter [C1] A Items (Registers)
Start 0 =
= = :
Mem Offset  Mame Unit Data Unit Func
Step 4 =} -
= DAT 00 User Registers00 132Dec a 132-Dec Force
Lines & % DAT 04 User Registers02 132-Dec [u] I32-Dec Force
B IZ = DAT 08 User Registersi4 132-Dec a I32-Dec Force
igi
g = DAT 12 User Registers0& 132-Dec a 132-Dec Force
Counter [C2] A DAT 16 User Registers0s I132Dec 0 I32Dec  Force
Sta [ore] DAT 20 User Registers10 I132-Dec a 132-Dec Force
rt 0 =
DAT 24 User Registers12 I32-Dec [u] I32-Dec Force
=
Step 2 = DAT 28 \User Registers14 132Dec O [32Dec  Force
Mask for Name ——
L [=] | Inser:
Digits 2 = = 7 " Registers

Obr. Okno Free registers

V hornim ramecku je mozno definovat zakladni parametry uzivatelského registru.

Memory Offset Mame Unit Data Unit Func
[c1] User Registers[C2] 132Dec |0 132Dec v I

Obr. Zahlavi tabulky User Registers
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Memory — urluje sdilenou pamét, v niz se registr definuje.
SYS - pamét systémovych registra, timera, Oscilloscope atd.
DAT - pamét vyhrazena pro uzivatelska data.
CAM — pamét uréena pro data vacek.
OSC - pamét vyhrazena pro zaznam Oscilloscope.
SER - registry servopohond.
DIO — registry I/O jednotek.
IPL — pamét interpolator(.
I_W — pamét interpolatoru pro zapis z Win aplikace.
I_R — pamét interpolatoru pro ¢teni z Win aplikace.
ODS — pomocné ladici vypisy.
CNC - registry a data pro fizeni CNC modulu.
>G< — obsahuje G-kéd.
Velikosti jednotlivych paméti jsou dany registry TGM_System.HEADER.Mem_Size_xxx
Offset — definuje offset registru v ¢asti paméti dané hodnotou Mem.
Name — nabizi pojmenovani registru.
Unit — definuje typ proménné registru, jak se bude hodnota registru zobrazovat (potazmo kolik byt paméti
proménna obsadi).
Data — ur¢eni defaultni hodnoty pro vlozeni do registru.
Unit — definuje format zobrazeni a vkladani hodnoty polozky Data.
Func - uréuje, jakym zplsobem se hodnota Data vklada do registru.
Force — pfimé vlozeni hodnoty.
Set B — (set bit) nastavi pfislusny bit na hodnotu 1. Parametr Data funguje jako maska.
CIr B — (clear bit) nastavi pfislusSny bit na hodnotu 0. Parametr Data funguje jako maska.
Tgl B — (toggle) invertuje hodnotu bitu podle masky Data.

K definici série registra slouzi dvé pocitadla, jejichz pomoci Ize vytvofit sekvenci parametr(l. Misto explicitnich
hodnot se do pfislusnych poli vkladaji hodnoty pocitadel.

Counter [C1]
Slouzi ke generovani série Cisel, jejichz pomoci Ize definovat potfebné parametry. Souc¢asné se pomoci po-
¢itadla [C1] (parametru Lines) uréuje pocet nové vytvorenych registra.

Counter [C1]
Start 0

Step 4

Lines &

| @] @H| W |

Digits 2

Obr. Pocitadlo Counter C1

Start — pocatecni hodnota pocitadla (0—999999).

Step — krok mezi dvéma hodnotami (1-65636).

Lines — pocet nové vytvorenych registri (1-256).

Digits — pocet Cislic vysledné hodnoty v&etné uvozujicich nul (0-8).

Pro vloZeni parametr(l pocitadla slouzi tlacitko Insert Counter % v pravé horni ¢asti ramecku. Pfi jeho
stisknuti se pocitadlo vlozi do aktualniho pole na pozici kurzoru.
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Counter [C2]
Druhé nezavislé pocitadlo slouzi ke generovani série Cisel, jejichz pomoci Ize definovat potfebné parametry.

Counter [CZ]

A
Start 0 =
Step 2 =
Digits 2 =

Obr. Pocitadlo Counter C2

Start — pocatecni hodnota pocitadla (0—999999).
Step — krok mezi dvéma hodnotami (1-65636).
Digits — pocCet Cislic vysledné hodnoty v€etné uvozujicich nul (0-8).

Pro vlozeni zastupce pocitadla slouzi tlacitko Insert Counter # v pravé horni ¢asti ramecku. Pfi jeho
stisknuti se pocitadlo viozi do aktualniho pole na pozici kurzoru.

Items (Registers

Slouzi k vybéru registr( a poskytuje o nich zakladni informace.

Items (Registers)
Mem Offset  Mame Unit Data Unit Func
SER 00 User Registers00 132-Dec a 132-Dec Force
| SER 04 User Registers02 132-Dec o] I132-Dec Force |
SER. 08 User Registersig 132-Dec a 132-Dec Force
| SER 12 User Registersis I132-Dec a 132-Dec Force |
| SER 16 User Registersig 132-Dec a 132-Dec Force |
| SER 20 User Registers10 132-Dec a 132-Dec Force |
SER 24 User Registers12 I132-Dec a I132-Dec Force
SER. 23 User Registers14 132-Dec a I132-Dec Force

Obr. Tabulka Items (Registers)

Okno je rozdéleno do sedmi sloupcu:
Mem — Cast paméti (zvolena v ramecku Groups).
Offset — offset registru v ramci skupiny Mem.
Name — nazev registru.
Unit — typ proménné registru.
Data — urCeni defaultni hodnoty pro vlozeni do registru.
Unit — format zobrazeni a vkladani hodnoty polozky Data.
Func — forma vlozZeni polozky Data do hodnoty registru.

]’- | Sitku sloupcti Ize ménit taZzenim predélu mezi zahlavimi.

&
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Vybér registru
Pomoci klavesy Shift [ze vybrat skupinu, pomoci Ctrl Ize libovolné polozky pfidavat nebo odebirat. K vybéru
vS§ech zobrazenych registra slouzi tlacitko Select All v pravém hornim rohu ramecku.

Unit Func
132-Dec Force
127 Par Coeen

Obr. Select All pro vybér vSech polozek tabulky

Mask for Name
Pro vétsi pfehlednost a orientaci v nabizeném seznamu registrd je k dispozici filtr nazvu registrd, v némz Ize
nastavit podminky pro zobrazeni registrl. Prefix, kliové slovo a sufix.

Mask for Name
il = ¥

Obr. Okno pro definici zobrazovaci masky

Hledany vyraz
Do textového pole Ize viozit kliové slovo. Registry, které v nazvu obsahuji zadany vyraz, se zobrazuiji, ostatni
jsou maskovany.

f Velikost znakd je ignorovana. Tedy Position a position chape maskovaci rutina jako stejné vyrazy.

f Mezery na zacatku i na konci jsou soucasti masky; _position, position a position  jsou z hlediska maskovaci
rutiny tfi rizné vyrazy.

Prefix a Sufix

Parametry urcuji, jestli se pfed nebo za kli€ovym vyrazem v nazvu hledaného registru mohou nachazet libo-
volné znaky, nebo zda se hled4 striktné dany vyraz. Prefix (libovolné znaky pfed) a Sufix (libovolné znaky za) se
mohou aktivovat nezavisle na sob& pomoci zatrhavacich poli pfed a za textovym polem.

Mask for Name

[ : @ |
T l [
prefix hledany vyraz sufix

Cela maskovaci Sablona se vypada nasledovné: Prefix & Hledany vyraz & Sufix.

V nésledujicich pfikladech je hledanym vyrazem Position:

Pokud neni zatrzen ani Prefix ani Sufix, hleda se pfesné zadany vyraz. Rutina zobrazi registry s ndzvem
Position.

Pokud je zatrzen pouze Prefix, rutina vyhleda registry, jichZ je vyraz souéasti, navic pfed vyrazem mohou byt
i jiné znaky. Zobrazi se tedy registry Position, WritePosition, RefPosition apod.

Pokud je zatrzen pouze Sufix, rutina vyhleda registry, jichZ je vyraz soucasti, navic za vyrazem mohou byt i
jiné znaky. Zobrazi se tedy registry Position, PositionError.

E B B
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]: Pokud jsou zatrZzeny oba pfiznaky, rutina vyhleda regqistry, jichZ je vyraz soucasti, navic pfed i za vyrazem
mohou byt i jiné znaky. Rutina tedy zobrazi registry Position, WritePosition, RefPosition i PositionError.

Insert Registers
Po vybéru registrli je Ize pfidal do zvolené destinace stiskem tlacitka Insert Registers v pravé dolni ¢asti

rameCku Registers.
Double I
ﬁ . .l l@ Insert

Registers

Obr. Tlacitko Insert Registers pro vloZeni vybranych registrii

Import Registers

ZaloZzka umoznuje importovat soubory *.tgmr obsahujici seznam registrd. Utilita se vyuziva pfi tvorbé a ladéni
PLC, k importu tabulek vacek a obecné k importu sekvence dat jinych aplikaci do sdilenych paméti TG Motion.

| System Registers | Free Registers | Import Registers |

Registers File (*.tgmr)
D:\TgMotion\PTVhin\Debug_PTV_WaterJet.xls. tgmr E]
Defaults Items (Registers)
HEmEY Mem 4 Offset Name Uit ||~
U”it DAT 24000 CTRL_DEBUG 1320ec A
DAT 24004 SEQ_Y 132-Dec
| DaT 24008 CTRL_Y 132Dec |
| DaT 24012 SEQ_X1 132Dec |
| DAT 24016 CTRL_X1 132Dec |
DAT 24020 SEQ_Z1 132-Dec
DAT 24024 CTRL_Z1 132-Dec
[ DAT 24028 SEQ RESET 132Dec i
DAT 24032 SEQ_AUTOMAT 132Dec  ~
Mask for Name o
v- ‘@ [

Obr. Zalozka Import Registers

Registers File (*.tgmr)

Utilita umozriuje otevieni souborl typu *.tgmr.

Registers File (* tgmr)

|

Do textového pole Ize zapsat cestu a nazev souboru *.tgmr.
Pomoci tladitka [=] se otevie standardni dialogové okno pro otevirani soubort.
Tlagitko slouzi k importu dat ze souboru do tabulky ramecku Iltems, odkud je Ize pfidat do

Oscilloscope nebo WatchLista.
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Soubory *.tgmr obsahuiji offsety, nazvy registri a typy proménnych. Je tedy tfeba urcit ast sdilené paméti,

do niz se budou registry importovat.
Defaults
Memory

Memory — urluje sekci sdilené paméti, do niz se budou data importovat.

SYS - pamét systémovych registra, timerd, Oscilloscope atd.

DAT - pamét vyhrazena pro uzivatelska data.

CAM — pamét uréena pro data vacek.

OSC - pamét vyhrazena pro zaznam Oscilloscope.

SER - registry servopohond.

DIO — registry I/O jednotek.

IPL — pamét interpolator(.

I_W — pamét interpolatoru pro zapis z Win aplikace.

I_R — pamét interpolatoru pro ¢teni z Win aplikace.

ODS — pomocné ladici vypisy.

CNC - registry a data pro fizeni CNC modulu.

>G< — obsahuje G-kéd.

Velikosti jednotlivych paméti jsou dany registry TGM_System.HEADER.Mem_Size_xxx.
Unit — defaultni typ importovaného registru. Pokud je typ uveden v souboru *.tgmr, Unit se ignoruje.

Items (Registers)

Po importu se hodnoty a parametry importovanych registri vypiSou do tabulky ramecku Items, odkud je Ize
pfidat do Oscilloscope nebo WatchListl. Polozky tabulky Items (Registers) uz odkazuji na mista ve sdilené
paméti, kam byly registry importovany.

Items (Registers)

Mem 4 Offset Name Linit (=
DAT 24000 CTRL_DEBUG 132Dec
DAT 24004 SEQ_Y 132-Dec

| DAT 24008 CTRL_Y 132Dec |

| DAT 24012 SEQ_X1 132Dec |

| DAT 24015 CTRL X1 132Dec |
DAT 24020 SEQ_71 132-Dec

| DAT 24024 CTRL 71 132-Dec |

:..DaT . 24008 SEQ RESET I32Dec |
DAT 24032 SEQ_ALITOMAT 1320Dec ~

Obr. Import Registers — Items (Registers)

Ramecek Items (Registers) obsahuje Ctyfi sloupce, které prfehledné zobrazuji jednotlivé parametry importo-
vanych registrQ.

Mem — ¢ast paméti, kam se hodnoty registrd importovaly.
Offset — offset registru v ramci skupiny Mem.

Name — nazev registru.

Unit — typ proménné registru.
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Mask for Name

Pro vétsi pfehlednost a orientaci v nabizeném seznamu registrd je k dispozici filtr nazvu registrd, v némz Ize
nastavit podminky pro zobrazeni registrl. Prefix, kliové slovo a sufix.

Mask for Name

Obr. Okno pro definici zobrazovaci masky
Hledany vyraz
Do textového pole Ize viozit kliové slovo. Registry, které v nazvu obsahuji zadany vyraz, se zobrazuiji, ostatni
jsou maskovany.

]’- | Velikost znakd je ignorovana. Tedy Position a position chape maskovaci rutina jako stejné vyrazy.

]’- | Mezery na zac¢atku i na konci jsou soucasti masky; _position, position a position  jsou z hlediska maskovaci
rutiny tfi rizné vyrazy.

Prefix a Sufix

Parametry urcuji, jestli se pfed nebo za kli€ovym vyrazem v nazvu hledaného registru mohou nachazet libo-
volné znaky, nebo zda se hleda strikiné dany vyraz. Prefix (libovolné znaky pfed) a Sufix (libovolné znaky za) se
mohou aktivovat nezavisle na sob& pomoci zatrhavacich poli pfed a za textovym polem.

Mask for Mame

A !

A

| | |

prefix maskovaci vyraz sufix

Cela maskovaci Sablona vypada nasledovné: Prefix & Hledany vyraz & Sufix.

V nésledujicich pfikladech je hledanym vyrazem Position:

Pokud neni zatrzen ani Prefix ani Sufix, hleda se pfesné zadany vyraz. Rutina zobrazi registry s ndzvem
Position.

Pokud je zatrZzen pouze Prefix, rutina vyhleda registry, jichZ je vyraz souéasti, navic pfed vyrazem mohou byt
i jiné znaky. Zobrazi se tedy registry Position, WritePosition, RefPosition apod.

Pokud je zatrzen pouze Sufix, rutina vyhleda registry, jichZ je vyraz soucasti, navic za vyrazem mohou byt i
jiné znaky. Zobrazi se tedy registry Position, PositionError.

Pokud jsou zatrZzeny oba priznaky, rutina vyhleda regqistry, jichZ je vyraz soucasti, navic pfed i za vyrazem
mohou byt i jiné znaky. Rutina tedy zobrazi registry Position, WritePosition, RefPosition i PositionError.

B
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Insert Registers
Po vybéru registrll je Ize pfidal do zvolené destinace stiskem tlaCitka Insert Registers v pravé doini ¢asti
ramecku Registers.

Obr. Tlacitko Insert pro vioZzeni vybranych registri

TG Drives, s.r.o. Tel.: +420 548 141 811
Olomoucka 1290/79 -52 - Fax: +420 548 141 890
CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz
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Watch Lists

Utilita slouzi pro sledovani libovolné kombinace az 600 registrd s moznosti pfimého vkladani hodnot do jed-
notlivych registrd. Utilita WatchList umoznuje otevfit vice instanci. Maximalni pocet WatchListt je 16.

New WatchList

Pfi spusténi Control Observeru neexistuje Zzadny WatchList. K zaloZeni nového WatchListu slouzi pfikaz
New WatchList z menu Control Observeru.

Servo Tester
PLC Loader

System Timers

Oscilloscope

I8 @ GE

Graphic Viewer

Select Registers

{ Control Observer II

=
T3 New WatchList [} = WatchLists
=1 Noo: [ Open »
T Nol:Serva 4 save 4
? No.2: DIO &)y Connection Info
] No.3:Help List @

Exit

Obr. ZaloZzeni nového WatchListu z menu Control Observeru

Po zaloZeni se novy WatchList automaticky otevie. Maximalni pocet WatchListt je 16.

Otevieni WatchListu

K otevfeni jiz existujiciho WatchListu slouzi poloZka z menu Control Observeru WatchLists/No.x:, kde se
nachazi seznam jiz existujicich WatchListll. Za pofadovym ¢islem WatchListu se nachazi jeho jméno (pojmeno-
vani viz nasledujici odstavce).

Servo Tester
PLC Loader

System Timers

Oscilloscope
Graphic Viewer

Select Registers

b=l
=i
5
2
z Q :
j New WatchList -g WatchLists
0.0: | en
=] Noo (o) Op ’
™) Noi:Serva _e L4 save »
g e
~J No2:DIO % i=8l £, Connection Info
™1 No.3: Help List =
Ol <5 it

Obr. Otevrieni exitujiciho WatchListu z menu Control Observeru
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Okno WatchListu Ize rozdélit do tfi ¢asti. Menu, tlacitka obsluznych funkci a tabulka registru.

WatchList Registers

I/EEBE e

Mem  Offset Name Value Unit
SER 2512 Servo_001-> WritePosition 31245 652  Double 0 | Double Force
SER 2520  Servo_001-> Position 31245 621 Double 0 | Double Force

~ i 0 Double 0 Double  Force [« write |
SER 2568  Servo_001-> WriteSpeed 0 Double 0 Double Force

SER. 2576 | Servo_001-> Speed - 194000 | Double 0 | Double Force

Obr. Okno WatchListu

Menu kazdého WatchListu obsahuje dvé polozky:

WatchList — nabizi tfi pfikazy tykajici se konkrétniho WatchListu.

] Rename

z Delete

¥ Close

Obr. WatchList — menu — WatchList

Rename - slouzi k pfejmenovani WatchListu. Nové jméno se objevi v zahlavi WatchListu za Cisel-
nym oznacenim WatchListu No.x:, kde x je ¢islo WatchListu. Stejné tak se zobrazi v se-
znamu WatchListd v menu Control Observeru. Defaultni hodnota je prazdny fetézec.

Delete — smaze WatchList v€etné jeho nastaveni.

Close — zavie okno WatchListu; ten dale existuje véetné nastaveni svych parametra.

Registers — umozriuje manipulaci s polozkami tabulky WatchListu. ProtoZze se jedna o tytéz funkce, které
nabizeji funkéni tlacitka obsluznych funkci, podrobny popis najdeme v nasledujicim odstavci.

~J Add Registers...

| SelectAll
Delete
= g Write

Move Up

Move Down

Obr. WatchList — menu — Registers
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Slouzi k pfidavani, odebirani, vybéru a manipulaci s registry v tabulce WatchListu.

it Regi

CIEL EEL

| Servo 001 -> WritePosition

Obr. WatchList — funkéni tlacitka

Po volbé Add Register se otevie dialogové okno Select Registers pro vybér a pfidani registru, jejichz hod-
noty se maji ve WatchListu zobrazovat. Podrobny popis utility Select Registers najdete v kapitole Select Regis-
ters.

Po pfidani registru se tyto zobrazi v tabulce, ktera zobrazuje jejich parametry a umozZnuje nastavit parametry
zobrazeni.

Kazdy WatchList mizZe obsahovat maximalné 600 registrt. PFi pfesahnuti maxima je o této skutecnosti uzi-
vatel informovan. WatchList je pak doplnén na maximalni pocet registra.

]’. | WatchList mize obsahovat i vice stejnych registra.

Delete (Odebrat registr) x_,.}
Odebere z tabulky vybrany registr nebo vybrané registry.

]: | Viybér registru v tabulce se provadi kliknutim na libovolnou buriku jemu nalezejici. Vybér vice registri nebo
bunék tabulky Ize provést metodou Drag&Drop pfes oblast bunék nalezejicich pozadovanym registram.

Select All (Vybrat vse) |
Vybere v8echny polozky tabulky.

Write (zdpis) |4
slouzi k vicenasobnému zapisu pfipravenych hodnot do registrd. PFi stisku tlacitka Write dojde k zapisu hod-
noty buriky Data do buriky Value u vSech vybranych registru.

]': Ve sloupci Data jsou u nékterych registri pripraveny hodnoty k vioZeni do sloupce Value. Jen nékteré radky
tabulky jsou vybrany. P¥i stisku tlacitka Write se pouze u vybranych registri prepiSou hodnoty sloupce Data
do sloupce Value. U ostatnich registri k pfepisu nedojde.

Mame Value Unit Data u Name Value Unit Data U
=0ut->0 0 I32-Dec 01320 ‘ > 0ut->0 0 |I32-Dec 0 132D
>0ut->1 0 [32-Dec 0| 132D 3 >0ut->1 0 |I32-Dec 0 I32-D
=Qut->2 0 [32Dec 01320 =0ut->2 0 |I32Dec 0| I32D
“d“ﬂ 132D “ﬂ“ﬂ 132D

>ouw>4 0B  somp //iITE ->ou->a4 50 m2Dec 50 132D
B s e L e 223, 150D > e 2 D 223y 1320

s e L D e sy 15D [FEAL LS R S 5 L R TR
e L e cnca I——— =~ e I e I 152D
> Out-> 8 0| 132-Dec 0 132D >Out->8 0| 132-Dec 0| 132D
> Out->9 0 132-Dec 0 132D >0ut->9 0 |132-Dec 0| 132D
> 0ut-> 10 0| 132-Dec 0 132D »0ut-> 10 0 |132Dec 0| 132D
> Out-> 11 0| 132-Dec 0 132D »0ut-> 11 0 132-Dec 0| 132D

Obr. Vicenasobny prepis hodnot do registri pomoci funkce Write

Move Down, Move Up (Pfesunout dolt, Pfesunout nahoru) % &
Presune vybrané fadky tabulky (registry) o jednu pozici dolt nebo nahoru.
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Tabulka registru pfehledné zobrazuje do ni vioZené registry, jejich hodnoty a umoZiuje pfimeé vioZeni hodnoty
do registru nebo bitové manipulace. Radky reprezentuji jednotlivé registry, vertikalné je tabulka organizovana do
deviti sloupcu.

Mem — Cast sdilené paméti, kde se zvoleny registr nachazi.
SYS - pamét systémovych registra, timera, Oscilloscope atd.
DAT - pamét vyhrazena pro uzivatelska data.
CAM — pamét uréena pro data vacek.
OSC - pamét vyhrazena pro zaznam Oscilloscope.
SER - registry servopohond.
DIO — registry 1/O jednotek.
IPL — pamét interpolator(.
I_W — pamét interpolatoru pro zapis z Win aplikace.
I_R — pamét interpolatoru pro ¢teni z Win aplikace.
ODS — pomocné ladici vypisy.
CNC - registry a data pro fizeni CNC modulu.
>G< — obsahuje G-kéd.
Velikosti jednotlivych paméti jsou dany registry TGM_System.HEADER.Mem_Size_xxx.
Offset — offset registru v ramci skupiny Mem.
Name — nazev registru. Nazev Ize v pfipadé potfeby zménit — zménit obsah buriky tabulky. Novy nazev je
platny pouze v ramci aktualniho WatchListu; na nazev vlastniho registru nema pfejmenovani vliv.
Value — aktualni hodnota registru.
Unit — format zobrazeni registru.

Pri volbé 132-BinEx nebo 164-BinEx se misto Ciselné hodnoty v poli Value graficky zobrazuje bitova
maska hodnoty registru. Tladitko Back vrati zobrazeni ¢iselné hodnoty registru.

Mem | Offset Name Value Unit Data Unit Func

DIO 28 Dl 000->In->0 R E R EE A EEERDEY
DIO 32  Dio_000->In->1 [ErEEEEEEEEEE ECEEEE ] EEE Y
DIO 36 Do 000->In->2 0 132-Dec 0 I32Dec  Force
DIO 40  Dio_000->In->3 3 132-Dec 0 I32Dec  Force
DIO 44 Do 000->In->4 0 I32-Dec 0 I32Dec  Force
SER 2608  Servo_001-> AnalogIn -5 354 | Double 0 | Double Force
SER 2092  Servo_001 - Digitalln 12 | 132-Dec 0 |132-Dec Force

Obr. Zobrazeni hodnoty registru formou bitové masky

Data — hodnota k vloZeni do registru (do bufky Value) nebo bitova maska.
Unit — format zobrazeni a vkladani hodnoty poloZky Data.
Func - forma interakce polozky Data s hodnotou registru (bunikou Value) po stisku tlacitka Write. Func maze
nabyvat ¢tyf hodnot:
Force — pfimé vlozeni hodnoty Data do polozky Value.
Set B — binarni zobrazeni hodnoty Data slouzi jako maska, podle niz se nastavuji pfislusné bity
hodnoty Value.
CIr B — binarni zobrazeni hodnoty Data slouzi jako maska, podle niz se shazuji pfislusné bity hod-
noty Value.
Tgl B — binarni zobrazeni hodnoty Data slouZi jako maska, podle niz se invertuji pfislusné bity
hodnoty Value.
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]: | Pri Func = Set B, CIr B nebo Tgl B slouzi hodnota Data jako bitova maska pro manipulaci s bity Value.
Nastavené bity masky Data (bit=1) uréuji bity Value, které se mohou ménit. Shozené bity masky Data (bit=0)
urcuji bity Value, jichZ se jakakoli manipulace nedotkne.

Write — piikazové tlagitko pro vloZeni hodnoty Data do buriky Value (hodnoty registru).

]: | Sitku sloupcti Ize ménit taZzenim predélu mezi zéhlavimi.

<
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Open

Pfikaz Open slouzi k otevfeni projektl, nacteni dat ¢i import nastaveni jednotlivych utilit.

Project

| (SYS) System Memory
-1 (DAT) Data Memory
55 (CAM) Cam Profile Memory

Servo Tester
PLC Loader

System Timers

o’ =

@

5 (0SQ) Oscilloscope Memory
3 (SER) Servo Memory
B

3]

Oscilloscope

5= (DIO) Dio Memory Graphic Viewer

o] (IPL) Interpolator Memory Select Regrsters

= z i >
5] (I_W) Interpolator Write Memory Watchiists
| (L_R) Interpolator Read Memory Open %
Save 4

Connection Info

Control Observer II

& ¥ B D

Exit
= 10/27/2016

Obr. Prikaz Open z menu Control Observeru
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Projektem se oznacuje seznam otevienych utilit Control Observeru véetné nastaveni jejich parametrt a
rozmisténi jejich oken na plose. V TG Motion Ize pracovat na vice Ukolech, pfi¢emz pro kazdy z nich Ize pouzit
samostatny projekt. Vice projektu Ize téz vyuzit pfi pouzivani jedné pracovni stanice vice uzivateli.

Po volbé Open/Project se otevie standardni dialogové okno pro otevirani soubord. Soubory projektl jsou
typu *.Proj_CO2.

Import obsahu sdilenych pameéti

DalSi volby oteviraji soubory, v nichZ je uloZzen obsah pfisludné ¢asti sdilené paméti. Po otevfeni souboru se
tedy cilovy obsah paméti pfepiSe daty, ktera obsahuje otevirany soubor. Volba ¢asti paméti je dana extenzi souboru,
tudiz nemize dojit k pfepsani obsahu paméti daty, ktera jsou ur€ena pro jiné utility (ktera byla ulozena z jiné Casti
paméti).

SYS) System Memo
Otevie soubor typu *.Mem_SYS, jehoz data pfepiSou sdilenou pamét SYS uréenou pro systémova data
TG Motion.

|

DAT) Data Memory
Otevfe soubor typu *.Mem_DAT, jehoz data prepiSou sdilenou pamét DAT vyhrazenou pro uzivatelska data.

|

CAM) Cam Profile Memory
Otevre soubor typu *.Mem_CAM, jehoz data pfepiSou sdilenou pamét CAM ur€enou pro data vacek.

0OSC) Oscilloscope Memo
Otevie soubor typu *.Mem_OSC, jehoz data prepiSou sdilenou pamét OSC, ktera je vyhrazena pro data
zaznamenana utilitou Oscilloscope.

|

SER) Servo Memory
Otevie soubor typu *.Mem_SER, jehoz data pfepiSou sdilenou pamét SER ur&enou pro registry virtualnich
servopohond.

|

DIO) Dio Memory
Otevfe soubor typu *.Mem_DIO, jehoz data pfepiSou sdilenou pamét DIO uréenou pro registry 1/0.

(IPL) Interpolator Memory
Otevie soubor typu *.Mem_IPL, jehozZ data pfepiSou sdilenou pamét IPL vyhrazenou pro data interpolatord.

(I_W) Interpolator Write Memory
Otevre soubor typu *.Mem_|_W, jehoZz data prepi$ou sdilenou pamét |_W, pamét pro zapis interpolatort.

(I_R) Interpolator Read Memory
Otevfe soubor typu *.Mem_|_R, jehoz data prepiSou sdilenou pamét |_R, pamét pro nacitani dat interpola-

tory.
]C V jednotlivych souborech je vZdy uloZen cely obsah pfisiusné sdilené paméti bez ohledu na to, ktera cast
byla v dobé ukladéani vyuzivana. (Oscilloscope, Cam, ...).
TG Drives, s.r.0. Tel.:  +420 548 141 811
Olomoucka 1290/79 - 59 - Fax: +420 548 141 890

CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz


mailto:info@tgdrives.cz

y TG drives

Pfikaz Save slouzi k ulozeni projektl, ulozeni dat a nastaveni jednotlivych utilit.

H Project
| Servo Tester
A, (SYS) System Memory 'S PLC Loader
F, {DARDataMempry (®) System Timers
(CAM) Cam Profile Memory i
@ (0SC) Oscilloscope Memory ': Bl | Oscilloscope
: (SER) Servo Memory [l | Graphic Viewer
¢ (DIO) Dio Memory GEJ &= Select Registers
(IPL) Interpolator Memory _g E— atchlets >
’7 (I_W) Interpolator Write Memory (@) =% Open 4
§ (I_R) Interpolator Read Memory § L9 Save
'g &y Connection Info
O Fep

© = 1042772016

Obr. Prikaz Save z menu Control Observeru

Projektem se oznacuje seznam aktivnich utilit Control Observeru véetné nastaveni jejich parametr( a roz-
misténi jejich oken na ploSe.

Po volbé Save/Project se otevie standardni dialogové okno pro ukladani soubord. Soubory projektd jsou
typu *.Proj_CO2.
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Export obsahu sdilenych pameéti

Dalsi volby pfikazu Save vytvareji soubory, v nichz je ulozen obsah pfislusné sdilené paméti. Soubory se od
sebe liSi extenzi, ktera koresponduje s ¢asti sdilené paméti, jejiz data obsahuje.

(SYS) System Memory
Data sdilené paméti SYS (uréené pro systémova data TG Motion) se ulozi do souboru typu *.Mem_SYS.

(DAT) Data Memory
Data sdilené paméti DAT (vyhrazené pro uzivatelska data) se ulozi do souboru typu *.Mem_DAT.

(CAM) Cam Profile Memory
Data sdilené paméti CAM (uréené pro data vacek) se ukladaji jako soubor typu *.Mem_CAM.

(OSC) Oscilloscope Memory
Data sdilené paméti OSC (pamét pro data zaznamenana utilitou Oscilloscope) se ulozi jako soubor typu

[ — *
=<
(]
IB
O
»
o

SER) Servo Memory
Data sdilené paméti SER (uréené pro registry virtualnich servopohonud) se ulozi jako soubor typu
*.Mem_SER.

DIO) Dio Memory
Data sdilené paméti DIO (vyhrazené pro registry I/O) se ulozi do souboru typu *.Mem_DIO.

IPL) Interpolator Memory
Data sdilené paméti IPL (vyhrazené pro data interpolator() se ulozi do souboru typu *.Mem_IPL.

(I_W) Interpolator Write Memory
Data sdilené paméti |_W (urené pro zapis interpolator(l) se ulozi do souboru typu *.Mem_I_W.

(I_R) Interpolator Read Memory

Data sdilené paméti |_R (pamét pro nacitani dat interpolatory) se ulozi jako soubor typu *.Mem_I|_R.

V jednotlivych souborech je vZdy uloZzen obsah celé prislusné paméti bez ohledu na to, ktera ¢ast byla v dobé
ukladani vyuZivana ¢i obsazena daty.

Pr.: Utilita Oscilloscope vyuZila pro zaznam 300 000 byta, utilita Save/OSC ale uloZi obsah celé paméti
TGM_Oscilloscope.

B e

TG Drives, s.r.o. Tel.:  +420 548 141 811
Olomoucka 1290/79 -61- Fax: +420 548 141 890

CZ - 627 00 Brno E-mail: info@tgdrives.cz
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Utilita slouzi k nastaveni a kontrole propojeni Control Observeru s TG Motion a napomaha pfi detekovani
chyb. Graficky zobrazuje aktivni soucasti, pfitomné knihovny, propojeni soucasti, informuje o verzich komponent
a jejich kompatibilité.

Info Info
Version: 3.12 - 24.07.2017 Version: 3.30 - 24.07.2017 Version: 3.06 - 21.07.2017 Version: 3.05 - 14.12.2016
Compatibility ID: 4031 Compatibility ID: 4031 Compatibility ID: 4031 Compatibility ID: 4031
Compatibility Mem.ID: 903 Compatibility Mem.ID: 903 Compatibility Mem.ID: 203 Compatibility Mem.ID: 203
Keep online: Yes

Connection Device
() Local TGM Info Info Info
(@) TGM Mini Compatibility Mem.ID: 903 Compatibility Mem.ID: 903 Compatibility Mem.ID: 903
() Remote TGM

IP: |10.0.0.222

Info Info Info

Compatibility ID: - Compatibility ID: 4031 Compatibility ID:

Compatibility Mem.ID: - Compatibility Mem.ID: 903 Compatibility Mem.ID:
Kernel: = Kernel:  4.20 - 28.07.2017

Connection Status

Info
Compatibility 1D:
Global Connection Status Compatibility Mem.ID:

Obr. Utilita Connection Info

Aktivni a funkéni soucasti jsou zobrazeny zelené, nefunkéni nebo neaktivni komponenty jsou Sedé. Stejné
barevné oznacleni plati pro Sipky znazorfiujici propojeni jednotlivych komponent.

Moznosti propojeni

Control Observer se pfipoji k Comm Interface a sdéli mu, kterym smérem chce komunikovat dale. Existuji
tfi moznosti.

TG Motion na stejném pocitaci jako je Control Observer.
TGMmini — externi box s implementovanym TG Motion.
TG Motion na jiném pocitaci. Zde téz do komunikace vstupuje sitové spojeni.

Komponenty propojeni

Control Observer — podava zakladni informace o Control Observeru Il

Comm. Interface 2 (DLL) — podava informace o sou¢astech TG Motion instalovanych na stejném pocitaci
jako je Control Observer II.

RTX BOX Interface (DLL) — podava informace o propojeni s RTX Boxem.

REMOTE TGM Interface (DLL) — podava informace o propojeni s TG Motion na jiném pocitaci pomoci sité.
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VSechny &tyfi sloZky obsahuji ve svém Info ramecku tfi parametry, podle nichz se uréuje kompatibilita jednot-
livych moduld vstupujicich do komunikace:

Version — Cislo verze.

Compatibility ID — uruje vzajemnou kompatibilitu soucasti.

Compatibility Memory ID — uréuje kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

Control Observer

Info
Ramecek Info podava zakladni informace o verzi a kompatibilité Control Observeru Il

Version — verze Control Observeru (obsahujici €islo verze a datum distribuce).
Compatibility ID — kod urcujici kompatibilitu s TG Motion (s dll).
Compatibility Memory ID — kéd urujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.
Keep online — zobrazuje status Control Observeru.

Connection Device
Umozriuje volbu cilového zafizeni s bézicim TG Motion, k némuz chceme Control Observer pfipojit.

Local TG Motion — realizuje propojeni s TG Motion bézicim na stejném pocitaci.

RTX Box — propojeni s TG Motion bézicim na RTX Boxu.

Remote TG Motion — propojeni s TG Motion bézicim na jiném pocitali realizované po siti.
IP — adresa pocitaCe, k némuz chceme realizovat pfipojeni.

= | Na pocitaci, k némuz chceme pripojeni realizovat, musi bézet TG Motion kompatibilni s verzi TG Motion na
pfipojovaném pocitaci.

Global Connection Status

Zobrazuje aktualni stav celého systému TG Motion (Online, Offline, Konflikt verzi).

Comm. Interface 2 (DLL)

Podava informace o sou¢astech TG Motion instalovanych na stejném pocitaci jako je Control Observer Il.

Version — verze Control Observeru (obsahujici islo verze a datum distribuce).
Compatibility ID — kod uréujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd urujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

Local Offline Memory
— sdilené paméti pfi chodu Control Observeru v médu offline.
Compatibility Mem.ID — kéd urcujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

Local TG Motion Memory

— existujici sdilené paméti vytvofené TG Motion — Control Observer je v modu online.
Compatibility ID — kod urcujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd ur€ujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.
Kernel — verze TG Motion.
MathDII — transformacni matematicka knihovna (u verze 903 nebude).
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Podava informace o propojeni s TGMmini.

TGMmini
— externi jednoucelové zafizeni, na némz bézi TG Motion. Slouzi k ovladani servopohont a I/O boxu bez

pouziti dalsiho PC.

Version — verze Control Observeru (obsahujici islo verze a datum distribuce).
Compatibility ID — kod uréujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd uréujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

Client/Offline Memory
— adresa/kdd klienta sdilené paméti pfi médu Control Observeru offline.
Compatibility Mem.ID — kod urCujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

TGM MINI Memory

— existujici sdilené paméti vytvofené TG Motion — Control Observer je v médu online.
Compatibility ID — kod urcujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd urcujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.
Kernel — verze TG Motion.

REMOTE TGM Interface (DLL

— propojeni s TG Motion bézicim na jiném pocitaci realizované po siti.

Version — verze Control Observeru (obsahujici €islo verze a datum distribuce).
Compatibility ID — kod urcujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd urcujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

TCP/IP Client / Offline Mem.
— adresa klienta nebo sdilené paméti pfi médu Control Observeru offline.
Compatibility Mem.ID — kéd urcujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

Local TG Motion Memory

— existujici sdilené paméti vytvofené TG Motion — Control Observer je v médu online.
Compatibility ID — kod urcujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd uréujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.

Connection Status
— stav sitové komunikace.

Remote TG Motion Memory
Compatibility ID — kod urlujici kompatibilitu s TG Motion.
Compatibility Memory ID — kéd uréujici kompatibilitu se sdilenymi pamétmi.
Kernel — verze TG Motion.
MathDII — transformacéni matematicka knihovna (u verze 903 nebude).
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Polozka menu Control Observeru slouzici k jeho ukon&eni.

Servo Tester
PLC Loader

System Timers

@ o (¢

3]

Oscilloscope

Graphic Viewer

&) Select Registers

=) WatchLists 4
Open 4
Save 4

Connection Info

Control Observer II

& &Y

Exit
= 10/27/2016

Obr. Funkce Exit menu Control Observeru

PFi ukon€eni Control Observeru se smazou vSechny WatchListy vcetné jejich nastaveni. Stejné tak se
vymazou data nastaveni Graphic Vieweru. Na chod TG Motion nema ukonceni Control Observeru zadny vliv.

o

1 K zachovani nastaveni jednotlivych utilit Control Observeru je mozné pouzit pfikaz Save/Project z menu
Control Observeru.

-65 -


mailto:info@tgdrives.cz

	Control Observer II
	Popis Control Observeru
	Pracovní módy Control Observeru

	Utility Control Observeru
	Základní utility
	Nástroje
	Pomocné utility

	Servo Tester
	Popis utility Servo Tester
	Config
	Záložky Servopohonů
	Podzáložky servopohonů
	Kopírování a vkládání hodnot

	PLC Loader
	System Timer
	Oscilloscope
	Popis utility Oscilloscope
	Menu Oscilloscope
	Grafická oblast
	Oblast parametrů
	Pomocné funkce

	Graphic Viewer
	Popis utility Graphic Viewer
	Menu Graphic Vieweru
	Grafická oblast
	Oblast parametrů
	Pomocné funkce

	Select Registers
	Destination (cíl vložení)
	Oblast výběru registrů
	System Registers
	Free Registers
	Import Registers

	Watch Lists
	New WatchList
	Otevření WatchListu
	WatchList

	Open
	Projekt
	Import obsahu sdílených pamětí

	Save
	Projekt
	Export obsahu sdílených pamětí

	Connection info
	Možnosti propojení
	Komponenty propojení

	EXIT

