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% TG drives TGQ5-0280-10-560/T5K PM-6859

Technické data (vin. -505) Mechanicka data (sefizeni 6)

Napéti DC meziobvodu 560 VDC Max mechanicka
. - 4000 rpm
Nominalni AC napéti 380 VAC (rms) rychlost
Jmenovité napéti 303 VAC (rms) Mechanicka casova B
.95 ms
Jmenovity vykon 1.8 kW konstanta
Jmenovita rychlost 1000 rpm Tepelna casova 51 mi
min
Jmenovity moment 17.30 Nm konstanta
Jmenovity proud 3.93 A(rms) Setrvaénost rotoru 91.2 kgcm?
Spickovy moment 84 Nm Ochrana IPOO
Spickovy proud 21.5 A (rms) Barva RAL 9005
Klidovy moment 28 Nm Chlazeni Konvekce
Klidovy proud 5.92 A (rms) Hmotnost motoru 5 kg
oeclybez zalizen el
V AC (rms .
EMF konstanta +10% 286 (rms) Teplotni PT1000 {PT1000}
/ 1000rpm
Teoreticka momentova e Nm /A
konstanta +10% "~ (rms)
Momentova konstanta
L Nm /A
+10% pfi jmenovite 4.40
- (rms)
zatézi
Pocet poll 38
Elektricka ¢asova
2.41 ms
konstanta
Svorkovy odpor vinuti 2.76 Q
Induktance rotujiciho
6.64 mH
pole
HS Kod 85015220
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