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Digitalni servozesilovaée TGA-24-9/20

Méni¢e TGA-24-9/20 jsou urcené k fizeni stfidavych
synchronnich servomotort do vykonu 150 W. Napajeci napéti
24VDC umozriuje instalovat tyto servozesilovace také

do aplikaci, kde je problém s pfivodem sitového napéti
230/400V napf. u mobilnich zafizeni a nebo do prostredi
vyzadujici bezpe¢né napéti.

Vykonny procesor zajiStuje nejen velmi kvalitni Fizeni
servomotoru a tim i vysokou pfesnost a dynamiku pohonu, ale
soucasné i fadu uzivatelskych funkci umoznujicich univerzalni
vyuziti servoménice.

Digitalni proudové smycka (méfeni proudu, vektorové fizeni,
méreni polohy z resolveru) je realizovana s frekvenci 16kHz,
rychlostni regulaéni smycka se pocita s frekvenci 4 kHz,
polohova regulaéni smycka s frekvenci 1 kHz.

Operaéni rezimy

Servozesilova¢ TGA mUze pracovat v téchto rezimech:
momentové fizeni

rychlostni Fizeni

absolutni polohovani

relativni polohovani

fizeni signaly ,krok" a ,smeér“ (emulace krokového motoru)
elektronicka prevodovka

souvislé fizeni po sbérnici CAN-BUS
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Komunikace
Servozesilova¢ TGA mize komunikovat pfes sériovou

linku RS 232 a sbérnici CAN BUS. Hardwarové je o T2 SETUR e 1 B Bt .
pfipraven komunikovat i po sériové lince RS 422/485. ﬂ|ﬂ > ND [Caaiy K]
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Rizeni
Méni¢ TGA je mozno fidit:
v Analogovym napétim - moment nebo otacky
v/ Signaly pro krokové motory (krok a smér)
v/ Digitalnimi vstupy — spousténi naprogramovanych polohovych nebo rychlostnich profild
v/ Digitalni fizeni po sériové lince RS 232 (422/485) nebo CAN-BUS (moment, otacky, polohové profily
apod.)

Mechanické provedeni
L-profil umoznuje variabilni montaz ménice do rozvadéce nebo pfimo na stro;.
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Technicka data servozesilovacu TGA-24-9/20

Parametry Jednotky Data
Jmenovité napajeci napéti V= 24 (12 — 40)
Jmenovity instalovany pfikon pro provoz S1 W 230
Jmenovity vystupni proud Ams 9
Maximalni vystupni proud (max. cca 5 s) Ams 18,5
Prah prepétové ochrany (transil) \% 47
Ztraty pfi jmenovité zatézi W 20
Napajeni 24 VDC - vnitfni - T10A
— vnéjsi - C8A

Vstupy / vystupy
Analogovy vstup, rozliSeni 12 bitd \% 0-5/0-10

Vstupni odpor kw 6.6
Digitalni vstupy s nastavitelnou funkci 24 VDC, pocet - 10 n\1/A 1710 8 /6h 07 o €0
Digitalni vystupy s nastavitelnou funkci, 24 VDC, PNP, pocet - 4 rr\1/A ma;(.s 36

Citagové vstupy pro IRC nebo signaly ,krok a smér* - 5V (RS422)
Signalové - Interhart 3.81, 1.5mm
ilové - nterhart 5.08, 2.5mm
Sil Interhart 5.08, 2.5mm*
Resolverovy vstup - Interhart 3.81, 1.5mm?
Komunikace - SubD 9-pélova vidlice
Konstrukéni data
Hmotnost kg 0.6
Rozméry bez konektorl mm 157 86~ 40
Prostiredi
Teplota okoli °C 0-40
Relativni vihkost % max. 85
Popis rozhrani Rozméry (v mm)
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