Servozesilovace

Digitdlni servozesilovace TGA, TGP




Digitdlni servozesilovace TGA 300

Digitalni servozesilovace TGA 300 jsou uréené pro fizeni synchronnich
rotacnich a linearnich servomotoru. Servozesilovac¢e TGA 300 jsou vybavené
vstupy pro komunikaci s mnoha druhy snimact polohy, ¢imz je mozno najit
cenové optimalni feseni z hlediska pouzitého zpétnovazebniho snimace.

Digitalni servozesilovace TGA 300 jsou navrzené pro snadné pripojeni

k rdznym Fidicim systémdm a tim jsou vyuzitelné v mnoha aplikacich.

V zavislosti na aplikaci a pouzitém fidicim systému je mozno vyuzit
integrované pohybové funkce, nebo pouzit pouze zakladni funkce regula¢nich
smycek. Velky vybér dopliikovych karet umoznuje pripojeni servozesilovace

k téméf vsem dostupnym pramyslovym sbérnicim (CANopen, PROFIBUS DP,

SERCOS, EtherCat).

Rizeni servozesilovac¢ii TGA 300:

B Analogové napéti £10 V pro Fizeni
momentu nebo otacek

B Rizeni digitalnimi vstupy (4) a vystupy

(2) - spousténi naprogramovanych
polohovych profilt

B Rizeni signaly pro krokové motory
,KROK" a,SMER"

B Rizeni ve funkci elektronické
prevodovky

B Rizeni pomoci komunika¢nich
rozhrani RS232, CANopen

B Rizeni pomoci doplikovych karet

KTGA 300 je mozno pripojit tyto
polohové snimace:

B Resolver-EnDAT
(jednotackovy nebo viceotackovy)
B Hiperface
(jednotackovy nebo viceotackovy)
B Snimac se signdly sincos
B Inkrementalni snimac
s komutacnimi signaly
B Moznost pripojeni dvou snimacu
soucasné (napt. resolver a sincos)

Dalsi vlastnosti servozesilovacu:

B DigitaIni proudova (32,25 ps-62,5 us),

rychlostni (62,5 ps) a polohova
regulac¢ni smycka (125 ps kHz)
zajistuji vysokou dynamiku pohonu
a opakovatelnost nastavenych
pracovnich pohyb

Servozesilovace TGA 300 jsou
vybaveny odrusovacim sitovym filtrem
(trida A)

Zabudovany vnitini brzdny odpor

(s moznosti pfipojeni externiho)
Ovlddani klidové brzdy motoru
Vstup (AS-enable) pro zablokovani
opétovného chodu

Univerzélnost pouziti zvysuje

Siroky rozsah napéjecich napéti
3%x115-32x%230V pro verzi 230 V
a3x208-3x480VaCE ULacUL
certifikace

Ovléddaci software pracujici pod
Windows umoziuje parametrizovani
servozesilovace, sledovani aktualnich
hodnot, funkci osciloskopu a servisni
spousténi pohonu




Technicka data

Tabulka parametru servozesilovaci TGA 300

Parametry

Jmenovité napéti

Jmenovity zdénlivy vykon (provoz S1)

Napéti meziobvodu

Jmenovity proud (3 %)

- pfi jmenovitém napéti 1x110 V/230 V/240 V
— pfi jmenovitém napéti 3x115 V

- pfi jmenovitém napéti 3x230 V

— pfi jmenovitém napéti 3x400 V

- pfi jmenovitém napéti 3x480 V

Maximalni proud (max. 5 s, £3 %)

Trvaly brzdny vykon interniho odporu (RBint)
Trvaly brzdny vykon ext. odporu (Rbint)

Maximalni externi brzdny vykon

| Jedn. | 303 | 306* 310* 341 | 343* 346*
V~ 3x104-254V/50-60 Hz 3x187-528 V/50-60 Hz
kVA 1.2 | 2 | 3.5 1.1 | 2 | 3.5
V= 145-360 560-675
Aef 2 4 5 - - -
Aef 4 7 10 = = =
Aef 3 6 10 3 5 8
Aef = = = 2 4 7
Aef - - - 1.5 3 6
Aef 9 15 20 4.5 7.5 12
w 40 40 40 40 40 40
kw 0.25 0.25 | 0.25-0.75 0.4-9.5 0.4-1.5 04-1.5
kw 1.5-3 1.5-3 3 7-9.5 7-9.5 7-9.5

* s ventilatorem

Rozméry TGA 300
306/310 343/346

Vyska (s ventilatorem) (mm) 246 279 246 279
Sitka (mm) 70 70 70 70
Hloubka (mm) 171 171 171 171
Hloubka s konektory (mm) <200 <200 <235 <235

Doplikové karty

PROFIBUS-DP - karta rozhrani EtherCat Makro programovadni

Karta umoznuje pfipojit servozesilovac
k sbérnici PROFIBUS-DP, Po sbérnici
PROFIBUS-DP je mozno nastavovat
parametry, funkce a ¢ist aktudini stav
servozesilovace. Prenosova rychlost
sbérnice je az 12 MBaudd.

SERCOS-karta rozhrani

Karta umoznuje pfipojit servozesilovac
k sbérnici SERCOS. Pfenos dat po

této sbérnici je po optickém vlaknu.
Pfenosova rychlost je 2 nebo 4 MBaudy.
Po této sbérnici je mozno nastavovat
parametry a funkce a cist aktudlni

stav v cyklech 1 az 65 ms s moznosti
interpolace hodnot v servozesilovaci.
Pouzitim této karty je mozno provadét
presné viceosé fizeni.

Karta pro komunikaci na siti Ethernet
s protokolem EtherCat.

DeviceNet-karta rozhrani

Karta umoznuje pfipojit servozesilovac
k sbérnici DeviceNet.

I/0 karta rozsireni digitdlnich vstupi
avystupl

Aplikaci karty se zvysi pocet vstupu

0 14 a vystuptli o 8. Vhodnou kombinaci
vstupu Ize spoustét predprogramované
pohybové trajektorie. Digitalni vystupy
slouzi k hlaseni stavli pohonu do ftidiciho
systému.

Pomoci programovaciho prostredi
MacroStar Ize vytvofit PLC program
(Makro program) pro fizeni jednodussich
aplikaci. V- Makro programu lze vyuzit
vstupy/vystupy (4/2) servozesilovace,
pouzitim doplnkové karty I/0 se rozsifi
pocet vstupl/vystupt (14/8) a sbérnici
CANopen (komunikace s operatorskym
panelem, PC, PLC).




Digitdlni servozesilovace S700

Servozesilovace S700 jsou vyvinuty na zédkladé servozesilovacti TGA 300, jsou
fizeny stejnym druhem procesoru. S700 jsou plné digitalni servozesilovace pro
univerzalni pouZziti pro fizeni synchronnich rotacnich a linedrnich servomotor(.
Servozesilovace maji slot pro MMC kartu pro zdlohovani nastaveni a firmware
pro konkrétni aplikaci.

Digitalni servozesilovace S700 jsou navrzené pro snadné pfipojeni k riznym
fidicim systémUm. V aplikacich Ize vyuzit jen zakladni funkce regulacnich
smycek (proudovd, rychlostni a polohova) nebo integrované pohybové
funkce. Dal$i moznosti je Makro programovani, tj. PLC program (multitasking
od 62,5 ps do 16 ms). Komunikacni rozhrani CANopen a EtherCat (standardni
vybava) a doplnkové karty PROFIBUS DP, SERCOS a DEVICENET umozni
pfipojeni témér ke véem dostupnym primyslovym sbérnicim.

Rizeni servozesilovaéd S700: Dalsi vlastnosti servozesilovaci:

B Analogové napéti £10 V pro Fizeni B Digitalni proudovd (32,25 ps - 62,5 ps),
momentu nebo otacek rychlostni (62,5 ps) a polohova

B Rizeni digitalnimi vstupy (4) a vystupy regulacni smycka (125 ps kHz)
(2) - spousténi naprogramovanych zajistuji vysokou dynamiku pohonu
polohovych profilt a opakovatelnost nastavenych

B Rizeni signaly pro krokové motory pracovnich pohyb
,KROK" a,SMER* (doplné&k) B Servozesilovace S700 jsou vybaveny

B Rizeni ve funkci elektronické odrusovacim sitovym filtrem (tfida A)
prevodovky B Zabudovany vnitfni odpor (kromé

B Rizeni pomoci komunika¢nich velikosti S748 a S772) s moznosti
rozhrani RS232, CANopen pfipojeni externiho

B Rizeni pomoci doplikovych karet B Ovlddani klidové brzdy motoru

B Vstup (AS-enable) pro zablokovani
opétovného chodu

K S700 je mozno pfripojit tyto B Univerzalnost pouziti zvySuje
polohové snimace: 3iroky rozsah napajecich napéti
3% 115-3%230V pro verzi 230V
B Resolver-EnDAT a3x208-3x480VacCE, ULacUL
(jednotackovy nebo viceotackovy) certifikace
B Hiperface B Ovlddaci software pracujici pod
(jednotackovy nebo viceotackovy) Windows umoziuje parametrizovani
B Snimac se signdly sincos servozesilovace, sledovani aktualnich
B Inkrementalni snimac hodnot, funkci osciloskopu a servisni
s komutacnimi signaly spousténi pohonu

B Moznost pripojeni dvou snimacu
soucasné (napt. resolver a sincos)



Technicka data

Tabulka parametru servozesilovaca S700

Parametry

|Jedn. | s701| s703| s706| s712| s712p| s724

s724p |

s7a8| s772

Jmenovité napéti

Jmenovity zdénlivy vykon (provoz S1)

Napéti meziobvodu

- pfi jmenovitém napéti 3 x208V

- pfijmenovitém napéti 3x 230V

- pfi jmenovitém napéti 3x 400V

— pfi jmenovitém napéti 3 x480V

Trvaly brzdny vykon interniho odporu (RBint)
Trvaly brzdny vykon ext. odporu (RBext)

Maximalni externi brzdny vykon (RBext)

Jmenovity proud (efektivni hodnota, £3 %) / Maximalni

Ve 3%208V-10%...3x480V +10 %
50/60 Hz
kVA 1,1 | 2,2| 4,5 | 9| 9| 18| 18| 35| 50
V= 290 - 675
proud (max. 2 s, £3 %) / Maximalni proud (max. 5 s, £3 %)
nef | 227421 5/9/6
Aef 2/4.5 4/9/6 72/ 140
/3 6/18/| 12/24 | 12/30 | 24/48 | 24/72 | 48/96 | /140
net | 15745 | 306 12 /24 /24 /48 /48 /96
/3
A " a0
w 50 50 75 100 100 200 200 - -
kw 0.3 1 1 1.5 1.5 4 4 6 6
kw 4-21 4-21 4-21 4-21 4-21 6-30 6-30| 16-70| 16-70

Rozméry S700

Rozméry

Vyska s ventildtorem
Sitka
Hloubka s konektory

mm 345
mm 70
mm 243

348 385
100 190
285

Doplikové karty

PROFIBUS-DP - karta rozhrani

Karta umoznuje pfipojit servozesilovac
k sbérnici PROFIBUS-DP, Po sbérnici
PROFIBUS-DP je mozno nastavovat
parametry, funkce a ¢ist aktudini stav
servozesilovace. Prenosova rychlost
sbérnice je az 12 MBaudd.

SERCOS-karta rozhrani

Karta umoznuje pfipojit servozesilovac
k sbérnici SERCOS. Pfenos dat po

této sbérnici je po optickém vlaknu.
Pfenosova rychlost je 2 nebo 4 MBaudy.
Po této sbérnici je mozno nastavovat
parametry a funkce a cist aktudlni

stav v cyklech 1 az 65 ms s moznosti
interpolace hodnot v servozesilovaci.
Pouzitim této karty je mozno provadét
presné viceosé fizeni.

DeviceNet-karta rozhrani
Karta umoznuje pfipojit servozesilovac
k sbérnici DeviceNet.

I/0 karta rozsireni digitdlnich vstupi
avystupl

Aplikaci karty se zvysi pocet vstupt

0 14 a vystupu o 8. Vhodnou kombinaci
vstupl Ize spoustét predprogramované
pohybové trajektorie. Digitalni vystupy
slouzi k hlaseni stavli pohonu do fidiciho
systému.

Karta POSI/O

Karta slouzi jako zpétnd vazba polohy
pro fidici systém s vystupem ROD nebo
SSI nebo jako vstup zéddané hodnoty
polohy pro aplikace typu elektricka
htidel nebo MASTER-SLAVE rezim.
Inkrementélni signaly jsou v Urovnich
5V (RS422).

Karta Safety

Bezpecnostni karta, kterd splriuje
pozadavky CSN EN ISO 13849-1/2008.
Doba reakce bezpecnostnich obvod(
jsou 2-3 ms.

Rezimy provozu:
STO - Safe Torque Off
SS1 - Safe Stop 1
SS2 - Safe Stop 2

SOS - Safe Operating Stop
SLS - Safely Limited Speed

SSR - Safe Speed Range
SDI - Safe Direction

Makro programovdni

Pomoci programovaciho prostredi
MacroStar Ize vytvofit PLC program
(Makro program) pro fizeni jednodussich
aplikaci. V- Makro programu lze vyuzit
vstupy/vystupy (4/2) servozesilovace,

pouzitim doplnkové karty I/0 se rozsifi
pocet vstupl/vystupl (14/8) a sbérnici
CANopen (komunikace s operatorskym
panelem, PC, PLC).



Digitdlni servozesilovace TG Power

TGPower je servopohon navrzeny jako inteligentni
vykonovy modul s integrovanou polohovou (62,5 ps),
rychlostni (62,5 ps) a proudovou (62,5 ps) regulacni
smyckou. Servopohon je optimalné navrzen pro snadné
pfipojeni k fidicim systémudm s digitalni komunikaci.
Optimalni cenové fedeni Ize dosdhnout volbou jedno,
dvou nebo tfiosého modulu.

Vlastnosti TGPower

B Primé pfipojeni k bézné siti B CE, UL a cUL certifikace
(3x230Vaz3x480V) W Vstup pro blokovani opétného startu "
B Piimé pfipojeni k specialni siti pro bezpecénost osob, kategorie 4 dle
(3x48az85V,3x115-230V) CSN EN 954-1 a CSN EN 61508

B Zabudovany odrusovaci filtr
B Zabudovany vnitini brzdny odpor

(s moznosti pfipojeni externiho) Zpétna vazba Moznosti Fizeni
B Ovlddani klidové brzdy motoru
B Interpolace (linedrni nebo splinova) B Resolver B Rizeni proudu - vyuziva se pouze
v polohovém regulatoru B EnDAT regulator proudu
B Komunikace po sbérnici (jednotackovy nebo viceotackovy) B Otdckové fizeni - vyuZiva se regulator
CAN bus-protokol CANopen B Hiperface proudu a otacek
B Komunikace po sitové sbérnici s proto- (jednotackovy nebo viceotackovy) B Polohové fizeni — vyuziva se regulator
kolem EtherCAT B Snimac se signaly sincos proudu, otacek a polohy a interpolace
B Digitdlni vstupy pro zachyceni rychlych B Inkrementélni snimac polohy
déjli ve stejném casovém okamziku s komuta¢nimi signdly
B Redukované ztraty diky nové B Moznost pripojeni dvou snimacu
pulzné-sitkové modulaci (SVM) soucasné (napf. resolver a sincos)
Rizeni TGP (shodné pro viechny moduly) ™ % Ta

Digitalni vstupy:

Enable (zablokovani fidicich obvod()
Lock (zablokovani napajeni budic¢t IGBT modul()

EN-Brake (uvolnéni elmag. brzdy)

Moduly TGP se vyréabi
5 programovatelnych digitalnich vstupl (napt. zachyceni polohy) s témito komunikaénimi
Digitalni vystupy: kartami:

Relé READY

CAN komunikace

po CAN bus
2 programovatelné vystupy ETH komunikace

Relé uzamceni pohonu

RS232 Servisni kanal pro nastavovani parametr(i (u véech modeld) UNI" komunikace

USB Servisni kanal pro nastavovani parametr( (u vsech model) po CAN bus nebo

EtherCat
CAN Real time fizeni pohybu pres sbérnici CANbus el
EtherCat Real time fizeni pohybu pfes sitovou sbérnici EtherCat sériovym kandlem

SSI Real time Fizeni pohybu sériovym kanalem SSI s protokolem SSI




Technicka data modely 3 x48-230 V

Oznaceni

Pocet os
Jmenovité napajeci napéti
Jmenovity instalovany vykon pro provoz S1

Jmenovité napéti meziobvodu

Jmenovity vystupni proud osy 1 (+3 %)
Jmenovity vystupni proud osy 2 (+3 %)
Jmenovity vystupni proud osy 3 (+3 %)

Maximalni vystupni proud osy 1 (£3 %)
Maximalni vystupni proud osy 2 (£3 %)
Maximalni vystupni proud osy 3 (£3 %)

Max. trvaly soucet proudt (chlazeni)
Jmenovity vykon vnitfniho brzdného odporu
Max. vykon externiho brzdného odporu
Max. $pi¢kovy vykon brzdného odporu
Rozméry - Sitka

Rozméry - Vyska

Rozméry - Hloubka (hloubka s konektory)

mm

mm

mm

TGP_A310

10A/10A/10A
3
3(1)x44-100V / 45-65 Hz

TGP_E305

5A/5A/5A

3

3(1)x104-276 V / 45-65 Hz

3
60-130
10

10

10

114
241
255 (300)

6
150-360
5

5

5

10
10
10
15
66
400
1500

Technicka data modely 3 x230-480 V

Oznaceni

TGP_315

Pocet os

Jmenovité napéjeci napéti

Jmenovity instalovany vykon pro provoz S1
Jmenovité napéti meziobvodu

Jmenovity vystupni proud osy1 (+3 %
Jmenovity vystupni proud osy2 (£3 %
Jmenovity vystupni proud osy3 (£3 %

( )
( )
( )
Maximalni vystupni proud osy1 (+3 %)
Maximalni vystupni proud osy2 (+3 %)
Maximalni vystupni proud osy3 (+3 %)
Max. trvaly soucet proudt (chlazeni)
Jmenovity vykon vnitfniho brzdného odporu
Max. vykon externiho brzdného odporu
Max. $pi¢kovy vykon brzdného odporu
Rozméry - Sitka

Rozméry - vyska (vyska s konektory)

Rozméry — hloubka

TGP_120 ‘

200
1500

TGP_215 ‘

TGP_310 ‘

10A/15A 10A/10A/10A

2

14
290-690
10
15
20
30
20
200
1500

21
158
378 (472)
235

3

3x207-528V /45-65 Hz

10
10
10
20
20
20
20
200
1500

10A/10A/15A
3

14

10
10
15
20
20
30
20
200
1500




Digitdlni servozesilovace TGA-24

Ménice TGA-24 jsou urcené k fizeni stfidavych synchronnich servomotora do
vykonu 200 W. Napajeci napéti 24 VDC umoznuje instalovat tyto servozesilovace
také do aplikaci, kde je problém s pfivodem sitového napéti 230/400 V napf.

u mobilnich zafizeni a nebo do prostredi vyzadujici bezpecné napéti.

Vykonny procesor zajistuje nejen velmi kvalitni fizeni servomotort a tim
i vysokou presnost a dynamiku pohonu, ale soucasné i fadu uzivatelskych funkci
umoznujicich univerzalni vyuziti servoménice.

Digitalni proudova smycka (méreni proudu, vektorové fizeni, méreni polohy
z resolveru) je realizovana s frekvenci 16 kHz, rychlostni regula¢ni smycka se pocita
s frekvenci 4 kHz, polohova regula¢ni smycka s frekvenci 1 kHz.

Operacni rezimy
Servozesilova¢ TGA muze pracovat

v téchto rezimech:

B momentové fizeni

rychlostni fizeni

absolutni polohovani

relativni polohovani

fizeni signdly ,krok” a,smér”
(emulace krokového motoru)

B elektronicka prevodovka

B souvislé fizeni po sbérnici CAN-BUS

Komunikace

Servozesilova¢ TGA mize komunikovat
pres sériovou linku RS 232, RS485(422) -
protokol MODBUS a sbérnici CAN BUS.

Vstupy/vystupy

TGA ma implementovéno 8 digitélnich
vstup(, 4 digitalni vystupy, 1 analogovy
vstup (0-5V nebo 0-10V, £10 V),

2 rychlé konfigurovatelné vstupy/
vystupy: Vstup pro IRC nebo signaly ,krok
a smér”. Vystup emulujici inkrementalni
¢idlo 512 inkr./ot.

Nastavovani parametr(,
monitorovani stavu

Soucasti dodavky ménice TGA-24 je

S.C.D. program umozniujici nastavovani
parametrd a monitorovani stavdl pomoci
PC. Program S.C.D. pracuje pod opera¢nim
systémem Windows a komunikuje

s méni¢em TGA-24 po sériové lince RS232.

Rizeni

Méni¢ TGA je mozno fidit:

B Analogovym napétim — moment
nebo otacky

B Signaly pro krokové motory
(krok a smér)

B Digitalnimi vstupy — spousténi
naprogramovanych polohovych
nebo rychlostnich profilt

B Digitalni fizeni po sériové lince RS 232
(485) nebo CAN-BUS (moment, otacky,
polohové profily apod.)

Firmware - zakaznické provedeni
V piipadé specidlni aplikace, je mozno
vytvofit zdkaznickou verzi firmware. TGA
Firmware Loader je program umoziujici
nahravani nového firmware po sériové
lince RS 232 do ménice TGA. Nahravani
firmware trva nékolik sekund.

Mechanické provedeni:
L-profil umoznuje variabilni montaz
ménice do rozvadéce nebo pfimo
na stroj.

Méfend signaly:

- Spouftdci signal:
 [Aktudind poloka inc] =] | Signal.  [FREEEE

!Fltmmm:] =1 M Hodoowa: [T
|l' [Fiind yehiest fmm 1] -] (|| Mid: Ber spouil.




e — X2 VSTUPY Technicka data servozesilovacli TGA-24
ANALOGOVY VSTUP
ASTER- SRV

= 2 Ve Parametry Jedn. | TGA-24-9/20 |TGA-24-12/24
=4 3 oND. )
Gl et Jmenovité napajeci napéti V= 24 (15-42)
EH 5 4/ ek L

1 KOMUNKAGE Jmenovity instalovany piikon pro provoz S1 230

AR S Jmenovity vystupni proud 9 12

Maximalni vystupni proud (max. cca 5 s)
Prah prepétové ochrany (transil)

Ztraty pfi jmenovité zatézi

TGA-24-9/20f

Napajeni 24 VDC - vnitini - T10A
- vnéjsi - C8A

VOLITELNY KONEKTOR

Vstupy / vystupy

X4 DIGITALNI VSTUPY /VYSTUPY

=12 D12 KONCOVY SPINA 1 (NC) Analogovy vstup, rozliseni 12 bitl v 0-5/0-10/ 10V
14 Ol PROGRAWOVATELNY VSTUP Vstupni odpor KO 6.6
=|'5 DIS PROGRAMOVATELNY VSTUP :
+16 DI6 PROGRAMOVATELNY VSTUP

n_[eseses| A

=17 017 PROGRAMOVATELNY’, VSTUP poéet 8
xe 715 0 RESERVED Digitalni vstupy s nastavitelnou funkci
X8 NAPAJENI, MOTOR S or, CORbaerS 24gVDC v low 0-5 / high 7-30
: :§ 38.3. ::cugusmuu mA 6
Tam<tno = |14 DO4 RYCHLOST=0
3292>= =115 OUTPUT COM (+24V)
65 =16 INPUT COM (GND) poéet 4
Digitalni vystupy s nastavitelnou funkci,
24VDC, PNP v max. 36
mA 25
Citacové vstupy/vystupy (IRC,,krok a smér") 5V (RS422)
EEUOTENCTE——— alix Signélové Interhart 3.81, 1.5 mm?
-~ 3200 R
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Digitdlni servozesilovace TGA-48

Moderni trendy v technice trakénich pohon zvysuje poptavku po
elektropohonech s kvalitni regulaci. Do této kategorie patfi synchronni
servomotory se zpétnou vazbou, které jsme vyvinuli. Pro fizeni téchto motort
jsou urceny servozesilovace TGA-48 s napajecim napétim 48V DC. Trvaly vykon
takového servomotoru se servozesilova¢em TGA-48 je do 3,5 kW. Vyuziti
tohoto pohonu najdeme v pohonech prepravnich vozikli nebo motokol.

Analogovym napétim Ize zaddvat kroutici moment nebo otacky pohonu,
pfipadné Ize vyuzit sériovou linku R$232/422/485 nebo sbérnici CAN-BUS.

Operacni rezimy
Servozesilovac TGA-48 mUze pracovat
v téchto rezimech:

B momentové fizeni

rychlostni fizeni

absolutni polohovani

relativni polohovani

souvislé fizeni po sbérnici CAN-BUS

Komunikace

Servozesilovac TGA-48 je standardné
vybaven komunikacnim rozhranim
RS232, RS485 (RS422) — protokol
MODBUS a CAN-BUS.

Vstupy/vystupy

TGA-48 maji implementovano 3/9
digitélnich vstupd, 3 digitalni vystupy,
2 analogové vstupy (£10V) a 4
analogové vystupy (0-5V PWM).

Nastavovani parametr(,
monitorovani stavu

Soucasti dodavky ménice TGA-48

je program umoznujici nastavovani
parametrd a monitorovani stavd pomoci
PC. Program pracuje pod opera¢nim
systémem Windows a komunikuje

s ménicem TGA-48 po sériové lince
RS232.

Rizeni

Méni¢ TGA je mozno fidit:

B Analogovym napétim — moment nebo
otacky

B Digitalni fizeni po sériové lince
RS232/485/422 nebo CAN-BUS
(moment, otacky, souvislé polohové
fizeni)

B Jednoduché volné programovani
(pfipravuje se)

B Specialni funkce — na pozadani

Firmware - zakaznické provedeni
V pripadé specidlni aplikace Ize vytvofit
zakaznickou verzi firmware. TGA-48
Firmware Loader je program umoziujici
nahravani nového firmware po sériové
lince RS232 do ménice TGA-48. Nahravani
firmware trva nékolik sekund.



Technicka data servozesilova¢u TGA-48

Parametry

Jmenovité napajeci napéti

Jmenovity instalovany piikon pro provoz S1
Jmenovity vystupni proud

Maximalni vystupni proud (max. cca 5 s)
Prah prepétové ochrany (transil)

Ztraty pfi jmenovité zatézi

Jmenovité napéti ovladacich obvodi

Napajeni 24 VDC - vnitini

- vnéjsi

Ovladaci napéti 24/12 VDC - vnitini
- vnégjsi

Vstupy / vystupy

2 analogové vstupy, rozliseni 12 bitt
Vstupni odpor

4 analogové PWM vystupy
Vystupni proud

Digitalni vstupy s nastavitelnou funkci 24 VDC

Digitalni vystupy s nastavitelnou funkci

Digitalni vystup relé na brzdu
Konektory

Napajeni ovladacich obvodd, relé brzda
Signalové

Silové

Resolverovy vstup

Komunikace

Konstruk¢ni data

TGA-48-80/150

48 (24-50)*

2000 3800
40 80
80 150

60
60 | 110
24/12

gG 50 A | 9G 63 A
T2A
T1,25A

0-5/0-10/+10V
6.6
0-5V
celkem 100mA

6
3
25
5A/48V

Interhart 5.08, 2,5 mm?
Interhart 3.81, 1,5 mm?
WAGO 2716, 16 mm?
Interhart 3.81, 1,5 mm?
Interhart 3.81, 1,5 mm?

Hmotnost kg 1,6 2
Rozméry bez konektorud mm 264x192%53 264 %220 %48

Prostiedi
Teplota okoli

Relativni vlhkost

°C
%

-15°C az +40 °C (bez kondenzace)

max. 85

*na prani maze byt napajeni az 72VDC




Digitdlni servozesilovace
Stfidavé synchronni servomotory
Univerzdlni fidici systémy na PC
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