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Servomotory

Stridavé synchronni servomotory TGT a TGH




Stfidavé synchronni servomotory TGT

Stridavé synchronni servomotory maji ve statoru rozlozené trojfazové vinuti

a permanentni magnety na rotoru. Vinuti je navrzeno pro sinusové prabéhy
proudu a napéti. Tenka vrstva magnetd ze vzacnych zemin neodym/Zelezo/bér
je umisténa na povrchu rotorové hfidele, ¢imz je zaru¢en maly moment
setrvac¢nosti motoru. Segmentové usporadani magnetu na rotoru a zesSikmeni
drazek ve statoru snizuje momentové pulsace.

Motory jsou standardné Sestipblové, coz je optimum pro vztah mezi
Uhlovou rychlosti a kmito¢tem napajeciho napéti.

Vyrabéji se v 8 velikostech osové vysky (TGT1 - TGT8).

Bezpecnostni brzda

Vsechny servomotory mohou byt
vybaveny elektromagnetickou brzdou.
Brzda neni ur¢ena k polohovani. Slouzi
k mechanickému zajisténi motoru

v klidovém stavu.

Napajeci napéti: 24 VDC -0 % +10 %
Umisténi: u hfidelového konce motoru

Zpétna vazba

Flexibilni provedeni servomotort
umoznuje montaz témér jakéhokoliv
snimace. K nejcastéji pouzivanym
snimaclm patfi:

RESOLVER (selsyn, fazovy rozkladac)

je bez-kartacovy elektricky stroj, ktery
slouzi k odmérovani polohy rotoru

a k urceni komutacnich uhld. Je obvykle
dale uzivan jako presny snimac polohy
a Uhlové rychlosti v regula¢nich obvo-
dech servozesilovacu.

EnDat je kombinovany snimac

polohy - absolutni a inkrementalni. Udaj
0 absolutni poloze rotoru je prenasen
rychlym sériovym datovym kanalem.
Sinusovy priibéh inkrementalnich

signalll (1Vpp) zajistuje vysokou presnost
méfeni polohy (100.000 inkrementt na
otacku). Snimac EnDAT je k dispozici i ve
verzi viceotackového. Soucasti snimaci
Endat je pamét, kde je mozZno ukladat
uzivatelské parametry, napiiklad data
servomotoru.

Hiperface je podobné jako EnDat
kombinovany snimac polohy — absolutni
a inkrementalni. Udaj o absolutni poloze
rotoru je prendsen rychlym sériovym
datovym kandlem. Sinusovy pribéh
inkrementalnich signall (1Vpp) zajistuje
vysokou pfesnost méreni polohy.

Comcoder je rovnéz kombinovany
snimac polohy. Absolutni poloha je dédna
komutacnimi signaly tfi Hallovych sond.
Inkrementalni signaly (1Vpp) zajistuji po-
dobné jako u EnDat a Hiperface snimact
vysokou pfesnost méreni polohy.

Tepelna ochrana

Jako tepelné ochrany motoru se
pouzivaji termokontakty nebo termistory
(pozistory) umisténé ve vinuti motoru.
Tepelné snimace jsou nastaveny tak, aby
teplota vinuti nepresahla 130 °C. Typ
tepelné ochrany je nutno specifikovat.

Technicka data

B Provedeni: pfirubové, B5

W Barva: matné cerna (na prani jind)

B LoZiska: Zapouzdiena kuli¢kova loziska
trvalou tukovou naplni

| Kryti: IP54, na prani IP65

W Trida izolace vinuti: F

B Chlazeni: konvekci (typ A)

B Teplota: podle VDE 0530, otepleni
Totep=1 00 °C, teplota okoli T=30 °C

B Zatézny cyklus: kontinudlni (S1)

B Elektrické pripojeni: konektory,
protikusy ke konektortim, na prani
mozno kabelové vyvody

Servomotory TGT se vyrabéji pro riizna
napéti stejnosmérného meziobvodu
(24V, 48V, 320V, 560V) a na rlizné
jmenovité otacky (500, 1000, 1500,
2000, 3000, 4500 min.™). V tabulkach
jsou uvedené motory se jmenovitymi
otackami 3000 min.”" (kromé typl TGT1,
TGT2 aTGT3 - 6000 min.™") a napéti
stejnosmérného meziobvodu 24V
nebo 36V, 320V a 560 V. Na pozadani
Vam poskytneme technické parametry
motorl navrzenych na jina napéti nebo
otacky.



Priklad znaceni

TGT3-0130-30-560/TOPBS5S1X

A

Typ motoru
(T - standardni,
H - Segmentovy)

Velikost motoru (0-8) |-

Klidovy moment (0130=1,3 Nm) |-

Jmenovité otacky (30=3000 min.™")

Napéti stejnosmérného meziobvodu (24, 36, 320, 560 V)

Typ tepelné ochrany (TO — termokontakt, T1 - PTC111-K13,
T3 -KTY83-110, T4 — KTY84-130)

Pero na hrideli (pokud neni uvedeno, hidel bez pera)

Motor s brzdou (pokud neni uvedeno, bez brzdy)

Typ konektoru (pokud neni uvedeno, kolmo ke hrideli;
S1 - zahnuté konektory ke htideli, S2 — zahnuté konektory k vicku,
S3 - zahnuté konektory do stran, S4 - zahnuté otocné konektory)

Jina nestandardni provedeni

Standardni zapojeni motorovych konektorii (pro servozesilovace TGA a TGP)

motorovy resolverovy EnDAT, Hiperface
1U;2PE;3W;4V; 2 term; 3 sin+; 4 cos—; 5 ref+; 1 cos—; 2 0V; 3 sin—; 4 Up; 5 DATA+; 6 N.C,;
A Br+; B Br—; C Rezerva; D Rezerva 6 term; 7 sin—; 8 cos+; 9 ref- 7 term; 8 CLOCK+; 9 cos+; 10 SENSE OV; 11 sin+;

12 SENSE Up; 13 DATA-; 14 term; 15 CLOCK+



motorovy, velikost 1,5
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IGT10.1-0.2 Nm

320VDC 560 VDC
Magnety - Nd-Fe-B TGT1-0010 | TGT1-0020 | TGT1-0010 | TGT1-0020 | TGT1-0017
Jmenovity moment M, Nm 0,09 0,18 0,09 0,18 0,16
Jmenovité otacky Ny min.”’ 6000 6000 6000 6000 4000
Jmenovity vykon Py W 57 114 57 114 67
Jmenovity proud Iy A 4,26 6,88 0,56 0,92 04
Klidovy moment M, Nm 0,1 0,2 0,1 0,2 0,17
Klidovy proud Iy A 4,32 7,1 0,58 0,97 04
Maximalni moment M Nm 0,38 0,8 04 08 0,68
Maximalni proud (. A 17,4 30,9 2,5 4,2 1,7
Max. otacky mech. Moo min.” 12000 12000 12000 12000 12000
Momentova konstanta K, Nm/A 0,02 0,03 0,17 0,21 0,42
Napétova konstanta K; | V/1000min.! 14 1,7 10,5 12,5 25,5
Odpor dvé faze R Q 0,71 0,34 389 18,9 88
Induk¢nost dvé faze Loon mH 0,1 0,1 9,2 4,5 18,6
Elektric. ¢as. konstanta T, ms 0,14 0,29 0,17 0,52 0,21
Mech. ¢as. konstanta T oeh ms 13,76 5,96 14,51 4,66 6,85
Tepelna cas. konstanta Toier min. - - - - -
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 0,06 0,08 0,06 0,08 0,08
Hmotnost bez brzdy m kg 0,37 0,45 0,37 0,45 0,45
Hmotnost s brzdou m,, kg 0,5 0,6 0,5 0,6 0,6
Brzd. moment brzdy M, Nm 04 04 04 04 04

Rozméry 165
3 10 6.9
]
K1 (brzda)
TGT1-0010 81 111 ‘
TGT1-0020 9% 126 !

(525

Vsechny rozméry jsou v mm.
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Zapojeni motorovych konektort pro TGT1

16 K (K1 Bremse)
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motorovy
AU; BV; CW; D PE; E Br+; F Br-
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1 cos+; 2 cos—; 3 sin+; 4 sin—; °
5 ref-; 6 ref+; 7 term; 8 term 16 K <K1 Bremse)




1GT720.2-0.8 Nm

320VDC 560 VDC
TGT2- TGT2-
Magnety - Nd-Fe-B 0060 0060
Jmenovity moment M, Nm 0,37 0,53 0,76 0,35 0,53 0,68 0,35 0,53 0,68
Jmenovité otacky Ny min.” 4000 3000 2500 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Jmenovity vykon Py w 154 166 198 220 333 428 220 333 428
Jmenovity proud ly A 6 6,48 8,35 1 1,4 1,8 0,62 0,86 1,05
Klidovy moment M, Nm 04 0,6 08 04 0,6 08 04 0,6 08
Klidovy proud Iy A 6,2 6,5 84 1,1 1,54 1,97 0,67 0,93 1,15
Maximalni moment M Nm 1,6 24 32 1,6 24 32 1,6 24 32
Maximalni proud (. A 26,9 28,2 36,2 4,7 6,6 8,5 2,9 4 5
Max. otacky mech. N min.” 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Momentova konstanta K Nm/A 0,06 0,09 0,09 0,36 0,39 0,41 0,6 0,65 0,69
Napétova konstanta K| V000 3,9 58 6 2 235 25,5 36 39 | 435
Odpor dvé faze R, Q 0,54 0,67 0,48 19,6 12,4 9,1 50 32 24,5
Induk¢nost dvé faze Lo, mH 04 0,6 0,5 15,7 10,8 9 40 29 25
Elektric. ¢as. konstanta T, ms 0,74 0,9 1,04 0,74 0,86 1,13 038 0,91 1
Mech. ¢as. konstanta T ms 1,8 1,39 1,1 1,89 1,44 1,28 1,95 1,46 1
Tepelna ¢as. konstanta Tier min. 15 19 22 15 19 22 15 19 22
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 0,08 0,11 0,13 0,08 0,11 0,13 0,08 0,11 0,13
Hmotnost bez brzdy m kg 1,1 1,21 1,36 11 1,21 1,36 1,1 1,21 1,36
Hmotnost s brzdou m,, kg 13 14 1,6 1,3 1,4 1,6 13 1,4 1,6
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Rozméry
K1 KE KE1
(brzda) | (EnDat) (EnDat + brzda)
TGT2-0040 113 146 157 190
TGT2-0060 128 161 172 205
TGT2-0080 143 176 187 220

Vsechny rozméry jsou v mm.
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1GT130.65-3 Nm

320VDC 560 VDC
Magnety - Nd-Fe-B 0130 | 0065
Jmenovity moment M, Nm 0,62 1,15 0,55 1 1,35 2,2 2,5 0,55 1 1,35 2,2 2,5
Jmenovité otacky n, [ min ' | 2000 | 1500 | 6000 | 6000 | 6000 | 3000 | 3000 | 6000 | 6000 | 6000 | 3000 | 3000
Jmenovity vykon Py w 129 180 346 629 849 692 786 346 629 849 692 786
Jmenovity proud Iy A | 864 8,7 1,6 2,4 33 2,7 3| 083 1,4 19| 162 | 182
Klidovy moment M, Nm 0,65 1,3 0,65 13 1,9 2,5 3 0,65 1,3 1,9 2,5 3
Klidovy proud Iy A 8,5 9,2 1,75 29 4,3 3 3,5 0,91 1,67 2,5 1,8 2,1
Maximalni moment M, .. Nm 2 5.2 2,6 52 7,6 10 12 2,6 52 7,6 10 12
Maximalni proud (. A 28,2 39,8 7> 12,5 18,6 13 15 39 7,2 10,7 7,7 9
Max. otacky mech. N min.”" {12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000 |12000
Momentova konstanta K, |INm/A | 008 | 014 | 037 | 045 | 044 | 083 | 086 | 071 | 078 | 076 | 139 | 144
Napétové konstanta K, [V1900 | 46 | 85| 225| 27| 265| 50| 52| 43| 47| 46| 84| 87
Odpor dvé faze - Q 0,44 0,42 9,7 4,2 2,3 54 4,1 37,6 12,7 6,7 15 11,6
Induk¢nost dvé faze Lo mH 0,5 0,7 12,5 7,2 4,3 11,7 9,4 45 21,5 13,1 33,2 26,7
Elektric. ¢as. konstanta Ty ms 1,14 1,67 117 1,59 1,91 2,16 1,5 1,2 1,69 1,96 2,21 23
Mech. ¢as. konstanta Trech ms 6,58 2,39 6,7 3,11 2,27 1,81 1,73 6,44 2,37 1,84 1,88 1,46
Tepelna cas. konstanta Tier | min. 25 30 25 30 31 32 33 25 30 31 32 33
Vlast. moment setrvac. J |kgem? 05 | 065 05| 065 | 092 14 1,5 05| 065 | 092 14 1,5
Hmotnost bez brzdy m kg 1,75 2,25 1,75 2,25 2,7 3,2 3,65 1,75 2,25 2,7 3,2 3,65
Hmotnost s brzdou m,, kg 2,3 2,8 23 28 | 325 3,75 4,2 23 28 | 325 3,75 4,2
Brzd. moment brzdy M, Nm 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5
Rozméry

Typ K K1 KE KE1

(brzda) | (EnDat) (EnDat + brzda)
TGT3-0065 115 148 150 183
TGT3-0130 133 166 168 201
TGT3-0190 151 184 186 219
TGT3-0250 169 202 204 237
TGT3-0300 187 220 222 255

Vsechny rozméry jsou v mm. 18 3
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1GT74 2.6-9.5 Nm

895 j6

560 VDC
Magnety - Nd-Fe-B TGT4-0260 TGT4-0390 TGT4-0530 TGT4-0750 TGT4-0950
Jmenovity moment M, Nm 23 33 4,6 6,4 8,5
Jmenovité otacky ny min.” 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py W 723 1037 1446 2011 2671
Jmenovity proud Iy A 1,85 2,6 38 4,4 6,2
Klidovy moment M, Nm 2,6 39 53 7,5 9,5
Klidovy proud Iy A 1,92 2,9 4,1 4,8 6,6
Maximalni moment M Nm 10,4 15,6 21 30 38
Maximalni proud [ A 11,5 17,3 25 29 40
Max. otd¢ky mech. N min.”™ 12000 12000 12000 12000 12000
Momentova konstanta Ky Nm/A 1,36 1,36 1,29 1,55 1,44
Napétova konstanta K. | V/1000 min.™ 82 82 78 94 87
Odpor dvé faze - Q 9,6 6,3 4,2 3 1,65
Induk¢nost dvé faze o mH 41,5 33,1 24 19,2 1,7
Elektric. ¢as. konstanta T, ms 4,02 4,02 5,05 5,86 6,21
Mech. ¢as. konstanta T ech ms 1,5 1,5 13 0,9 0,77
Tepelna cas. konstanta Tier min. 60 60 60 66 68
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 1,9 23 2,7 4,2 6,1
Hmotnost bez brzdy m kg 4,5 51 5,6 7,7 10,5
Hmotnost s brzdou mg, kg 54 6 6,5 8,7 11,4
Brzd. moment brzdy M, Nm 9 9 9 9 9
Rozméry
Typ K K1 (3 KE1
(brzda) (EnDat) (EnDat + brzda)

TGT4-0260 148 180 183 215

TGT4-0390 163 195 198 230

TGT4-0530 178 210 213 245

TGT4-0750 223 255 258 290

TGT4-0950 276 308 313 345

Vsechny rozméry jsou v mm. 19
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IGT54.3-22 Nm

560 VDC
Magnety - Nd-Fe-B TGT5-0430 |TGT5-0660 |TGT5-1050 | TGT5-1350 | TGT5-1700 | TGT5-2200
Jmenovity moment M, Nm 39 57 8,8 11 14 17
Jmenovité otacky ny min.” 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py w 1226 1791 2765 3456 4398 5341
Jmenovity proud Iy A 3,9 4 6,3 9,5 10 13
Klidovy moment M, Nm 43 6,6 10,5 13,5 17 22
Klidovy proud Iy A 4,1 4,5 73 11,2 11,4 16,4
Maximalni moment M Nm 12,9 19,8 32 41 51 66
Maximalni proud (. A 20 23 36 56 47 82
Max. otacky mech. Moo min.” 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Momentova konstanta Ky Nm/A 1,06 1,46 1,44 1,21 1,49 1,34
Napétova konstanta K | v/1000 min. 64 88 87 73 90 81
Odpor dvé faze Roen Q 4,2 4,2 1,7 0,95 0,95 0,54
Induk¢nost dvé faze Loon mH 23,3 27,8 15,2 9 10 59
Elektric. ¢as. konstanta T, ms 4,45 4,45 6,76 6,08 7,41 8,37
Mech. ¢as. konstanta T ech ms 2,50 2,50 0,7 0,70 1,11 1,14
Tepelna cas. konstanta Tier min. 40 40 50 55 60 65
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 29 59 8,1 9,1 11,3 131
Hmotnost bez brzdy m kg 838 9,5 12 13,2 15,7 18,2
Hmotnost s brzdou mg, kg 9,1 9,1 10,9 12,3 151 151
Brzd. moment brzdy M, Nm 18 18 18 18 18 18
Rozméry

Typ K K1 KE KE1

(brzda) (EnDat) (EnDat + brzda)
TGT5-0430 169 212 173 209
TGT5-0660 186 229 205 248
TGT5-1050 220 263 239 282
TGT5-1350 237 280 256 299
TGT5-1700 271 314 290 333
TGT5-2200 305 348 324 367

Vsechny rozméry jsou v mm.
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1GT6 7-29 Nm

560 VDC
Magnety - Nd-Fe-B TGT6-0700 TGT6-1350 TGT6-1900 TGT6-2200 TGT6-2900
Jmenovity moment M, Nm 6 13 17 19 24
Jmenovité otacky Ny min.” 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py w 1885 4084 5341 5969 7540
Jmenovity proud Iy A 51 8,2 12,8 13,1 14,7
Klidovy moment M, Nm 7 13,5 19 22 29
Klidovy proud Iy A 54 82 13,8 14,6 17,2
Maximalni moment M Nm 25 47 67 77 102
Maximalni proud . A 27 40 68 72 84
Max. otacky mech. N o min.” 6000 6000 6000 6000 6000
Momentova konstanta Ky Nm/A 1,29 1,65 1,37 1,51 1,69
Napétova konstanta K. | V/1000 min.™ 78 100 83 91 102
Odpor dvé faze - Q 23 1,1 0,42 0,41 0,31
Induk¢nost dvé faze Joh mH 16,2 13,5 6,3 6,4 56
Elektric. ¢as. konstanta T, ms 9,78 9,78 9,78 10,63 13,64
Mech. ¢as. konstanta T oech ms 2 2 2 1,7 1,08
Tepelna cas. konstanta Toier min. 53 53 53 60 70
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 7,8 131 18,7 22 33
Hmotnost bez brzdy m kg 9,7 13,9 18,2 20,3 26,7
Hmotnost s brzdou mg, kg 12,7 17,9 21,2 23,3 29,7
Brzd. moment brzdy M, Nm 36 36 36 36 36
Rozméry

Typ K K1 KE KE1

(brzda) (EnDat) (EnDat + brzda)
TGT6-0700 169 212 177 230
TGT6-1350 186 229 221 274
TGT6-1900 220 263 255 308
TGT6-2200 237 280 272 325
TGT6-2900 271 314 330 383

V3echny rozméry jsou v mm.
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IGT78.5-40 Nm

560 VDC
Magnety Nd-Fe-B TGT7-0850 |TGT7-1250 | TGT7-1850 |TGT7-2700 | TGT7-3200 | TGT7-4000
Jmenovity moment M, Nm 6,5 10,5 14 21 23 26
Jmenovité otacky n, min.”! 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py W 2042 3299 4398 6597 7226 8168
Jmenovity proud Iy A 5 73 9,1 13,5 16,4 17,9
Klidovy moment M, Nm 8,5 12,5 18,5 26 32 40
Klidovy proud Iy A 59 8 11 16 20,8 24,7
Maximalni moment M Nm 25 37 55 81 96 120
Maximalni proud . A 23 31 43 62 81 96
Max. otdcky mech. N o min.™ 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Momentova konstanta Ky Nm/A 1,44 1,57 1,69 1,69 1,54 1,62
Napétova konstanta K | v/1000 min 87 95 102 102 93 98
Odpor dvé faze Rom Q 1,92 1,14 0,82 0,43 0,29 0,23
Induk¢nost dveé faze Lo mH 9,7 7,6 6,6 44 3,2 2,7
Vlastni moment setrvacnosti J kgcm? 23,5 26,7 29,8 36,1 39,2 45,5
Hmotnost bez brzdy m kg 124 151 17,9 23,5 26 31,5
Hmotnost s brzdou m,, kg 15,4 18,1 20,9 26,5 29 34,5
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 36 36 36 36 36 36
Rozméry

Typ K K1 KE KE1

(brzda) (EnDat) (EnDat + brzda)
TGT7-0850 168 222 188 242
TGT7-1250 183 237 203 257
TGT7-1850 198 252 218 272
TGT7-2700 242 296 262 316
TGT7-3200 257 326 277 331
TGT7-4000 287 356 307 361

Vechny rozméry jsou v mm.

#180J6
928k6
.
¥
|
|
|
|
t
|
T
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
190x190

|
t
|
|
|
-
98x98
;

Mioxe2
LWPEE

58 KKLKEKEL 190x190




TGT840-115Nm

560 VDC
Magnety - Nd-Fe-B TGT8-400 TGT8-680 TGT8-930 | TGT8-1150
Jmenovity moment M, Nm 34 56 70 85
Jmenovité otacky Ny min.” 2000 2000 2000 2000
Jmenovity vykon Py W 7121 11728 14660 17802
Jmenovity proud Iy A 15,3 22 253 324
Klidovy moment M, Nm 40 68 93 115
Klidovy proud Iy A 16,7 254 33,1 42,1
Maximalni moment M Nm 100 204 279 345
Maximalni proud (. A 42 99 129 164
Max. otdcky mech. N min.™ 3600 3600 3600 3600
Momentova konstanta K, Nm/A 24 2,7 2,8 2,7
Napétova konstanta K. | V/1000 min.™ 145 162 170 165
Odpor dvé faze R Q 0,41 0,24 0,15 0,11
Induk¢nost dveé faze Loon mH 9,8 6,3 4.8 34
Elektric. ¢as. konstanta T, ms 21,5 24,62 31,33 29,09
Mech. ¢as. konstanta T oech ms 1,04 0,71 0.51 0,49
Tepelna cas. konstanta L min. 47 65 79 90
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 76 114 153 190
Hmotnost bez brzdy m kg 41 56 73 89
Hmotnost s brzdou m,, kg 51 66 83 99
Brzd. moment brzdy M, Nm 145 145 145 145

Rozméry

KE | KE1 (EnDAT

(EnDAT) +brzda)
TGT8-400 38 80 10 41,3 310 378 322 390
TGT8-680 38 80 10 41,3 378 446 390 458
TGT8-930 42 110 12 45,1 446 514 458 526
TGT8-1150 42 110 12 45,1 514 582 526 294
122
V3echny rozméry jsou v mm. o=
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Rozméry motoru s konektory velikosti 1,5

TGT7

928Kk6
L
190x190

#1806

Mi0x22
Moxee

58 K.KLKEKEL 190x190

Typ K K1 (brzda) KE (EnDat) KE1

(EnDat+brzda)
TGT7-0850 189 243 202 256
TGT7-1250 204 258 217 271
TGT7-1850 219 273 232 286
TGT7-2700 249 303 262 316
TGT7-3200 264 318 277 331
TGT7-4000 294 348 307 361
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Rozméry dle tabulky na predchozi strané.



Segmentové servomotory TGH

Z divodu pozadavku na stale mensi rozméry servomotor(i a poZzadavku na provozovani servomotor pfi nizkych
otackach nase firma vyvinula novou fadu tzv. segmentovych servomotor( TGH.

Nazev segmentové servomotory vychazi z provedeni statoru servomotoru. Zatim co u béznych servomotoru
je vinuti vkladano do jiz hotového statoru, u segmentovych servomotort se pfedem navinou jednotlivé faze
na segmenty statoru, z kterych se po té vytvofi svazek. Segmentové sloZeni statorového svazku umoziuje
navijet kazdy segment (pél-fazi) vinuti zvlast v rozlozeném stavu. Samostatné navijeni segmentU

umoznuje dosahnout lepsiho plnéni vinuti a tim zvyseni hustoty magnetického pole generované

statorem a také zkraceni cel vinuti. Jak zvySeni plnéni tak zkraceni ¢el vinuti ma za nasledek

celkové zkraceni svazku o 40-50 %. Rada servomotor( TGH se vyznacuje zkracenou délkou

motoru o 20-30 % v porovnani se servomotory se stejnym momentem fady TGT.

Rozmeéry

V soucasné dobé se vyrabéji motory
velikost TGHO, TGH2, TGH3, TGH4 a TGH5
s rozsahem momentt 0,03-25 Nm.

Pouziti

Segmentové motory fady TGHO a TGH2
jsou 6polové a motory rady TGH3-TGH5
jsou 10pdlové. Optimalni nasazeni
téchto motord je pro aplikace vyzadujici
velkou rovnomérnost chodu pfi nizkych
otackach a pii pozadavku na co nejmensi
rozméry motoru.

Podobné jako motory TGT je mozno

i motory TGH doddavat s riznymi snimaci
polohy dle prani zdkaznika. Standardné
jsou motory vybaveny resolverem pro
bézné aplikace a snimac¢em EnDat,
Hiperface nebo Comcoder pro velmi
presné aplikace.

55 mm

Podobné jako u motor(i TGT je mozny
prepocet vinuti tak, aby otacky motoru
byly optimalné nastaveny na danou
aplikaci.




TGHO0 0.03-0.09 Nm

24VDC
Magnety - Nd-Fe-B TGHO0-0003 | TGH0-0006 | TGHO0-0009
Jmenovity moment M, Nm 0,03 0,06 0,09
Jmenovité otacky Ny min.”’ 4500 3000 3000
Jmenovity vykon Py W 15 19 29
Jmenovity proud Iy A 24 24 32
Klidovy moment M, Nm 0,03 0,06 0,09
Klidovy proud Iy A 23 23 3
Maximalni moment M Nm 0,07 0,12 0,17
Maximalni proud (. A 5,1 4,6 5,6
Max. otacky mech. N min.” 12000 12000 12000
Momentova konstanta K, Nm/A 0,01 0,03 0,03
Napétova konstanta K | V/1000 min.™! 0,8 1,6 1,8
Pocet polt motoru 2p - 6 6 6
Odpor dvé faze Ry Q 2,6 2,9 24
Induk¢nost dvé faze Loy mH 0,2 04 03
Vlast. moment setrvac. J kgcm? 0,02 0,04 0,05
Hmotnost bez brzdy m kg 0,1 0,2 03
Hmotnost s brzdou m,, kg 03 04 0,5
Brzd. moment brzdy M, Nm 0,1 0,1 0,1

Rozméry

K1 (brzda)
TGH0-0003 42 69
TGH0-0006 52 79
TGH0-0009 62 89

Vsechny rozméry jsou v mm.
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TGH2 0.25-0.9 Nm

320VDC 560 VDC

Magnety Nd-Fe-B

Jmenovity moment M, Nm 0,24 0,49 0,7 0,93 0,24 0,45 0,67 0,84 0,24 0,45 0,67 0,84
Jmenovité otacky n, | min." | 4000 | 3000 | 2500 | 1500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500 | 4500
Jmenovity vykon Py \ 100 153 183 146 114 213 316 396 114 213 316 396
Jmenovity proud I A 7,76 6,86 7,33 8 0,68 1,11 1,55 1,9 0,41 0,65 0,89 1,19
Klidovy moment M, Nm 0,26 0,53 0,74 0,95 0,26 0,53 0,74 0,95 0,26 0,53 0,74 0,95
Klidovy proud ly A 79 7,2 7,5 8 0,7 1,26 1,66 2,1 0,42 0,73 0,95 1,31
Maximalni moment M_ .| Nm 1 2 2,8 3,6 1 2 2,8 3,6 1 2 2,8 3,6
Maximalni proud | o A 32,8 29 | 230,6 21,3 29 51 6,7 8,5 1,7 3 39 5,3
Max. otacky mech. N, | Min." | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000 | 12000
Momentova konstanta Ky, | Nm/A 0,03 0,07 0,1 0,12 0,37 0,42 0,45 0,45 0,62 0,73 0,78 0,73
Napétova konstanta K, | V1909 2| 45 6| 72| 225| 255| 27| 275| 375| 44| 47| 44
Pocet p6li motoru 2p = 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Odpor dvé faze Ry, Q| 029 052 06| 058| 368| 174| 121| 841| 1064 | 53,97 | 379 21,56
Indukénost dvé faze L mH 0,5 1,1 1,1 13 62,2 34,1 22,8 194 | 1757 | 103,5 70 49,1

Vlastni moment J lkgem? | 006 | 0,08 01| 012| 006| 008 01| 012| 006| 008 01| 012

setrvacnosti
Hmotnost bez brzdy m kg 0,75 0,9 1,1 1.3 0,75 0,9 1,1 1.3 0,75 0,9 1,1 1.3
Hmotnost s brzdou m,, kg 0,95 1,1 1.3 1,5 0,95 1,1 13 1,5 0,95 1,1 13 1,5

=<

Nm 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2

Brzd. moment brzdy .

Rozméry
K1 KE KE1
(brzda) (EnDAT) (EnDAT+brzda)
TGH2-0025 67 105 131 166
TGH2-0050 82 120 146 181
TGH2-0070 97 135 161 196
TGH2-0090 112 150 176 211

V3echny rozméry jsou v.imm.
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TGH3 0.8-3.5Nm

320VDC 560 VDC

Magnety Nd-Fe-B

Jmenovity moment M, Nm 0,9 1,75 0,86 1,6 2,9 3,1 0,7 1,4 29 3,1
Jmenovité otacky My min. 1500 1000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py W 141 183 271 503 911 974 220 440 911 974
Jmenovity proud ly A 7,6 9,5 1,34 243 3,96 3,71 1,2 1,46 2,25 2,28
Klidovy moment M, Nm 0,95 1,9 0,95 1,9 3,25 4,2 0,95 1,9 3,25 4,2
Klidovy proud Iy A 7,6 10 1,38 2,77 4,27 4,79 1,25 1,66 243 2,95
Maximalni moment M Nm 2,4 52 24 52 9,5 12,25 24 52 9,5 12,25
Maximalni proud (. A 279 40,1 51 11,1 18 14 4,6 6,7 10,5 12,9
Max. otacky mech. M o min.” 12000 | 12000 12000 12000 | 12000 12000 12000 | 12000 12000 | 12000
Momentova konstanta K Nm/A 0,13 0,19 0,69 0,69 0,79 0,88 0,76 1,14 1,11 1,42
Napétova konstanta K, | VAo 76 | M5 | 45| 45| 475 53 46 69 67 86
Pocet polt motoru 2p - 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dvé faze Ropn Q 0,39 0,31 9,9 4 2,38 1,77 12,6 11,63 6,5 4,59
Induk¢nost dvé faze [ mH 11 1,2 32,3 15,4 9,8 10 40,2 49,4 30,6 26,1
Vlastni moment J | kgem? 0,5 07 0,5 0,7 1 15 0,5 07 11 15
setrvacnosti

Hmotnost bez brzdy m kg 1,5 2,1 1,5 2,1 32 43 1,5 2,1 32 4,3
Hmotnost s brzdou mg, kg 2 2,6 2 2,6 37 4,8 2 2,6 3,7 4,8
Brzd. moment brzdy M, Nm 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5

Rozméry
K1 KE KE1
(brzda) (EnDAT) (EnDAT+brzda)
TGH3-0080 95 140 137 179
TGH3-0160 113 158 155 197
TGH3-0270 149 194 191 233
TGH3-0350 168 228 227 269

Viechny rozméry jsou v mm.
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IGH4 3.7-7.8 Nm

560 VDC

Magnety Nd-Fe-B

Jmenovity moment
Jmenovité otacky
Jmenovity vykon
Jmenovity proud
Klidovy moment
Klidovy proud
Maximalni moment
Maximalni proud

Max. otdcky mech.
Momentova konstanta
Napétova konstanta
Pocet pdld motoru
Odpor dvé faze
Indukénost dveé faze
Vlastni moment setrvacnosti
Hmotnost bez brzdy

Hmotnost s brzdou

Brzd. moment brzdy

320VDC
TGH4-0370 | TGH4-0570 | TGH4-0780
M, Nm 32 46 6,1
n, min.™ 3000 3000 3000
Py w 1006 1446 1917
Iy A 5 7 83
M, Nm 4 63 8,6
l, A 6 92 11,2
M Nm 11,1 18,5 27
I A 24 40 53
N min.” 9000 9000 6000
K, Nm/A 0,67 0,69 0,77
K. | Vv/1000 min." 40,5 41,5 46,5
2p = 10 10 10
o Q 1,24 0,7 0,59
on mH 10,6 6,9 6,2
J kgcm? 1,7 2,6 3,5
m kg 43 5,5 6,7
mg, kg 52 6,4 7,6
M,, Nm 9 9 9

TGH4-0370
3,2

3000

1006

52

TGH4-0570
4,6
3000
1446
3,64
6,3
4,8
18,5
21
9000
1,32
80
10
2,7
25
2,6
55
6,4

TGH4-0780
6,1
3000
1917
4,76
8,6
6,4
27

31
6000
1,34
81
10
1,81
18,6
3,5
6,7
7,6

Rozméry

TGH4-0370

TGH4-0570
TGH4-0780

K1 (3 KE1

(brzda) (EnDAT) (EnDAT+brzda)

129 172 166 207
159 202 196 237
186 232 226 267

Vsechny rozméry jsou v mm.
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TGH5 10.5-25 Nm

320VDC 560 VDC

Magnety Nd-Fe-B

Jmenovity moment M, Nm 8,7 10,9 14,3 21 8,7 10,1 14,3 21
Jmenovité otacky [, min. 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py w 2733 3425 4493 6597 2733 3173 4493 6597
Jmenovity proud |y A 13,2 15,6 22,4 25,4 7,85 9,64 13,1 14,9
Klidovy moment M, Nm 11,6 14,9 18,7 27,3 11,6 14,9 18,7 27,3
Klidovy proud Iy A 17,3 20,2 28 324 10,3 12,5 16,4 19
Maximalni moment M. Nm 31,5 40,5 68 75 31,5 40,5 68 75
Maximalni proud (. A 82,3 79,8 102 115,6 49 49 57 67,8
Max. otacky mech. N min.™ 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Momentova konstanta Ky Nm/A 0,67 0,74 0,72 0,84 1,12 1,19 1,22 1,44
Napétova konstanta K | V/000 40,5 44,5 135 51 68 72 74 87
Pocet polt motoru 2p - 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dvé faze Ron Q 0,25 0,19 0,12 0,12 0,71 0,48 0,35 0,35
Induk¢nost dveé faze [ mH 4 3,2 2,3 2,3 11,4 8,5 6,7 6,8
Vlastni moment setrvac¢nosti J kgcm? 6,8 8,25 1 15,3 6,8 8,25 1M 15,3
Hmotnost bez brzdy m kg 9,5 10,8 13,5 18,5 9,5 10,8 13,5 18,5
Hmotnost s brzdou m,, kg 11,5 12,8 15,5 20,5 11,5 12,8 15,5 20,5
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 18 18 18 18 18 18 18 18

Rozméry
K1 KE KE1
(brzda) | (EnDAT) (EnDAT+brzda)
TGH5-1050 173 224 192 243
TGH5-1350 201 252 220 271
TGH5-1700 231 282 250 301
TGH5-2500 291 342 310 361

Vsechny rozméry jsou v mm.
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E : TG Drives s.r.0., Jeneweinova 37,617 00 Brno, .
E drives www.tgdrives.cz

tel. 545 234 935, fax 545 234 735, info@tgdrives.cz




