Schemata zapojeni servozesilovaéu TG Power
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Ovladaci obvody TGP
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Konektor X10

Funkce: digitalni vstupy/vystupy

Konektor J5

Funkce: pfipojeni rozhrani USB

Pin
S1 1 Relé bezpecnostni funkce SAFE LOCK, bezpotencidlovy kontakt (NO)
S2 2 Relé bezpecnostni funkce SAFE LOCK, bezpotencidlovy kontakt (NO)
RTO1 3 Relé pfipraven k provozu (RTO), bezpotencidlovy kontakt (NO)
RTO2 4 Relé pfipraven k provozu (RTO), bezpotencidlovy kontakt (NO)
LOCK 5 Zapnuti napjeni fizeni vykonového mostu
ENABLE 6 Uvolnéni vykonového mostu
EN-BRAKE 7 Zapnuti napéjeni klidové brzdy motoru
24V-GND 8 Zem pro digitalni vstupy
24V 9 Vstup 24V pro digitalni vystupy
OouT1 10 Digitalni vystup 1
ouT2 11 Digitalni vystup 2
IN1 12 Digitalni vstup 1
IN2 13 Digitalni vstup 2
IN3 14 Digitalni vstup 3
IN4 15 Digitalni vstup 4
IN5 16 Digitalni vstup 5
Konektor X11 Pin | Funkce: pfipojeni RS232 a CAN
nc 1 Nepfipojeno
RxD 2 Vstup receive sériového rozhrani od sériového portu z PC
TxD 3 Vystup transmit sériového rozhrani do sériového portu v PC
nc 4 Nepfipojeno
GND e 5 Zem rozhrani
CAN_L 6 Pfipojeni sbérnice CAN
L1 7 Spojeno s pinem 8 konektoru X11
L2 8 Spojeno s pinem 7 konektoru X11
CAN _H 9 Pfipojeni sbérnice CAN
Konektor J3/J4 Pin | Funkce: pf¥ipojeni shérnice CAN
nc 1 Nepfipojeno
nc 2 Nepfipojeno
CAN_L 3 Pfipojeni sbérnice CAN
nc 4 Nepfipojeno
GND e 5 Zem rozhrani
CAN _H 6 Pfipojeni sbérnice CAN
nc 7 Nepfipojeno
nc 8 Nepfipojeno
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Doporucené zapojeni ovladacich obvodu

Poznamka
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Zapojeni rozhrani RS232 a CAN BUS
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Zapojeni kabeld zpétné vazby
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