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Servomotory TGN



TG drives

Komplexni dodavky a zprovoznéni servopohond,

dodavky fidicich systémui.

Ceskd spole¢nost TG Drives doddvd jiZ od roku 1995 servopohony pro stroje

a zatizeni v pramyslové automatizaci. Od ndvrhu pres optimalizaci véetné
programovdni zdkaznickych reseni, zprovoznéni aZ po servis sahd zdbér nasich
technikd. Servopohony a ridici systémy firmy TG Drives se vyuZivaji v fezacich
stolech, v obrdbécich centrech, v automobilovém, gumdrenském, potravindrském,
skldrském i stavebnim prdmysiu.

Snadné reSeni kazdého pohybu

1. Servomotory 4. Ridici systém TG Motion
+ Synchronni servomotory s permanentnimi
magnety fady TGT, TGH a TGN 5. Priimyslové pocitace a operdtorské panely
. - + Panelové a standardni primyslové pocitace firmy ASEM
2. Servozesilovace ¢ Operdtorské panely firmy ESA

+ DigitdIni servozesilovate AKD

+ Digitdlni servozesilovate TGA300

+ Digitdlni servozesilovate S700

¢ Tri-osé digitalni servozesilovate TGP

+ Digitdlni servozesilovate TGA-24 a TGA-48 Nase sIquy
+ Navrh a optimalizace pohon(

3. Pfesné mechanickeé systémy + Navrh Fdiciho systému

¢ Linedrni aktudtory firmy EXLAR < Programovani
¢ Presné rotacni aktudtory DRIVESPIN ¢ Zprovoznénf
4 Cykloidni pfevodovky TWINSPIN ¢ Zarucnia pozarucni servis

+ Presné planetoveé prevodovky
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Stridave synchronni
servomotory TGN

Stfidavé synchronni servomotory maji ve statoru rozloZené
trojfdzoveé vinuti a permanentni magnety na rotoru. Vinuti

je navrZeno pro sinusové pribéhy proudu a napéti. Tenkd
vrstva magnetu ze vzdcnych zemin neodym/Zelezo/bor
je umisténa na povrchu rotorové hridele, ¢imZ je dosazen
maly moment setrvacnosti motoru.

Vyssi kroutici moment, tedy i vyssi vykon motort nové
rady TGN je dosaZen zlepSenim odvodu tepla ze statoru
motoru do predni priruby spolu s optimalizovanym
magnetickym obvodem. Zkrdceni statorovych svazk(
pouZitim segmentového vinuti spolu s dosaZenim vysSiho

plnénivinuti md za dusledek zkrdceni délky celého motoru.
Uvedené prednosti zvysuji pomér krouticiho momentu

pouZiti z konstrukcniho hlediska.

Bezpecnostni brzda

VSechny servomotory mohou byt vybaveny
elektromagnetickou brzdou. Brzda nenf
ur¢ena k polohovani. Slouzi k mechanickému
zajisténi motoru v klidovém stavu.

+ Napdjecinapéti: 24 VDC -0 % +10 %

¢ Umisténi: zadni strana motoru

Zpétna vazba

Flexibilni provedeni servomotor( umoZriuje
montaz témér jakéhokoliv snimace. K nejcas-
téji pouZivanym snimacim patif.

Resolver (selsyn, fazovy rozkladac) je
bezkartacovy elektricky stroj, ktery slouzi

k odmérovani polohy rotoru a k urcenf
komutacnich Ghld. Obvykle se jej uZiva jako
pfesného snimace polohy a Uhlové rychlosti
v requlacnich obvodech servozesilovaci

EnDat 2.1 je kombinovany snimac polohy -
absolutni a inkrementalni. Udaj o absolutni
poloze rotoru je pfenaSen rychlym sériovym
datovym kandlem. Sinusovy prdbéh inkre-
mentalnich signdll (1Vpp) zajistuje vysokou
presnost méreni polohy (100 000 inkrement(
na otacku). Snimac EnDAT je k dispozici i ve
verzi viceotatkového. Soucasti snimacd Endat
je pamét, kde je moZno ukladat uzivatelské
parametry, napiiklad data servomotoru.

v s

EnDat 2.2 je absolutni snimac polohy, ktery
selisiod verze 2.1 tim, Ze nemd inkrementalni
signdly. Aktudini poloha je komunikovana pres
rychly sériovy datovy kanal. Ostatni vlastnosti
tohoto snimace jsou obdobné.

Hiperface je podobné jako EnDat kombi-
novany snimac polohy - absolutni a inkre-
mentalni. Udaj o absolutni poloze rotoru

je pfenaSen rychlym sériovym datovym
kandlem. Sinusovy prlibéh inkrementdinich
signall (1Vpp) zajistuje vysokou presnost
méreni polohy.

Comcoder je rovnéz kombinovany snimac
polohy. Absolutni poloha je dana komutacni-
mi signdly tff Hallovych sond. Inkrementalni
signdly (1Vpp) zajiStuji podobné jako u EnDat
a Hiperface snimac( vysokou presnost
méfeni polohy.

Tepelnd ochrana

Pro tepelnou ochranu motoru se pouZivajf
termokontakty nebo termistory

(pozistory) umisténé ve vinuti motoru.
Tepelné snimace jsou nastaveny tak, aby
teplota vinuti nepresahla 150 °C. Typ tepelné
ochrany je nutno specifikovat.

Servomotory

Technickd data

Provedeni: prirubové, B5

Barva: matné Cernd

LoZiska: Zapouzdrend kulitkova loZiska
trvalou tukovou napini

Kryti: IP64 (ze strany hfidele IP54),

na prani az IP67 vcetné hridele

Trida izolace vinuti: F

Chlazeni: konvekci (typ A)

Teplota: podle CSN EN 60034,
otepleni T, =110 °C,

teplotaokolido T =40°C

Z&atézny cyklus: kontinuaini (S1)
Elektrické pfipojeni: konektory, protikusy
ke konektortim, na prani moZno kabelové
vyvody

Servomotory TGN se vyrab&ji pro rlizna
napéti stejnosmérného meziobvodu (36 V,
320V, 560 V) a narizné jmenovité otacky
(500, 1000, 1500, 2000, 3000, 4500 min™).
V tabulkach jsou uvedené motory se jmeno-
vitymi otdctkami 3000 min‘! (kromé nékterych
provedeni u typl TGN2 a TGN3) a napéti stej-
nosmérného meziobvodu 36V, 320 Va 560 V.
Na poZadani Vam poskytneme technické
parametry motor( navrZenych na jind napéti
nebo jiné otacky.




Priklad znaceni

TGN3-0205-45-560/T1P

S4

—
Typ motoru ;
T - standardni, Typ tepelné ochrany (TO - termokontakt, T1 -
H - segmentovy PTC111-K13, T3 -KTY83-110, T4 - KTY84-130)
N - nova fada l Pero na hrideli (pokud neni uvedeno, hridel bez pera) ‘
segmentovych
motor( l Motor s brzdou (pokud neni uvedeno, bez brzdy) ‘
’ Velikost motoru (0-8) ‘ Typ konektoru (pokud nenf uvedeno, kolmo ke hfideli)
S1 - zahnuté konektory ke hfideli, S2 - zahnuté konektory k vicku,
l Klidovy moment (0205 = 2,05 Nm) S3 - zahnuté konektory do stran, S4 - zahnuté oto¢né konektory
[ Jmenovité otatky (45 = 4500 min-t) | [ Zvygené kryti V - IPE5, W - IP67 (pokud neni uvedeno - kryti1P64) |
’ Napéti stejnosmérného meziobvodu (36, 320, 560 V) ‘ l K - kabelové provedeni ‘
’ Jind nestandardni provedeni ‘
Standardni zapojeni motorovych konektort
(pro servozesilovace TGA, TGP a AKD)
ytec
Motorovy 1U Resolverovy 2 term | |1 cos- EnDAT, Hiperface 9 cos+ 2 term Resolverovy Motorovy A U
2 PE 3 sint | (2 10 SENSEOV | (3 sin+ B V
3w 4 cos- | (3 11 sin+ 4 cos- cw
4V 5 ref+ | (4 12 SENSEUp | |5 ref+ —L PE
A Br+ 6 term | |5 13 DATA- 6 term 1 Br+
B Br- 7 sin- 6 14 term 7 sin- 2 Br-
C Rezerva 8 cost+ | |7 15 CLOCK+ 8 cos+
D Rezerva 9 ref- 8 9 ref-

Rozméry konektort

Primé konektory
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l

=
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snimacovy

97

motorovy

Uhlové konektory (S1,S2, S3, S4)
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Konektory ytec
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Servomotory

Servomotory TGNZ2 0,28-0,95 Nm

Magnety Nd-Fe-B 36 VDC 320VvDC 560 VDC
gzl e ae e (g e wa 2 (us e wa e

0028 | 0054 | 0075| 0095| 0028 | 0054 | 0075| 0095| 0028 | 0054 | 0075| 0095
Jmenovity moment My Nm 025 051 072 093 025 048 068 085 025 048 068 0,85
Jmenovité otacky Ny min? 4000 3000 2500 1500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500
Jmenovity vykon Py w 104 160 188 146 117 226 320 400 117 226 320 400
Jmenovity proud Iy A 8 7,7 7.8 75 096 112 1,48 1,7 0,96 09 083 1,07
Klidovy moment Mo Nm 028 0,54 075 095 028 054 0,75 0S5 028 0,54 0,75 0,95
Klidovy proud lo A 8 7,6 7,7 73 09 117 154 182 097 093 086 115
Maximalni moment Miax Nm 1 2,1 2,7 3,1 11 2,2 3 3,8 1 2,2 3 3,8
Maximalni proud e A 33 33 31 25 4,5 5,4 71 8.4 4,5 4,3 3,9 5,3
Max. otacky mech. Ninax min? 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Momentova konstanta K Nm/A 0,04 0,07 01 013 029 046 049 052 029 058 088 0,83
Napétova konstanta Ke \//1000 min* 2,2 4,3 59 7.8 17,5 28 295 315 175 35 53 50
Pocet p6ld motoru Zy - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Odpor dveé faze Raen Q 043 062 066 082 283 259 17 131 283 411 54 336
Indukénost dvé faze Lopn mH 0,28 0,56 07 093 189 238 178 149 188 377 57 382
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 005 007 009 011 005 007 009 011 005 0,07 009 011
Hmotnost bez brzdy m kg 0,76 0,93 11 127 076 0,93 11 127 076 0,93 11 1,27
Hmotnost s brzdou Mg, kg 12 137 154 171 12 137 154 171 12 137 154 171
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
Rozmery
Typ K K1 (brzda) KE (EnDAT) | KE1 (EnDAT+brzda)
TGN2-0028 67 mm 105 mm 131 mm 166 mm
TGN2-0054 82 mm 120 mm 146 mm 181 mm
TGN2-0075 97 mm 135 mm 161 mm 196 mm
TGN2-0095 112 mm 150 mm 176 mm 211 mm

Délka motoru se snimacem Hiperface je stejnd jako se snimacem EnDat, u nékterych provedeni mdZe byt mensi.




Rozméry TGNZ se standardnimi konektory
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Rozméry TGNZ s otoCnymi konektory ytec
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Rozméry TGNZ s kabelovymi vyvodkami
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Servomotory TGN3 1,15-3,5Nm

320 VDC

Magnety Nd-Fe-B

560 VDC

Jmenovity moment My Nm 1,15 2 11 1Lg) 3 1,01 1,85 3
Jmenovité otdcky ny mint 1500 1000 4500 3000 3000 6000 4500 3000
Jmenovity vykon Py W 180 209 518 597 942 635 872 942
Jmenovity proud Iy A 11,3 11 2,9 3,06 4,31 1,99 2,56 2,42
Klidovy moment M, Nm 1,15 2,05 1,15 2,05 3,5 1,15 2,05 3,5
Klidovy proud 5 A 10 10,3 2,02 2,79 4,23 1,78 2,25 2,38
Maximalni moment M.« Nm 3,5 6.2 3,45 6,15 10,5 3,45 6,15 10,5
Maximalni proud lax A 44 42 11,1 12,74 19,36 7.85 9,13 10,88
Max. otacky mech. Nmax  MiNt 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000
Momentovd konstanta Ky~ Nm/A 0,11 0,2 0,45 0,74 0,83 0,65 0,91 1,47
Napétova konstanta Ke  V/1000 min? 6.9 12 27,5 44,5 50 39 55 89
Pocet p6l& motoru 2, |- 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dveé faze Roen | Q 0,34 0,41 54 5,38 2,81 10,71 8.4 8,89
Induk&nost dvé faze Loy, mH 0,72 1 11,5 13,27 8,05 22,96 20,62 25,5
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 0,31 0,55 0,31 0,55 1,04 0,31 0,55 1,04
Hmotnost bez brzdy m kg 15 2 15 2 25 15 2 2,9
Hmotnost s brzdou mg. kg 2 2,5 2 2,5 3,4 2 2,5 3,4
Brzd. moment brzdy Mg Nm 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5
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Rozmeéry
Typ K K1 (brzda) KE (EnDAT) | KE1 (EnDAT+brzda)
TGN3-0115 82 mm 120 mm 123 mm 161 mm
TGN3-0205 100 mm 138 mm 141 mm 197 mm
TGN3-0350 136 mm 174 mm 177 mm 215 mm

Délka motoru se snimacem Hiperface je stejna jako se snimacem EnDat, u nékterych provedeni mizZe byt mensi.




Servomotory TGN4 5,1-9,6 Nm

Magnety Nd-Fe-B

320 VDC

560 VDC

TGN4-0510 TGN4-0750 | TGN4-0960 TGN4-0510 TGN4-0750 | TGN4-0960

Jmenovity moment My Nm 4,2 6.1 7,7 4,2 6.1 7.7
Jmenovité otacky Ny min? 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py W 1319 1916 2419 1319 1916 2419
Jmenovity proud Iy A 7,01 8,77 10,84 3,94 5,14 6,03
Klidovy moment M, Nm 51 7.5 9,6 51 7.5 9,6
Klidovy proud 5 A 6,78 8,89 10,75 3,81 5,21 5,98
Maximdlni moment Minax Nm 15,3 22,5 28,8 15,3 22,5 28,8
Maximalni proud I max A 31 40,68 49,17 17,42 23,85 27,38
Max. otacky mech. Niax min? 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Momentova konstanta Ky Nm/A 0,75 0,84 0,89 1,34 1,44 1,6
Napétova konstanta Ke V//1000 min! 45,5 51 54 81 87 97
Pocet p6l motoru e = 10 10 10 10 10 10
Odpor dveé faze Raen Q 1,24 0,78 0,62 3,98 2,29 2
Induk&nost dvé faze Lopn mH 6,78 4,85 3,64 21,75 14,24 11,93
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 2,04 3,26 4,49 2,04 3,26 4,49
Hmotnost bez brzdy m kg 3,8 51 6.4 3,8 51 6.4
Hmotnost s brzdou Mg, kg 4,6 5,9 7.2 4,6 59 7.2
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 9 9 9 9 9 9
31
1 L.

895 j6
BL19K6
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31| 14
40 K,K1KE KET
Rozmery
Typ K K1 (brzda) KE (EnDAT) | KE1 (EnDAT+brzda)
TGN4-0510 113 mm 154 mm 150 mm 191 mm
TGN4-0750 143 mm 184 mm 180 mm 221 mm
TGN4-0960 173 mm 214 mm 210 mm 251 mm

Délka motoru se snimacem Hiperface je stejna jako se snimacem EnDat, u nékterych provedeni m(ize byt mensi.




Servomotory TGN5 10,5-25 Nm

Magnety Nd-Fe-B

320 VDC

560 VDC

TGN5-1200 TGN5-1600 TGN5-2000 TGN5-1200 TGN5-1600 TGN5-2000

Jmenovity moment My Nm 10,5 14,6 18 10,5 14,6 16
Jmenovité otacky Ny min? 3000 2000 1500 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py W 3298 3057 2827 3298 4586 5026
Jmenovity proud Iy A 14,7 12,6 11,8 8,3 9,9 11,5
Klidovy moment M, Nm 12 16 20 12 16 20
Klidovy proud Iy A 14,2 12,6 11,6 8 10,1 11,6
Maximdlni moment Miax Nm 36 48 60 36 48 60
Maximalni proud I nax A 53 44 40 29 36 40
Max. otacky mech. Niax min? 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Momentovd konstanta K Nm/A 0,84 1,27 1,72 1,51 1,59 1,72
Napétova konstanta Ke V//1000 min! 51 77 104 91 96 104
Pocet p6l motoru e = 10 10 10 10 10 10
Odpor dveé faze Raen Q 0,42 0,57 0,72 1,33 0,88 0,72
Induk&nost dvé faze Lopn mH 3,4 4,9 6.3 10,9 7.5 6,3
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 9,6 13,3 171 9,6 13,3 171
Hmotnost bez brzdy m kg 7.5 9,5 11,5 7.5 9,5 11,5
Hmotnost s brzdou Mg, kg 8.6 10,6 12,6 8,6 10,6 12,6
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 18 18 18 18 18 18
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Rozmery
Typ 4 K1 (brzda) KE (EnDAT) | KE1 (ENnDAT+brzda)
TGN5-1200 143,5 mm 179,5mm 177 mm 222 mm
TGN5-1600 173,5mm 209,5 mm 207 mm 252 mm
TGN5-2000 203,5mm 239,5mm 237 mm 282 mm

Délka motoru se snimacem Hiperface je stejna jako se snimacem EnDat, u nékterych provedeni mlze byt mensi.




Servomotory « Servozesilovace & Pfevodovky e Ridici systémy

TG Drives, s.r. 0. Tel.: +420545234 935 . www_tgdrives_cz
Jeneweinova 37 Fax: +420 545 234 735
CZ61700Brno E-mail: info@tgdrives.cz

c
°0
[%2)
)

o
©
b0
()
£
o
o
)
o~
©

09/2010




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (None)
  /CalRGBProfile (Adobe RGB \0501998\051)
  /CalCMYKProfile (Europe ISO Coated FOGRA27)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Off
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages false
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.1000
  /ColorConversionStrategy /UseDeviceIndependentColor
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams true
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo false
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Preserve
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 150
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.00000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.00000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 300
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 300
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects true
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /ENU ()
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName (sRGB IEC61966-2.1)
      /DestinationProfileSelector /UseName
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /ClipComplexRegions true
        /ConvertStrokesToOutlines false
        /ConvertTextToOutlines false
        /GradientResolution 300
        /LineArtTextResolution 1200
        /PresetName <FEFF005B005600790073006F006B00E900200072006F007A006C006901610065006E00ED005D>
        /PresetSelector /HighResolution
        /RasterVectorBalance 1
      >>
      /FormElements true
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MarksOffset 8.503940
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /UseDocumentProfile
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [600 600]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice




